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Softstartery 3RW

VSeobecné udaje

. Prehled
Prehled vlastnosti softstartérti SIRIUS: * snizeni mechanického zatizeni pohonu
« pozvolny rozbéh a dobgh ) * znacna Uspora mista v rozvadéci a mené propojovani
- bezstupriové spousténi ve srovnani s elektromechanickymi spoustéci
» sniZzeni proudovych 3pitek * spinani bez nutnosti udrzby
« pfedchazi kolisani napéti sité pfi rozbéhu * nejjednodussi manipulace
« odleh&eni napajeci sité * soucast modularniho systému SIRIUS
SIRIUS 3RW30 SIRIUS 3RW40 SIRIUS 3RW44
Standardni aplikace Standardni aplikace Narocné aplikace (high feature)

Jmenovity proud pro 40 °C A 3..100 12,5...432 29 ... 1214

Jmenovité pracovni napéti \ 200 ... 575 200 ... 600 200 ... 690

Vykon motoru pro 400 V

« standardni zapojeni kW 1,1...55 5,5...250 15... 710

* zapojeni “uvnitf trojuhelniku” kW - - 22 ...1200

Rozsah teplot °C -25 ... +60 -25 ... +60 0...+60

Pozvolny rozb&h a dobéh v v 7

Napét'ova rampa 4 v v

Napéti pro spousténi a pro zastaveni % 40 ... 100 40 ... 100 20 ... 100

Doba rozbéhu a dobéhu s 0..20 0..20 1...360

Regulace krouticiho momentu - - 4

Moment pro spousténi a pro zastaveni % - -- 20 ... 100

Omezeni krouticiho momentu % - - 20 ... 200

Doba rampy s - - 1...360

Pfemostovaci kontakty (by pass) v2) v 7

Ochrana pfi pretizeni softstartéru - v v

Ochrana pri pretizeni motoru - v v

Ochrana motoru termistory - v3) v

Integrovany dalkovy RESET = v4) v

Nastavitelné omezeni proudu - v v

Zapojeni “uvnitf trojuhelniku” - - v

Pocateéni impulz pro odtrhnuti - - v

Pomaly chod v obou smérech - - v

Dobéh &erpadel - - vS)

Brzdéni stejnosmérnym proudem - = v5)6)

Kombinované brzdéni - - v5)6)

Vyhftivani motoru - - v

Komunikacéni funkce - -- s PROFIBUS DP (doplnék)

Externi modul pro zobrazovani a ovladani - - (dopInék)

Zobrazovani provoznich méfenych hodnot - - v

Protokolovani poruch - - v

Seznam udalosti - - v

Funkce “vle¢ena rucicka” - - v

Funkce sledovani veligin (osciloskop) - - v7)

Parametrovatelné fidici vstupy a vystupy - - v

Pocet sad parametri 1 1 3

Software pro parametrizaci (Soft Starter ES) - - v

Vykonové polovodice (tyristory) 2 fizené faze 2 fizené faze 3 fizené faze

Pruzinové svorky v (jen 3RW30 03) v v

Sroubové svorky v v v

UL/CSA v8 v v

Znacka CE v v v

Pozvolny rozbéh za stizenych podminek - = vS)

Podpora projektovani Win-Soft Starter, elektronické pravitko pro vybér, technicka pomoc ++49 911 895 5900
v Funkce existuje; -- Funkce neexistuje. 3; I';lelzke \% zlauzjojepi :‘yvnit? }rojuhelnfku". - Soft Starter ES
1 - ’ X unkce sledovani je mozna pouze se softwarem Soft Starter ES.
2; I%IEV;\)I%OSHFEJI\/;\:;—\O%; 3RW31 maji jen pozvolny rozbéh. 8 Pro 3RW30 03 doJ23O v P
3) Pouze do velikosti S3 (jako provedeni softstartéru). Dalsi informace naleznete na webu:

4) Pouze 3RWA40 2. az 3RW40 4.; u 3RW40 5. a 3RW40 7. jako
prislusenstvi
5 v nékterych aplikacich musi byt softstartér i motor pfedimenzovany.

http://www.siemens.cz/sirius

6/2 Siemens LV 90 - 2008



Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace
. Udaje pro vybér a objednavku

aan
f

W4
3RW30 18-1BB14 3RW30 28-1BB14 3RW30 38-1BB14 3RW30 47-1BB14 3RW30 03-2CB54
Teplota okoli 40 °C Teplota okoli 50 °C Velikost LK Objednaci ¢islo Baleni * Hmotnost
PE asi
Jmenovity Jmenovité vykony Jmenovity Jmenovité vykony
pracovni  trojfazovych motort pracovni  trojfazovych motort
proud I,/ pro jmenovité pracovni  proud /o'’ pro jmenovité pracovni
napéti Uy A napéti U
230V 400V 500V 200V 230V 460V 575V
A kw kw kw hp hp hp hp
Jmenovité pracovni napéti U, 200 ... 480 V 2)
« Sroubové svorky
3,6 0,75 1,5 - 3 0,5 0,5 1,5 - S00 »  3RW30 13-1BB4 1ks 0,580
6,5 1,5 3 - 4,8 1 1 3 - S00 »  3RW30 14-1BBO4 1ks 0,580
9 2,2 4 - 78 2 2 5 - S00 »  3RW30 16-1BB4 1ks 0,580
12,5 3 5,5 - 1 3 3 7,5 - S00 »  3RW30 17-1BB4 1ks 0,580
17,6 4 7,5 - 17 3 3 1 - S00 »  3RW30 18-1BB4 1ks 0,580
* pruzinové svorky
3,6 075 1,5 - 3 0,5 0,5 1,5 - S00 B 3RW30 13-2BB4 1ks 0,580
6,5 1,5 3 - 4,8 1 1 3 - S00 B  3RW30 14-2BB[14 1ks 0,580
9 2,2 4 - 7,8 2 2 5 - S00 B 3RW30 16-2BB4 1ks 0,580
12,5 3 5,5 - 11 3 3 7,5 - S00 B 3RW30 17-2BB4 1ks 0,580
17,6 4 7,5 - 17 3 3 1 - S00 B 3RW30 18-2BB4 1ks 0,580
« Sroubové svorky
25 5,5 1 - 23 5 5 15 - S0 »  3RW30 26-1BB4 1ks 0,690
32 75 15 - 29 75 7,5 20 - S0 »  3RW30 27-1BBO4 1ks 0,690
38 1 18,5 - 34 10 10 25 - S0 »  3RW30 28-1BB4 1ks 0,690
* pruzinové svorky
25 55 1 - 23 5 5 15 - S0 B 3RW30 26-2BB4 1ks 0,690
32 75 15 - 29 7,5 75 20 - S0 B  3RW30 27-2BB[J4 1ks 0,690
38 11 18,5 - 34 10 10 25 - S0 B 3RW30 28-2BB[4 1ks 0,690
« Sroubové a pruzinové svorky
45 1 22 - 42 10 15 30 - S2 »  3RW30 36-0BB[4 1ks 1,200
63 185 30 - 58 15 20 40 - S2 »  3RW30 37-0BB[4 1ks 1,200
72 22 37 - 62 20 20 40 - S2 »  3RW30 38-0BBL4 1ks 1,200
« Sroubové a pruzinové svorky
80 22 45 - 73 20 25 50 - S3 »  3RW30 46-0BB[14 1ks 1,710
106 30 55 - 98 30 30 75 - S3 »  3RW30 47-0BBC4 1ks 1,710
Doplnéni obj. €isla pro zpusob pripojeni
« Sroubové svorky 1
- pruzinové svorky® 2
Doplnéni obj. ¢isla pro jmenovité napajeci napéti pro fidici obvody Ug
+ AC/DC 24V 0
+ AC/DC 110 ... 230 V 1
Softstartéry pro jednoduché poméry pri rozbéhu a pro ¢asté spousténi,
jmenovité pracovni napéti U, 200 ... 400 V,
jmenovité napajeci napéti pro fidici obvody U; AC/DC 24 ... 230 V
3 055 1,1 - 2,6 0,5 0,5 - - 22,5 mm
* Sroubové svorky »  3RW30 03-1CB54 1ks 0,207
* pruzinové svorky A 3RW30 03-2CB54 1ks 0,188

) Dodrzet rozteée od sousednich pfistroju nebo stén rozvadéce.
2) Provedeni se $roubovymi svorkami: tiida dodani LK = b (pfednostni typ).
Pfipojeni hlavniho obvodu Sroubovymi svorkami.

Upozornéni:
Pri vybéru softstartéru je rozhodujici jmenovity proud motoru!
Softstartéry SIRIUS 3RW30 jsou dimezovany pro jednoduché poméry pfi rozbéhu, J,ss56 < 10 X Jmotor.

Pro odli$né podminky pfi rozbéhu nebo pri castém spousténi se musi zvolit vykonnéjsi softstartér.
K dimenzovani se v tomto pripadé doporucuje pouzit program Win-Soft Starter V 3.0 a vyS$si.
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Softstartery 3RW

3RW40
pro standardni aplikace

. Udaje pro vybér a objednavku

3RW40 28-1BB14 3RW40 38-1BB14 3RW40 47-1BB14

Teplota okoli 40 °C Teplota okoli 50 °C Velikost LK Objednaci Eislo Baleni * Hmotnost

Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych motort PE asi
pracovni  motor( pfi jmenovitém pracovnim pracovni  pfi jmenovitém pracovnim napéti

proud lg  napéti Ug proud lg U

230V 400 V 500 V 200V 230V 460 V 575V
A kw kw kw A hp hp hp hp kg
Standardni zapojeni, jmenovité praco
12,5 3 55 - 11 3 3 7,5 - S0 3RW40 24-[1BB14 1ks 0,770
25 55 11 - 23 5 5 15 - 3RW40 26-01BB4 1ks 0,770
32 75 15 - 29 7,5 75 20 - 3RW40 27-01BB4 1ks 0,770
38 1 18,5 - 34 10 10 25 - 3RWA40 28-01BB4 1ks 0,770
45 1 22 - 42 10 15 30 - S2 3RW40 36-01BB4 1ks 1,350
63 18,5 30 - 58 15 20 40 - 3RW40 37-01BB4 1ks 1,350
72 22 37 - 62 20 20 40 - 3RW40 38-11BB4 1ks 1,350
80 22 45 - 73 20 25 50 - S3 3RWA40 46-11BB4 1ks 1,900
106 30 55 - 98 30 30 75 - 3RW40 47-01BB4 1ks 1,900
12,5 - 55 7,5 11 - - 7,5 10 S0 3RW40 24-[1BBU5 1ks 0,770
25 - 11 15 23 - - 15 20 3RWA40 26-[1BB5 1ks 0,770
32 - 15 18,5 29 - - 20 25 3RWA40 27-[1BBU5 1ks 0,770
38 - 18,5 22 34 - - 25 30 3RWA40 28-01BB5 1ks 0,770
45 - 22 30 42 - - 30 40 S2 3RWA40 36-01BB5 1ks 1,350
63 - 30 37 58 - - 40 50 3RW40 37-0BBO5 1ks 1,350
72 - 37 45 62 - - 40 60 3RW40 38-11BBLI5 1ks 1,350
80 - 45 55 73 - - 50 60 S3 3RW40 46-[1BBLI5 1ks 1,900
106 - 55 75 98 - - 75 75 3RW40 47-01BB05 1ks 1,900
Doplnéni obj. ¢isla pro zpusob pfipojeni
* s pruzinovymi svorkami 2

-

« se Sroubovymi svorkami

Doplnéni obj. €isla pro termistorovou ochranu - pouze pro DC 24 V

« s termistorovou ochranou: druhy znak za pomli€¢kou se zméni na T, ¢tvrty znak musi byt 0, napf. 3RW40..-.TBO.
Doplnéni obj. ¢isla pro jmenovité napajeci napéti pro fidici obvody Ug

« AC/DC 24V 0
* AC/DC 110 ...230 V 1

1) Softstartéry se Sroubovymi svorkami: Pro odlisné podminky pfi rozbéhu nebo pri castém spousténi

trida dodaci Ihity (LK) > (pfednostni typ). se musi zvolit vykonnéjsi softstartér. K dimenzovani se v tomto
pfipadé doporucuje pouzit program Win-Soft Starter V 3.0
I|3C')'k nb ftstartéru j hodujici ji ity d motoru! a vyssl
vy erfl softstarteru je roz ) oauj ’_C'jmen?w yp roy mo oru.’ Udaje o jmenovitych proudech plati pfi teploté okoli >40 °C
Softstartéry SIRIUS 3RW40 jsou dimezovany pro jednoduché viz technické tidaje.
poméry pfi rozbéhu, J,zs3e < 10 X Jmotor-
Nahradni dily
Pro softstartéry LK Objednaci ¢islo Baleni * Hmotnost
Typ Velikost PE asi
kg

ovoluje zvySeni Cetnosti spousténi

a jinou pracovni polohu softstartéru)
3RW40 2. S0 > 3RWA49 28-8VB00 1ks 0,010

3RW40 3., S2, 83 > 3RW49 47-8VB00 1ks 0,020
3RWA40 4.

* Objednat Ize uvedené mnozstvi nebo jeho celistvy nasobek.
) ] J y
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Softstartéry 3RW

3RW40
pro standardni aplikace

. Udaje pro vybér a objednavku
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3RW40 76-6BB44

By
3RW40 76-6BB44

Teplota okoli 40 °C Teplota okoli 50 °C Velikost LK Objednaci ¢islo Baleni * Hmotnost

Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych motord PE asi
pracovni  motor( pfi jmenovitém pracovnim pracovni  pfi jmenovitém pracovnim napéti U
proud g  napéti Ug proud lg
230V 400 V 500 V 200V 230V 460 V 575V

A kW kW KW A hp hp hp hp kg
Standardni zapojeni, jmenovité pracovni napéti 200 ... 460 V 1)
134 37 75 -- 117 30 40 75 - S6 3RW40 55-[1BB[14 1ks 4,900
162 45 90 - 145 40 50 100 - 3RW40 56-0BB4 1ks 6,900
230 75 132 -- 205 60 75 150 - S12 3RW40 73-[1BB[14 1ks 8,900
280 90 160 - 248 75 100 200 - 3RW40 74-01BB4 1ks 8,900
356 110 200 -- 315 100 125 250 - 3RW40 75-0BB4 1ks 8,900
432 132 250 - 385 125 150 300 - 3RW40 76-1BB[14 1ks 8,900
134 - 75 90 117 - - 75 100 S6 3RW40 55-1BB[I5 1ks 4,900
162 - 90 110 145 - - 100 150 3RW40 56-[1BB[15 1ks 6,900
230 - 132 160 205 - - 150 200 S12 3RW40 73-11BBL15 1ks 8,900
280 - 160 200 248 - - 200 250 3RW40 74-[1BB[15 1ks 8,900
356 - 200 250 315 - - 250 300 3RW40 75-[1BB[15 1ks 8,900
432 - 250 315 385 - - 300 400 3RW40 76-0BB5 1ks 8,900
Doplnéni obj. Cisla pro zpusob pripojeni
* s pruzinovymi svorkami 2
« se Sroubovymi svorkami 6
Doplnéni obj. Cisla pro jmenovité napajeci napéti pro fidici obvody Us4)
« AC115V 3
*« AC 230V 4
1) Softstartéry se Sroubovymi svorkami:

tfida dodaci Ihity (LK) » (pfednostni typ).
2) softstartéry se Sroubovymi svorkami: tfida dodaci Ihity A.
3) PFipojeni hlavniho obvodu: ploché pfivody.
4) Ovladani mozné z interniho napajeciho napéti DC 24 V nebo pfimo

vystupem z programovatelného automatu (PLC).
Pokyn:
Pri vybéru softstartéru je rozhodujici jmenovity proud motoru!
Softstartéry SIRIUS 3RWA40 jsou dimezovany pro jednoduché
poméry pfi rozbéhu, J,zs3e < 10 X Jmotor-
Pro odlisné podminky pfi rozbéhu nebo pfi castém spousténi
se musi zvolit vykonnéjsi softstartér. K dimenzovani se v tomto
pfipadé doporucuje pouzit program Win-Soft Starter V 3.0
a vyS$si.
Udaje o jmenovitych proudech plati pfi teploté okoli >40 °C
viz technické udaje.
* Objednat Ize uvedené mnozstvi nebo jeho celistvy nasobek. )
DalSi pristroje a provedeni jsou uvedeny na A&D Mall. Siemens LV 90 - 2008 6/5



Softstartery 3RW

3RW44
pro naro¢né aplikace

. Udaje pro vybér a objednavku

.

3RW44 27-1BC44 3RW44 36-6BC44 3RW44 47-6BC44 3RW44 58-6BC44 3RW44 66-6BC44

Teplota okoli 40 °C Teplota okoli 50 °C LK Objednaci &islo Baleni * Hmotnost
Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych motort Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych PE asi
pracovni  pfi jmenovitém pracovnim napéti U, pracovni  motorl pfi jmenovitém pracovnim
proud lg proud I napéti Uy

230V 400V 500V 690V 1000V 200V 230V 460V 575V
A kW kW kW kW kW A hp hp hp hp kg
Standardni zapojeni, jmenovité pracovni napéti 200 ... 460 V 1
29 55 15 - - - 26 75 75 15 - 3RW44 22-[1BC[14 1ks 6,500
36 7,5 18,5 - - - 32 10 10 20 - 3RW44 23-1BC4 1ks 6,500
47 11 22 - - - 42 10 15 25 - 3RW44 24-[1BC14 1ks 6,500
57 15 30 - - - 51 15 15 30 - 3RW44 25-[1BC[14 1ks 6,500
77 18,5 37 - - - 68 20 20 50 - 3RW44 26-1BC[14 1ks 6,500
93 22 45 - - - 82 25 25 60 - 3RW44 27-1BCC4 1ks 6,500
Doplnéni obj. €isla pro zpusob pripojeni
* s pruzinovymi svorkami 3
« se Sroubovymi svorkami 1
113 30 55 - - - 100 30 30 75 - 3RW44 34-1BC[14 1ks 7,900
134 37 75 - - - 117 30 40 75 - 3RW44 35-1BC4 1ks 7,900
162 45 90 - - - 145 40 50 100 -- 3RW44 36-1BC14 1ks 7,900
203 55 110 - - - 180 50 60 125 - 3RW44 43-1BC[14 1ks 11,500
250 75 132 - - - 215 60 75 150 - 3RW44 44-1BC[14 1ks 11,500
313 90 160 - - - 280 75 100 200 - 3RW44 45-1BC4 1ks 11,500
356 110 200 - - - 315 100 125 250 - 3RW44 46-01BC4 1ks 11,500
432 132 250 - - - 385 125 150 300 -- 3RW44 47-[1BC14 1ks 11,500
551 160 315 - - - 494 150 200 400 - 3RW44 53-[1BC[14 1ks 50,000
615 200 355 - - - 551 150 200 450 - 3RW44 54-1BC[14 1ks 50,000
693 200 400 - - - 615 200 250 500 -- 3RW44 55-1BC4 1ks 50,000
780 250 450 - - - 693 200 250 600 -- 3RW44 56-1BC[14 1ks 50,000
880 250 500 - - - 780 250 300 700 - 3RW44 57-[1BC14 1ks 50,000
970 315 560 - - - 850 300 350 750 - 3RW44 58-[1BC[14 1ks 50,000
1076 355 630 - - - 970 350 400 850 -- 3RW44 65-1BC[14 1ks 78,000
1214 400 710 - - - 1076 350 450 950 -- 3RW44 66-1BC[14 1ks 78,000
Doplnéni obj. €isla pro zpusob pripojeni
* s pruzinovymi svorkami 2
« se Sroubovymi svorkami 6
Doplnéni obj. €isla pro jmenovité napajeci napéti pro fidici obvody Usz)
« AC 115V 3
« AC230V 4

) Softstartéry 3RW44 2. ... 3RW44 4. se Sroubovymi svorkami:
tfida dodaci Ihity (LK) » (pfednostni typ).

Ovladani mozné z interniho napajeciho napéti DC 24 V nebo pfimo
vystupem z programovatelného automatu (PLC).

Pokyn:
Pri vybéru softstartéru je rozhodujici jmenovity proud motoru.

2)

Softstartéry 3RW44 jsou v této tabulce dimezovany pro normalni
rozbéh (Class 10). Moment setrvaénosti celého pohonu

Jatsze < 10 X Imotors rozbéhovy proud 350 % x |, po dobu

20 s nebo podobné zatizeni.

Pro odlisné podminky pfi rozbéhu nebo pri castém spousténi
se musi zvolit vykonnéjsi softstartér. K dimenzovani se v tomto
pfipadé doporucuje pouzit program Win-Soft Starter V 3.0

a vySsi.

Udaje o jmenovitych proudech plati pri teploté okoli >40 °C,
udaje o cetnosti spousténi viz technické tudaje.

_ * Objednat Ize uvedené mnozstvi nebo jeho celistvy nasobek.
6/6 Siemens LV 90 - 2008 DalSi pristroje a provedeni jsou uvedeny na A&D Mall..



Softstartéry 3RW
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3RW44 36-6BC44

3RW44 27-1BC44 3RW44 47-6BC44 3RW44 58-6BC44

3RW44 66-6BC44

3RW44
pro naro¢né aplikace

Teplota okoli 40 °C Teplota okoli 50 °C Objednaci ¢islo Baleni * Hmotnost
Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych motort Jmenovity Jmenovité vykony trojfazovych PE asi
pracovni_ pfi jmenovitém pracovnim napéti U, pracovni  motorl pfi jmenovitém pracovnim
proud Ig proud I napéti Uy
230V 400V 500V 690V 1000V 200V 230V 460V 575V
A kw kW kW kw kW A hp hp hp  hp kg
Zapojeni "uvniti trojuhelniku”, jmenovité pracovni napéti 200 .
50 15 22 - - - 45 10 15 30 - 3RW44 22-[1BC4 1ks 6,500
62 18,5 30 - - - 55 15 20 40 - 3RW44 23-[1BC14 1ks 6,500
81 22 45 - - - 73 20 25 50 - 3RW44 24-[1BC14 1ks 6,500
99 30 55 - - - 88 25 30 60 - 3RW44 25-[1BC14 1ks 6,500
133 37 75 - - - 118 30 40 75 - 3RW44 26-1BC4 1ks 6,500
161 45 90 - - - 142 40 50 100 -- 3RW44 27-[1BC[4 1ks 6,500
Doplnéni obj. €isla pro zpuisob pripojeni
* s pruzinovymi svorkami 3
« se Sroubovymi svorkami 1
196 55 110 - - - 173 50 60 125 - 3RW44 34-1BC4 1ks 7,900
232 75 132 - - - 203 60 75 150 - 3RW44 35-[1BC14 1ks 7,900
281 90 160 - - - 251 75 100 200 -- 3RW44 36-[1BC[14 1ks 7,900
352 110 200 - - - 312 100 125 250 - 3RW44 43-[1BC14 1ks 11,500
433 132 250 - - - 372 125 150 300 - 3RW44 44-[1BC4 1ks 11,500
542 160 315 - - - 485 150 200 400 -- 3RW44 45-[1BC14 1ks 11,500
617 200 355 - - - 546 150 200 450 - 3RW44 46-[1BC[4 1ks 11,500
748 250 400 - - - 667 200 250 600 -- 3RW44 47-[1BCI4 1ks 11,500
954 315 560 - - - 856 300 350 750 - 3RW44 53-[1BC14 1ks 50,000
1065 355 630 - - - 954 350 400 850 -- 3RW44 54-[1BC4 1ks 50,000
1200 400 710 - - - 1065 350 450 950 - 3RW44 55-[1BC[14 1ks 50,000
1351 450 800 - - - 1200 450 500 1050 -- 3RW44 56-1BC4 1ks 50,000
1524 500 900 - - - 1351 450 600 1200 -- 3RW44 57-[1BCJ4 1ks 50,000
1680 560 1000 - - - 1472 550 650 1300 -- 3RW44 58-[1BC[14 1ks 50,000
1864 630 1100 - - - 1680 650 750 1500 -- 3RW44 65-[1BC14 1ks 78,000
2103 710 1200 - - - 1864 700 850 1700 -- 3RW44 66-1BC4 1ks 78,000
Doplnéni obj. €isla pro zpuisob pripojeni
* s pruzinovymi svorkami 2
* se Sroubovymi svorkami 6
Doplnéni obj. €isla pro jmenovité napajeci napéti pro fidici obvody Us:")
« AC115V 3
« AC230V 4
) Hodnota jmenovitého proudu I, v zapojeni "uvnitf trojuhelniku” je v této
tabulce pfepoétena na jmenovity pracovni proud trojfazového motoru.
Skute¢ny proud, ktery zatéZuje softstartér je cca 58 % této hodnoty.
2) Softstartéry 3RW44 2. ... 3RW44 4. se Sroubovymi svorkami:
tfida dodaci lhity (LK) » (pfednostni typ),
3) Ovladani mozné z interniho napajeciho napéti DC 24 V nebo pfimo
vystupem z programovatelného automatu (PLC).
Pokyn:
Pri vybéru softstartéru je rozhodujici jmenovity proud motoru.
Softstartéry 3RW44 jsou v této tabulce dimezovany pro normalni
rozbéh (Class 10). Moment setrvaénosti celého pohonu
Jyatsze < 10 X Imotors r0zb&hovy proud 350 % x | po dobu
20 s nebo podobné zatizeni.
Pro odlisné podminky pfi rozbéhu nebo pri castém spousténi
se musi zvolit vykonnéjsi softstartér. K dimenzovani se v tomto
pfipadé doporucuje pouzit program Win-Soft Starter V 3.0
a vySsi.
Udaje o jmenovitych proudech plati pfi teploté okoli >40 °C,
udaje o cetnosti spousténi viz technické tudaje.
* Objednat Ize uvedené mnozstvi nebo jeho celistvy nasobek. )
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Softstartéery 3RW

3RW44
pro naro¢né aplikace

Prislusenstvi
Pro softstartéry Provedeni LK Objednaci ¢islo Baleni * Hmotnost
PE asi
Typ kg

Program Soft Starter ES 2007

Software pro nastavovani parametrd, diagnostiku a servis softstartérd SIRIUS » 0,230
3RW44, prostfednictvim systémového rozhrani na softstartéru;

= = ] i
i software Ize provozovat na PC/PG pod Windows 2000/XP;
dodavka bez propojovaciho kabelu.
= Floating licence pro jednoho uzivatele:
licenéni kli¢ na USB paméti, tfida A, dokumentace a software na CD (E, D, F)

3751 313-1CC10-0YAO Soft Starter ES 2007 Basic 3ZS13 13-4CC10-0YA5  1ks
Soft Starter ES 2007 Standard 32513 13-5CC10-0YAS 1ks
Soft Starter ES 2007 Premium (také komunikace Profibus-DP) 3Z2S13 13-6CC10-0YAS 1ks
Kabel PC
Pro komunikaci PC/PG se softstartéry SIRIUS 3RW44 1ks 0,150
propojuje systémové rozhrani softstartéru s(e):
- sériovym rozhranim na PC/PG 3UF7 940-0AA00-0
- USB rozhranim na PC/PG 3UF7 946-0AA00-0

T

3UF7 940-0AA00-0

Komunikaéni karta PROFIBUS

x Zasouva se do slotu softstartéru misto zaslepky, slouZi k pfipojeni softstartért 3RW49 00-0KC00 1ks 0,320
s 3RWA44 k siti PROFIBUS-DP, karta ma soubor funkci DPV1 slave.
Pro pfipojeni Y link ma softstartér pouze soubor funkci DPVO slave.

P

3RW49 00-0KC00

Externi zobrazovaci a ovladaci modul

Zobrazuje provozni stavy a méfené velic¢iny, umoznuje ovladani funkci > 3RW49 00-0ACO00 1ks 0,320
poskytovanych softstartérem, upeviiuje se napf. do vyfezu ve dvefich
rozvadéce

Propojovaci kabel

propojuje (seriové) rozhrani softstartéru 3RW44 s externim zobrazovacim
a ovladacim modulem

3RW49 00-0AC00 - délka 0,5 m, plochy 3UF7 932-0AA00-0 1ks 0,020
+ délka 0,5 m, kulaty 3UF7 932-0BA00-0 1ks 0,050
« délka 1,0 m, kulaty 3UF7 937-0BA00-0 1 ks 0,100
« délka 2,5 m, kulaty 3UF7 933-0BA00-0 1ks 0,150

Bloky tfrmenovych svorek pro softstartéry
Blok tfrmenovych svorek

k 4 3RW44 2. soucast dodavky softstartéru

| 3RW44 3. « do 70 mm? »  3RT19 55-4G 1ks 0,230
« do 120 mm? » 3RT19 56-4G 1ks 0,260
| 3RWA44 4. « do 240 mm? » 3RT19 66-4G 1ks 0,676

Ventilator
3RW40 5., AC 115V »  3RWA49 36-8VX30 1ks 0,300
3RW44 2.a3RW443.  AC 230V »  3RWA49 36-8VX40 1ks 0,300
3RW40 7., AC 115V »  3RWA49 47-8VX30 1ks 0,500
3RW44 4. AC 230 V »  3RWA49 47-8VX40 1ks 0,500
3RW44 5. AC 115V »  3RWA49 57-8VX30 1ks 0,800
AC 230 V »  3RW49 57-8VX40 1ks 0,800

* Objednat Ize uvedené mnozstvi nebo jeho celistvy nasobek.
) ] J y
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Prehled

Softstartéry SIRIUS 3RW30 snizuji v okamziku zapnuti motoru
napéti na svorkach motoru metodou fazového fizeni tyristora.
Napéti na svorkach motoru roste z nastavitelné pocatecni
hodnoty az na hodnotu napéti napajeci sité. BEhem rozbé&hu
motoru snizuji softstartéry proud a toCivy moment motoru a tak
omezuji $picky, které vznikaji pfi spousténi pfimém nebo hvézda-
trojuhelnik. Pouzitim softstartérd mohou byt snizeny nezadouci
mechanické namahani pohon( a poklesy napéti v siti.

Pozvolny rozbéh Setfi pfipojené pfistroje a je zarukou delSiho
a bezporuchového chodu vyrobni technologie. Na rozdil od
2stupnového spousténi hvézda-trojuhelnik Ize nastavenim
pocatecni hodnoty napéti na softstartéru prizplGsobit parametry
vasi aplikaci.

Softstartéry SIRIUS 3RW30 se vyznacuji pfedevS§im malym
zastavénym prostorem v rozvadéci. Vestavéné premostovaci
kontakty (bypass) snizuji ztratovy vykon softstartéru po ukonceni
rozbéhu. Tim se snizuje také otepleni rozvadéce a jeho
konstrukce maze byt kompaktnéjsi. Zarover odpada montaz

a zapojovani externich pfemostovacich stykaca.

Softstartéry SIRIUS 3RW30 jsou k dispozici ve 2 provedenich:

+ standardni provedeni pro 3fazové motory s konstantnimi
otackami - konstrukéni velikosti S00, SO, S2 a S3 v¢etné
vestavénych pfemostovacich kontaktd (bypass)

» provedeni 22,5 mm pro 3fazové motory s konstantnimi
otaCkami bez vestavénych pfemostovacich kontaktud.

Softstartéry SIRIU 3RW30 jsou uréeny pro motory s vykonem
do 55 kW (400 V) ve standardnich aplikacich a 3fazovych sitich.
Malé rozméry, nizky ztratovy vykon a jednoduché uvadéni

do provozu jsou jen nékteré z prednosti téchto softstartér.

Softstartéry 3RW

Funkce

Kompaktni softstartéry SIRIUS 3RW30 zabiraji cca tretinu

mista v rozvadéci v porovnani se stykacovou kombinaci hvézda-
trojuhelnik stejného vykonu. Kromé Uspory mista na montazni
listé zkracuji dobu montaze a snizuji tak naklady souvisejici

se zapojovanim. To se projevi pfevazné u motord vétsich
vykonu, pro néz jsou kompaktni a jiz zapojené spoustéce
hvézda-trojuhelnik nabizeny zfidka.

Pocet propojovacich vodi¢t od motoru ke spoustéci se snizi
z Sesti na tfi. Kompaktnost, kratka doba montaze, snadné
zapojeni a rychlé uvedeni do provozu jsou vlastnosti, které
pfinasi jasnou vyhodu v podobé snizeni celkovych nakladd.

Premost'ovaci kontakty (bypass) téchto softstartérd jsou vy-
baveny prvky pro zhaseni oblouku, které zamezuji poskozeni
premostovacich kontaktd v pfipadé kratkodobych vypadku
napéti v Fidicim obodu, mechanickych otfesli nebo pfi poruse
v magnetickém obvodu ovladaci civky.

Softstartéry 3RW30 fidi rozbéh metodou ,Polarity Balancing”,
kera zamezuje vzniku stejnosmérnych slozek proudu béhem
rozbéhu motoru fizeného ve dvou fazich. Hodnota proudu

v nefizené fazi je dana vektorovym souctem proud( obou
fizenych fazi. Tim vznikéa fyzikalné podminéné asymetrické
rozlozeni proudu v jednotlivych fazich béhem rozbéhu motoru.
Tomu nelze sice zcela zabranit, tato skutec¢nost vSak neni

ve vétsiné aplikaci kriticka.

Kromé této proudové nesymetrie jsou fyzikalnim dusledkem
fizeni ve dvou fazich jiz zminéné stejnosmérné slozky proudu,
které pfi po€ate¢nim napéti mensim nez 50 % jmenovité hodnoty
mohou zpusobit jinou zvukovou kvalitu pfi rozbéhu motoru.

Polarity Balancing spolehlivé eliminuje stejnosmérné slozky
proudu béhem rozb&hu a zamezuje vzniku brzdiciho momentu,
ktery vznika pGsobenim stejnosmérnych slozek proudu ve vinuti
motoru. Tim je zaji$tén rovhomérny narlst otacek, tocivého mo-
mentu a proudu. Rozbéh motoru fizeny ve dvou fazich soft-
startéry 3RW40 je tedy zarukou pozvolného spousténi motoru,
pfi némz se akusticka kvalita b&€hem rozbéhu pfiblizuje rozbéhu
se softstartéry 3RW44, které fidi rozbéh ve vSech tfech fazich.

* pozvolny rozbéh napétovou rampou; rozsah nastaveni
pocate¢niho napéti Ug od 40 % do 100 %, dobu trvani
napétové rampy tg Ize nastavit od 0 s bis 20 s

vestavéné pfemostovaci kontakty (bypass) snizuji ztratovy
vykon po ukonéeni rozbéhu

nastaveni dvéma potenciometry
jednoducha montaz a snadné uvedeni do provozu
pracovni napéti motoru 200 V az 480 V, 50/60 Hz

» dveé provedeni: s fidicim napajecim napétim AC/DC 24 V
nebo AC/DC 110 az 230 V

» pracovni rozsah teploty okoli -25 °C az +60 °C

* pomocny kontakt pro zapojeni v Fidicim obvodu nebo dalSi
zpracovani signalu v zafizeni
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace

™ Technické udaje

Typ 3RW30 1., 3RW30 2. 3RW30 3., 3RW30 4.
Ridici obvody
Jmenovité hodnoty Svorky
Jmenovité napdjeci napéti A1/A2 \% 24 110 ... 230 24 110 ... 230
* pracovni rozsah % +20 -15/+10 +20 -15/+10
Jmenovity proud fidiciho obvodu v rezimu:
+ STANDBY mA < 50 6 20 < 50
+ zabérovy mA <100 15 <4000 <500
* ZAP mA <100 15 20 < 50
Jmenovity kmitocet Hz 50/60
* pracovni rozsah % +10
Ridici vstup
IN ZAP/VYP (ON/OFF)
Jmenovity proud Fidiciho obvodu
+DC24V mA ca. 12
+ AC 110/230 V mA AC: 3/6; DC: 1,5/3
Reléové vystupy
Vystup 1 ZAP  13/14 signalizace provoznich stavt (1Z)
Jmenovity pracovni proud A 3 AC-15/AC-14 pro 230 V,
A 1 DC-13 pro 24 V
Ochrana proti pfepéti varistor zapojeny paralelné ke kontaktu
Ochrana proti zkratu 4 A charakteristika gL/gG;
6 A rychla (neni soucast dodavky softstartéru)

Provozni hlaseni LED DEVICE STATE/BYPASSED/ DEVICE STATE/BYPASSED/

FAILURE FAILURE
Vypnuto sviti zelené nesviti sviti zelené nesviti
Rozbéh sviti zelené blika zelené sviti zelené blika zelené
Bypass sviti zelené sviti zelené sviti zelené sviti zelené
Poruchova hlaseni
+DC24V: U <0,75xUg nebo U > 1,25 x Ug nesviti sviti Cervenésviti nesviti sviti ervené

Cervené
* AC 110 ... 230 V:U < 0,75 x Ug nebo U > 1,15 x Ug nesviti sviti Cervené nesviti sviti ervené
Elektrické pfetizeni, bypass sviti Zluté sviti cervené -- -
(Reset odpojenim signalu na vstupu IN)
neni pfipojeno napéti, vypadek faze, neni pfipojena zatéz sviti zelené sviti Cervené sviti zelené sviti Cervené
Porucha pfistroje sviti Cervené sviti Gervené sviti Cervené sviti Gervené
Typ 3RW30 1. ... 3RW30 4.

Tovarni nastaveni

Parametry fidicich obvodu

Doba odezvy na fidici signaly

Zpozdéni pfi zapnuti (s pfipojenym napajecim napétim) ms < 50

Zpozdéni pfi zapnuti (rezim automaticky / se sitovym stykacem) ms <300

Doba pieklenuti vypadku napéti napajeci sité

Ridici obvody ms 50

Doba preklenuti vypadku napéti napajeci sita?)

Obvod zatéze ms 500

Parametry pro rozbéh

« doba rozbéhu s 0..20 7,5
+ pocate¢ni napéti (rampa napéti) % 40 ... 100 40
Vyhodnoceni ukonéeni rozbéhu ne

Pracovni rezim vystupu 13/1

Vzestupna hrana pfi povelu ZAP ON

Sestupna hrana pfi povelu VYP

1) Vypadek faze muze byt vyhodnocen pouze ve stavu pripraven k provozu (Standby), nikoliv za chodu motoru.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30

pro standardni aplikace

Typ 3RW30 1.-.BB.4 ... 3RW30 4.-.BB.4
Jmenovité pracovni napéti ve standardnim zapojeni ACV 200 ...480

Pracovni rozsah % -15/+10

Jmenovity kmitocet Hz 50/60

Pracovni rozsah % +10

Trvaly provoz pfi 40 °C (% z l) % 115

Minimalni zatizeni (% z Ig) % 10 (minimalné 2 A)

Maximalni délka vodic¢t od softstartéru k motoru m 300

Dovolena nadmofrska vyska instalace m 5000

Snizeni zatiZitelnosti nad 1000, viz charakterisitky ); vétsi vyska na dotaz

Dovolena montazni poloha 10° . 10°
(pfidavny ventilator nelze instalovat) 102 10° pEAS

=
i
—
cl
L
NSB0_01897

A
Dovolena teplota okoli
Provoz °C -25 ... +60; (snizeni zatizeni nad +40)
Skladovani °C -40 ... +80
Stupen ochrany krytemt 1P20 pro 3RW30 1. a 3RW30 2.;

IPO0 pro 3RW30 3. a 3RW30 4.

Typ 3RW30 13 3RW30 14 3RW30 16 3RW30 17 3RW30 18

Hlavni obvod (vykonova ¢ast)

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
« podle IEC a UL/CSA"), samostatna montaz v rozvadééi, AC-53a

- pro40°C 3,6 6,5 9 12,5 17,6

- pro 50 °C A 383 6 8 12 17

- pro 60 °C 3 3B 7 11 14
Ztratovy vykon
* za provozu po ukonéeném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity W 0,25 0,5 1 2 4

pracovni proud a 40 °C, cca.
* b&hem rozbé&hu a pro omezeni proudu nastavené na 300 % ly; a 40°C W 6 13 20 20 29
Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi
Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)

- Jmenovity proud motoru ly;?), doba rozb&hu 3 s A 3,6 6,5 9 12,5 17,6

- Cetnost spoustani®) 1h 200 87 50 85 62

- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 4 s A 3,6 6,5 9 12,5 17,6

- Cetnost spouéténl’3) 1/h 150 64 5] 62 45
1) UL/CSA nevyzaduji m&Feni pro 60 °C. 3) Plati pro prerusovany provoz S4 se zatézovatelem ED = 30 %, T,=40°C,
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 300 % Iy. a samostatnou montaz na svislém montaznim pag‘elu. Uvedené Cetnosti

spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako styka¢” (automaticky rezim).

Typ 3RW30 26 3RW30 27 3RW30 28

Hlavni obvod (vykonova ¢ast)

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /
» podle IEC a UL/CSA”, samostatna montaz v rozvadéci, AC-53a

- pro40°C A 25,3 32,2 38
- pro 50 °C A 23 29 34
- pro 60 °C A 21 26 31

Ztratovy vykon

* za provozu po ukonéeném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity W 8 13 19
pracovni proud a 40 °C, cca.

* b&hem rozbé&hu a pro omezeni proudu nastavené na 300 % ly; a 40°C W 47 55 64

Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi

Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 3 s A 25 32 38
- Cetnost spousténi®) 1h 23 23 19
- Jmenovity proud motoru ly?), doba rozb&hu 4 s A 25 32 38
- Cetnost spousténi® 1/h 15 16 12

) UL/CSA nevyzaduji méfeni pro 60 °C.
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 300 % ly.

8) Plati pro prerusovany provoz S4 se zatéZovatelem ED = 30 %, T, = 40 °C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené cetnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako styka¢” (automaticky rezim)
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace

Typ 3RW30 36 3RW30 37 3RW30 38 3RW30 46 3RW30 47

Hlavni obvod (vykonova ¢ast)

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,

+ podle IEC a UL/CSA"), samostatna montaz v rozvadégi, AC-53a
- pro 40 °C A 45 65 72 80 106
- pro 50 °C A 42 58 62,1 73 98
- pro 60 °C A 39 53 60 66 90

Ztratovy vykon

+ za provozu po ukonéeném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity W 6 12 15 12 21
pracovni proud a 40 °C, cca.

* b&hem rozb&hu a pro omezeni proudu nastavené na 300 % ly; a 40°C) W 79 M 125 144 192

Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi

Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru ly,?), doba rozb&hu 3 s A 45 63 72 80 106
- Cetnost spousténi’ 1/h 38 23 22 22 15
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 4 s A 45 63 72 80 106
- Cetnost spoustani®) 1 26 15 15 15 10

1) UL/ICSA nevyzaduiji mé&Feni pro 60 °C.
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 300 % ly.

3) Plati pro prerusovany provoz S4 se zatézovatelem ED = 70 %, T,=40°C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené cetnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani pro styka¢” (automaticky rezim).
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30

pro standardni aplikace

Softstartér Typ 3RW30 1. 3RW30 2. 3RW30 3. 3RW30 4.
Prarezy pripojovacich vodicu
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu
zapojen predni svorkovy < piny mm? 2x(1...25); 2x(1..25); 2x(1,5...16) 2x(25...16)
dilec 2x(25...6) 2x(25...6)
podle [EC 60947 podle IEC 60947;
- max. 1 x 10
2 * jemné slanény s dutinkou mm? 2x(1,5...25); 2x(1..25); 1x(0,75 ... 25) 1x(2,5...35)
2 2x(25...6) 2x(25...6)
* slanény mm2 -- -- 1x(0,75 ... 35) 1x(4..70)
« vodice AWG
- piny AWG 2x(16...12) 2x(16...12)
- pIny nebo slanény AWG  2x(14..10) 2x (14 ...10) 1x(18...2) 1x (10 ... 2/0)
- slanény AWG 1x8 1x8 - -
zapojen zadni svorkovy - piny mm? -- -- 2x(1,5...16) 2x(25...16)
dilec + jemné slanény s dutinkou mm? - - 1x(1,5... 25) 1x(2,5 ... 50)
o * slanény mm? -- -- 1x(1,5...35) 1x(10...70)
g « vodite AWG
2 - plny nebo slanény AWG - -- 1x(16...2) 1x(10 ... 2/0)
zapojeny oba svorkové < piny mm? -- -- 2x(1,5...16) 2x(25...16)
dilce « slanény mm? - - 2x(1,5..25  2x(10... 50)
* jemné slanény s dutinkou mm2 -- -- 2x(1,5...16) 2x(2,5...35)
3 « vodice AWG
g - plny nebo slanény AWG - - 2x(16...2) 2x(10 ... 1/0)
« uthovaci moment Nm 2..25 2..25 4,5 6,5
Ib.in 18 ...22 18 ...22 40 58
Naradi PZ 2 PZ2 PZ2 inbus 4 mm
Stupefi ochrany krytem 1P20 1P20 1P20 1P20
(pfivody 1P00) (pfivody 1P00)
Pruzinové svorky Hlavni obvod
- piny mmZ 1.4 1..10 = =
* jemné slanény s dutinkou mm? 1..25 1...6; Aderend-  -- -
hulsen ohne Kun-
ststoffkragen
« vodi¢e AWG
- plny nebo slanény (jemné slanény) AWG 16...14 16...10 - -
- slanény AWG  16...12 1x8 - -
Naradi DIN ISO 2380- DIN I1SO 2380- - -
1A0; 5x 3 1A0; 5x 3
Stupen ochrany krytem 1P20 1P20 -- --
Plochy vyvod Hlavni obvod
« kabelové oko dle DIN 46234,
popf. max. 20 mm Siroké
- slanény mmZ - = = 2x (10 ... 70)
- jemné slanény mm? - - - 2x(10 ... 50)
« vodi¢e AWG, plny nebo slanény AWG - - - 2x(7...1/0)
Softstartér Typ 3RW30 1. ... 3RW30 4.

Prurezy pripojovacich vodici
Pomocné obvody (pfipojit Ize 1 nebo 2 vodice):
Sroubové svorky

- plny mmZ  2x(0,5...2,5)
 jemné slanény s dutinkou mm? 2x(05...1,5)
« vodite AWG

- plny nebo slanény AWG  2x(20...14)

- jemné slanény s dutinkou AWG  2x(20...16)
« Srouby svorek

- uthovaci moment Nm 0,8..1,2

1,
Ib.in 7..10,3

Pruzinové svorky

- plny mmZ  2x(0,25 ... 2,5)
 jemné slanény s dutinkou mm? 2x(0,25...1,5)
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény AWG  2x(24..14)
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace

Typ 3RW30 03

Ridici obvody

Jmenovité hodnoty

Jmenovité fidici napajeci napéti \% 24 ... 230 AC/DC

*» pracovni rozsah % +10

Jmenovity proud Fidiciho obvodu mA 25..4

Jmenovity kmitocet pro AC Hz 50/60

* pracovni rozsah % +10

Doba rozbéhu s 0,1 ... 20 (nastavitelnd)
Pocatecni napéti % 40 ... 100 (nastavitelné)
Doba dobéhu s 0 ... 20 (nastavitelna)
Jmenovité pracovni napéti ACV 200 ...400

pracovni rozsah % +10

Jmenovity kmitocet Hz 50/60

pracovni rozsah % +10

Trvala zatizitelnost (% z |) % 100

Minimalni zatizeni " (% z |,); pro 40 °C % 9

Maximalni délka vodi¢t od softstartéru k motoru m 1002

Stupen ochrany krytem nach IEC 60529 IP20 (pfivody IP00)
Dovolena nadmoiska vyska instalace m 5000

Snizeni zatizitelnosti nad 1000, viz charakterisitky ); vétsi vyska na dotaz

Dovolena montazni poloha o o
o . 10° .10
10 10 1~

—
‘
[
Ly
NSBO0_01897

A

Dovolena teplota okoli

provoz °C -25 ... +60; (snizeni zatizeni nad +40)
skladovani °C -40 ... +80

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
- podie IEC a UL/CSA "), samostatna montaz v rozvadéci, AC-53a

- bei40°C 3
- bei 50 °C A 2,6
- bei 60 °C A 2,2
« podle IEC a UL/CSA ), t&sna Fadova montaz, AC-53a
- bei40°C 2,6
- bei 50 °C A 2,2
- bei 60 °C 1.8
Ztratovy vykon
+ za provozu po ukonéeném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity W 6,5
pracovni proud a 40 °C, cca.
* pfi vyuziti max. ¢etnosti spousténi w 3

Dovolena cetnost spousténi za 1 hodinu

* pro pferusovany provoz S4, T, = 40 °C, samostatna svilsla montaz 1/h 1500
« zatéZovatel ED = 70 % % lg/s 300/0,2

Prarezy pripojovacich vodicu

Sroubové svorky Hlavni obvod

(pfipojit Ize 1 nebo 2 vodice) - plny mm,  1x(0,5...4);
svorky se dotahuji Sroubovakem 2x(0,5...2,5)
pro velikost 2 a Pozidriv 2 - jemné slanény s dutinkou mm, 1x(0,5...2,5);
2x(0,5...1,5)
- slanény mm,_ -
- vodice AWG AWG 2x(20...14)
plny nebo slanény
- Srouby svorek M3, PZ2
- Anzugsdrehmoment Nm 0,8..1,2
Ibin  7,1..89
* Pomocné obvody
- plny mm,  1x(0,5...4);
2x(0,5...25)
- jemné slanény s dutinkou mm, 1x(0,5..25);2x(0,5...1,5)
- vodite AWG, AWG 2x(20...14)
plny nebo slanény
- Srouby svorek M3, PZ2
- uthovaci moment Nm 0,8..1.2
Ib.in  7..89
Pruzinové svorky Hlavni a pomocné obvody
- plny mm2  2x(0,25...1,5)
* jemné slanény s dutinkou mm2  2x(0,25...1)
- vodite AWG, mm2  2x(24 ... 16)
plny nebo slanény
) Hodnota jmenovitého proudu motoru (udaj na typovém stitku) by méla byt 2) Pokud je délka pripojovacich vodi&i delsi, ovliviiuje kapacitance vedeni
rovna nebo vétsi nez minimalni (procentudlni) hodnota zatiZitelnosti soft- fazové fizeni tyristord.
startéru l,.
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30

pro standardni aplikace

Norm Parameter
Elektromagneticka kompatibilita podle EN 60947-4-2
Odolnost proti ruseni
Vyboj statické elektiiny (ESD) EN 61000-4-2 +4 kV vyboj dotykem, 18 kV vyboj ve vzduchu
Vysokofrekvencni magneticka pole EN 61000-4-3 Frekvenéni rozsah: 80 ... 2000 MHz s 80 % pfi 1 kHz,
zku$ebni troveni 3: 10 V/im
Vysokofrekvenéni ruseni vedenim EN 61000-4-6 Frekven¢ni rozsah: 150 kHz ... 80 MHz s 80 % pfi 1 kHz,

ovlivnéni 10 V

Vysokofrekvenéni napéti a proudy ve vedeni
* Burst EN 61000-4-4 +2 kV/5 kHz

» Surge EN 61000-4-5 +1 kV mezi vodici
+2 kV mezi vodi¢em a zemi

Emitované ruseni

EMC - emitované radiofrekvenéni ruseni EN 55011 Mezni hodnota tfidy A pfi 30 ... 1000 MHz,
mezni hodnota tfidy B pro 3RW30 2.; AC/DC 24 V
Rusivé radiofrekvencni napéti EN 55011 Mezni hodnota tfidy A pfi 0,15 ... 30 MHz,

mezni hodnota tfidy B pro 3RW30 2.; AC/DC 24 V

Je nutny odrusovaci filtr?

Stupen rusivého vyzarovani A (zafizeni v prumyslu) odru$ovaci filtr neni nutny
Stupen rusivého vyzarovani B (zafizeni ve vefejnych sitich)

Napéti fidiciho napajeciho obvodu

« AC/DC 230 V neni mozny 1)

« AC/DC 24V filtr neni nutny pro 3RW30 1. und 3RW30 2.;
filtr je nutny pro 3BRW30 3. und 3RW30 4. (viz tabulka)

1) Stupen rugivého vyzarovani B nelze pomoci filtri zajistit.

Softstartér Jmenovity proud Doporuceny filtr 1

Softstartéru Pracovni napéti 200 ... 480 V
Typ filtru Jmenovity proud filtru Pfipojovaci svorky
A A mm?
3RW30 36 45 4EF1512-1AA10 50 16
3RW30 37 63 4EF1512-2AA10 66 25
3RW30 38 72 4EF1512-3AA10 90 25
3RW30 46 80 4EF1512-3AA10 90 25
3RW30 47 106 4EF1512-4AA10 120 50

") Filtr slouzi k odstranéni rugeni, které se ifi po vedeni v hlavnim obvodu.
Rusivé vyzafovani vazané na elektromagnetické pole spliiuje stuperi
ruSivého vyzarovani B. Tabulka pro vybér filtru plati za standardnich
podminek:

Cetnost spousténi 10/hod, doba rozbéhu 4 s a pfetiZzeni 300% lg
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace

Doporucené jisténi
Volba typu koordinace pro motorovy vyvod se softstartérem splnény pozadavky na typ koordinace 2, musi byt pouzity pojistky
zavisi na pozadavcich aplikace. Zpravidla vyhovuje vyvod pro jisténi polovodicu.

bez pojistek (kombinace jisti¢ + softstartér). Maji-li byt

Zapojeni bez pojistek (ochrana softstartéru pfi zkratu neni zajisténa)

)
@
&
S,
|
o
@
17}
z

Softstartér Jistic

kR Jmenovity 400V +10 % Jmenovity proud

proud

Q11 Q1 [
Typ A Typ kA A
Typ koordinace 12
3RW30 03 3 3RV10 11-1EA10 50 4
3RW30 13 3,6 3RV10 21-1FA10 10 5
3RW30 14 6,5 3RV10 21-1HA10 10 8
3RW30 16 9 3RV10 21-1JA10 10 10
3RW30 17 12,5 3RV10 21-1KA10 10 12,5
3RW30 18 17,6 3RV10 21-4BA10 10 20
3RW30 26 25 3RV10 21-4DA10 55 25
3RW30 27 32 3RV10 31-4EA10 55 32
3RW30 28 38 3RV10 31-4FA10 55 40
3RW30 36 45 3RV10 31-4GA10 20 45
3RW30 37 63 3RV10 41-4JA10 20 63
3RW30 38 72 3RV10 41-4KA10 20 75
3RW30 46 80 3RV10 41-4LA10 11 90
3RW3047 106 3RV10 41-4MA10 11 100
) Pro vybér pfistrojii je rozhodujici jmenovity proud motoru, nikoliv vykon. 2) Typy koordinace jsou vysvétleny na strané 6/17.

Zapojeni s pojistkami - jisténi vedeni

NSB0_01936

Softstartér Pojistka - jiSténi vedeni, Sit'ovy stykac
max. hodnota
Toc Jmenovity Jmenovity Veli-  (nepovinny)
proud proud kost
Qi F1 e
Typ A Typ A
Typ koordinace 1 "): I, = 65 kA bei 480 V + 10 %
3RW30032 3 3NA3 805%) 20 000  3RT1015
3RW30 13 3,6 3NA3 803-6 10 000 3RT10 15
3RW30 14 6,5 3NA3 805-6 16 000 3RT10 15
3RW30 16 9 3NA3 807-6 20 000 3RT10 16
3RW30 17 12,5 3NA3 810-6 25 000 3RT10 24
3RW30 18 17,6 3NA3 814-6 35 000 3RT10 26
3RW30 26 25 3NA3 822-6 63 00 3RT10 26
3RW30 27 32 3NA3 824-6 80 00 3RT10 34
3RW30 28 38 3NA3 824-6 80 00 3RT10 35
3RW30 36 45 3NA3 130-6 100 1 3RT10 36
3RW30 37 63 3NA3 132-6 125 1 3RT10 44
3RW30 38 72 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45
3RW30 46 80 3NA3 136-6 160 1 3RT10 45
3RW3047 106 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46

R Typy koordinace jsou vysvétleny u softstartéri 3RW44 na strané 6/17.
2 1,= 50 kA pro 400 V.
3) 3NA3 805-1 (NH00), 5SB2 61 (DIAZED), 5SE2 201-6 (NEOZED).
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace

Zapojeni s rychlymi pojistkami SITOR 3NE1 - jisténi polovodiéu i vedeni

Doporucené pojistkové odpinace jsou uvedeny v katalozich LV 90, LV 1 nebo BETA ET B1,
popf. na www.siemens.de/sitor

F1

Q21

NSB0_01937

Softstartér Pojistka - jiSténi polovodic¢u a vedeni Sitovy stykac
To¢ Jmenovity Jmenovity Veli-  (nepovinny)
proud proud kost
Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Typ koordinace 2 D I =65kA bei 480 V +10 %
3RW30 032 3 3NE1813-0 % 16 000  3RT1015
3RW30 13 3,6 3NE1 813-0 16 000 3RT10 15
3RW30 14 6,5 3NE1 813-0 16 000 3RT10 15
3RW30 16 9 3NE1 813-0 16 000 3RT10 16
3RW30 17 12,5 3NE1813-0 16 000 3RT10 24
3RW30 18 17,6 3NE1 814-0 20 000 3RT10 26
3RW30 26 25 3NE1 803-0 35 000 3RT10 26
3RW30 27 32 3NE1 020-2 80 00 3RT10 34
3RW30 28 38 3NE1 020-2 80 00 3RT10 35
3RW30 36 45 3NE1 020-2 80 00 3RT10 36
3RW30 37 63 3NE1 820-0 80 000 3RT10 44
3RW30 38 72 3NE1 820-0 80 000 3RT10 45
3RW30 46 80 3NE1 021-0 100 00 3RT10 45
3RW30 47 106 3NE1 022-0 125 00 3RT10 46

1) Koordinace s pfistroji chranicimi proti zkratu vyZaduije, aby pfi zkratu
spoustéc nezplsobil nebezpecdi pro obsluhu nebo instalaci. Pfitom
spousté¢ s typem kordinace 1 nemusi byt schopen dal$i ¢innosti
bez opravy nebo vymeény ¢asti. Spousté¢ s typem koordinace 2 musi byt
schopen dalsi ¢innosti, pficemz se pfipousti riziko kontaktniho svaru.

Typ koordinace 2 plati pro softstartér v kombinaci s uvedenym jisténim
(jistic / pojistky), nikoliv v8ak pro ostatni ¢asti motorového vyvodu.

2 1, = 50 kA pro 400 V.

3) Pojistky SITOR nejsou nutné!
Alternativou jsou: 3NA3 803 (NHO00), 5SB2 21 (DIAZED), 5SE2 206
(NEOZED).

s Typ koordinace 1
e Typ koordinace 2

Pristroje, kterych se typ koordinace tyka jsou
v tabulce podbarveny oranzovou barvou.
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Softstartéry 3RW

Zapojeni s pojistkami SITOR 3NE3 - jisténi polovodi&u pojistkami, jisténi vedeni pojistkami nebo jisti€em; alternativné je mozna kombinace

stykace a jisticiho nadproudového relé

Doporucené pojistkové odpinace jsou uvedeny v katalozich LV 90,
LV 1 nebo BETA ET B1, popf. na www.siemens.de/sitor

F3 F1

Q1

011 Q11

NSB0_01938
NSB0_01939

Softstartér Pojistka - jiSténi polovodiéu, minimalni Pojistka - jiSténi polovodi¢t, maximalni Pojistka - jiSténi polovodi¢u, minimalni
T‘éc Jm. proud Jm. proud Velikost Jm. proud Velikost Jmenovity proud Velikost

Q1 F3 F3 F3

Typ A Typ A Typ A Typ A

Typ koordinace 2"): Iq =65 kA bei 480 V + 10 %
3RW30 032 3 = - - - - -

3RW30 13 3,6 - - - - - - 3NE4 101 32 0
3RW30 14 6,5 - - - - - - 3NE4 101 32 0
3RW30 16 9 - - - - - - 3NE4 101 32 0
3RW30 17 12,5 - - - - - - 3NE4 101 32 0
3RW30 18 17,6 - - - 3NE3 221 100 1 3NE4 101 32 0
3RW3026 25 - - - 3NE3 221 100 1 3NE4 102 40 0
3RW3027 32 - - - 3NE3 222 125 1 3NE4 118 63 0
3RW3028 38 - - - 3NE3 222 125 1 3NE4 118 63 0
3RW3036 45 - - - 3NE3 224 160 1 3NE4 120 80 0
3RW3037 63 - - - 3NE3 225 200 1 3NE4 121 100 0
3RW3038 72 3NE3 221 100 1 3NE3 227 250 1 - - -
3RW3046 80 3NE3 222 125 1 3NE3 225 200 1 - - -
3RW30 47 106 3NE3 224 160 1 3NE3 231 350 1 - - -
Softstartér Pojistka - jiSténi polovodi¢ max. Pojistka - jiSténi polovodi¢ii min. Pojistka - jiSténi polovodi¢ti max. Valcova pojistka
T°20 Jm. proud Jm. proud Vel. Jm. proud Vel. Jm. proud Vel. Jm. proud
Q11 F3 F3 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordinace 2"): Iq =65 kA bei 480 V + 10 %
3RW30032 3 - - - 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC1010 10
3RW30 13 3,6 - - - 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC2 220 20
3RW30 14 6,5 - - - 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC2 220 20
3RW30 16 9 - - - 3NE8 015-1 25 00 3NE8 015-1 25 00 3NC2 220 20
3RW30 17 12,5 - - - 3NE8 015-1 25 00 3NE8 018-1 63 00 3NC2 250 50
3RW30 18 17,6 - - - 3NE8 003-1 35 00 3NE8 021-1 100 00 3NC2 263 63
3RW30 26 25 3NE4 117 50 0 3NE8 017-1 50 00 3NE8 021-1 100 00 3NC2 263 63
3RW30 27 32 3NE4 118 63 0 3NE8 018-1 63 00 3NE8 022-1 125 00 3NC2 280 80
3RW30 28 38 3NE4 118 63 0 3NE8 020-1 80 00 3NE8 022-1 125 00 3NC2 280 80
3RW30 36 45 3NE4 120 80 0 3NE8 020-1 80 00 3NE8 024-1 160 00 3NC2 280 80
3RW30 37 63 3NE4 121 100 0 3NE8 021-1 100 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW30 38 72 - - - 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW30 46 80 - - - 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW3047 106 - - - 3NE8 024-1 160 00 3NE8 024-1 160 00 - -
Softstartér Sit'ovy stykac Jisti¢ Pojistka - jiSténi vedeni, max.
Ex Jm. proud (nepovinny) 400V +10 % Jm. proud Jm. proud Velikost

Q11 Q21 Q1 F1
Typ A Typ A Typ A
Typ koordinace 2"): Iq =65 kA bei 480 V + 10 %
3RW3003? 3 3RT10 15 3RV10 11-1EA10 4 3NA3 805°) 20 000
3RW30 13 3,6 3RT10 15 3RV10 21-1FA10 5 3NA3 803-6 10 000
3RW30 14 6,5 3RT10 15 3RV10 21-1HA10 8 3NA3 805-6 16 000
3RW30 16 9 3RT10 16 3RV10 21-1JA10 10 3NA3 807-6 20 000
3RW30 17 12,5 3RT10 24 3RV10 21-1KA10 12,5 3NA3 810-6 25 000
3RW30 18 17,6 3RT10 26 3RV10 21-1BA10 20 3NA3 814-6 35 000
3RW3026 25 3RT10 26 3RV10 31-4DA10 25 3NA3 822-6 63 00
3RW3027 32 3RT10 34 3RV10 31-4EA10 32 3NA3 824-6 80 00
3RW3028 38 3RT10 35 3RV10 31-4FA10 40 3NA3 824-6 80 00
3RW3036 45 3RT10 36 3RV10 31-4GA10 45 3NA3 130-6 100 1
3RW3037 63 3RT10 44 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 132-6 125 1
3RW3038 72 3RT10 45 3RV10 41-4KA10 75 3NA3 132-6 125 1
3RW3046 80 3RT10 45 3RV10 41-4LA10 90 3NA3 136-6 160 1
3RW30 47 106 3RT10 46 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1
R 2) 1, =50 kA pro 400 V.

Typ koordinace 2 plati pro softstartér v kombinaci s uvedenym jisténim 3) 3NA3 805-1 (NH00), 5SB2 61 (DIAZED).

(jisti¢ / pojistky), nikoliv vSak pro ostatni ¢asti motorového vyvodu.
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace

I Charakteristiky

Dovolena nadmorska vyska instalace

NSB0_01704
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Pro instalaci v nadmotské vySce vétsi nez 2000 m se snizuje maximalni
dovolena hodnota pracovniho napéti na 460 V.

I Dalsi adaje
Priklady nastaveni parametrt pro typické aplikace - normalni (lehky) rozbéh (Class 10)

Normaini (lehky) rozbéh Class 10 (do 20 s s pfetizenim 300 % I, motor):

Proud softstartéru mize byt stejné velky jako proud motoru

Aplikace Dopravnik Valeckovy Kompresor Maly ventilator Cerpadlo Hydraulické
dopravnik cerpadlo

Parametry pro rozbéh

* Napétova rampa
s omezenim proudu
- Pocate¢ni napéti % 70 60 50 40 40 40
- Doba rozbéhu s 10 10 20 20 10 10

Upozornéni:
Vyse uvedené tabulky uvadéji typické dimenzovani a priklady nastaveni parametrd, které se osvédcili v praxi v jednotlivych

aplikacich. Maji proto pouze informativni charakter a nejsou zdvazné pro jiné aplikace se stejnymi zatéZemi. Uvedené
hodnoty slouzi k prvnimu orientaénimu nastaveni pri uvadéni do provozu a musi byt optimalizovany.

K dimenzovani softstartéru pro vasi aplikaci doporuc¢ujeme software Win Soft Starter, pfedevsim pro tézké rozbéhy
a velkou cetnost spousténi.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW30
pro standardni aplikace

Projektovani

Dimenzovani softstartérd 3RW44 na zakladé jmenovitého
proudu je mozné jen tehdy, pokud se jedna o normaini (lehky) ro-
zbéh. Pro tézké rozbéhy nebo vétsi cetnost spousténi musi

byt zvolen vykonéjsi softstartér. K dimenzovani softstartért
slouzi software Win-Soft Starter V3.0.

Pro tézké rozbéhy se musi pouzit jistici nadproudové relé
s vypinaci charakteristikou CLASS 20 a vys$si. Doporucuje se
pouziti termistor( zabudovanych ve vinuti motoru.

V motorovém vyvodu mezi softstartérem a motorem nesmi byt
zapojeny obvody kapacitniho charakteru, napf. kondenzatory za-
fizeni pro kompenzaci jalového vykonu. Kromé toho nesmi byt
b&hem spousténi nebo zastavovani softstartérem v ¢innosti ani
statické systémy ke kompenzaci jalového vykonu ani dynamické
systémy PFC (Power Factor Correction). Jinak se nedaji vylougit
poruchy kompenzaéniho zafizeni anebo softstartéru.

VSechny ostatni pfistroje zapojené v hlavnim obvodu se objed-
navaji samostatné (pojistky, stykace, atd.) a dimenzuji pro pfimé
spousténi a na zkratové proudy v misté montaze motorového
vyvodu. Dbejte na dodrZzovani uvedené maximalni ¢etnosti
spousténi!

Upozornéni:

P¥i zapinani motoru dochazi zpravidla k poklesiim napéti
nezdvisle na zplisobu spousténi (pfimé, hvézda-trojuhelnik,
softstartér). Transformator, ktery motor napdji musi byt
zasadné dimenzovan tak, aby hodnota napéti béhem
rozbéhu motoru (pri poklesu napéti) byla v dovoleném
pracovnim rozsahu. Pokud neni tento transformator
dimenzovan s dostatecnou rezervou, doporucuje se napdjet
fidici obvody napétim ze samostatného napajeciho zdroje,
ktery neni zavisly na napéti hlavniho obvodu.

Tim se predejde nezadoucimu vypinani.

Hlavni obvod (vykonova cast)

TL1 L2 T L3

NSB0_01940

I T2 I3

Premostovaci kontakty (bypass) jsou v softstartérech 3RW30
vestavény, a proto nemusi byt instalovany a objednavany jako
samostatné pfistroje.

Siemens LV 1 T - 2009

Provozni stavy softstartéru 3RW30
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Software Win-Soft Starter

Tento software slouzi k dimenzovani vSech softstartérd 3RW3
a 3RW4. Zohledruje riizné provozni a okrajové podminky jako
napf. parametry napajeci sité, udaje o motoru a zatézi, jakoz

i pozdavky aplikace. Vystupem je objednaci €islo softstartéru,
ktery odpovida pozadavkim vaseho zadani a grafické zna-
zornéni charakteristik vybranych veli€in v zavislosti na ¢ase

a otackach. Cely projekt se da exportovat ve formatu pdf

a prilozit k nabidce.

Software za vas provede zdlouhavé ruéni vypocty souvisejici
s dimenzovanim softstartéru.

Program Win-Soft Starter mdzete stahnout na internetovych
strankach: www.siemens.cz/sirius > Spousténi > Softstartéry
> zalozka Ke stazeni.

DalSi dokumetaci tykajici se softstartér(i najdete na strankach
Product Support, stai zadat alespori prvni 3 znaky objed-
naciho &isla:

http://www.automation.siemens.com/support




Prehled

Softstartéry SIRIUS 3RW40 poskytuji uzivateli a vyrobci roz-
vadace minimalné stejné vyhody jako softstartéry 3RW30.

Softstartéry 3RW40 se vyznaduji pfedevsim svoji kompaktni
konstrukci, v rozvadéci tedy zabiraji minimalni prostor.
Vestavéné premostovaci kontakty (bypass) snizuji po ukonceni
rozbéhu ztratovy vykon vykonovych polovodicu (tyristort).
Celkové otepleni v rozvadéci se proto snizuje, montaz

a zapojovani externiho pfemostovaciho stykace odpadaji stejné
jako logistické operace spojené s dodavkou tohoto stykace.

Kromé toho nabizi softstartéry 3RW40 dalsi dopliikové funkce
jako nastaveni omezeni proudu, jisténi motoru i softstartéru

pfi pfetizeni a na pfani zakaznika také funkci termistorového
relé. Uvedené funkce jsou tim dulezitéjsi ¢im vétsi je vykon
spousténého motoru a jejich dodate¢na instalace zbyte¢né
prodrazuje vyrobu rozvadéce.

Jisténi tyristorl pfi pfetizeni zamezuje jejich nadmérnému
otepleni a tudiz tepelnému pretizeni. Proti zkratu je nutné jistit
doporuérnymi rychlymi pojistkami SITOR s charakteristikou
gR/gS (viz tabulky v ¢asti Technické udaje).

Vestavéné monitorovani provoznich stavd a poruch poskytuje
uzivateli zakladni diagnostické moznosti. Ctyfi svitivé diody

a reléové vystupy dovoluji rozliSovat provozni stavy pohonu
nebo vypadek napéti nebo faze napajeci sité, nepfipojenou
zatéz, nedovolené nastaveni pracovniho proudu motoru vzhle-
dem ke zvolené vypinaci charakteristice vestavéného nadprou-
dového relé (class, jisténi pfi pretizeni motoru), tepelné pretizeni
anebo poruchu pfistroje.

Softstartéry 3RW40 jsou vhodné pro spousténi motor( s kotvou
nakratko do 250 kW (pfi 400 V), které jsou provozovany

v 3fazovych sitich. Kompaktni konstrukce, malé rozméry,

nizky ztratovy vykon a jednoduché uvadéni do provozu jsou

Nevybusné provedeni ,,zvySena bezpecnost“ EEx e podle
smérnice ATEX 94/9/EG

Softstartéry 3RW40 velikosti SO az S12 jsou také vhodné

ke spousténi motor(i v nevybusném provedeni ,zvySena
bezpecnost” EEx e.

Cislo certifikatu: BVS 05 ATEX F 002.Jsou certifikovany
podle norem CSN EN 60079-14, IEC 60947-4-2 a IEC 61508.
Oznaceni provozniho zafizeni: Ex Il (2) GD.

Funkce

Softstartéry 3RW40 zabiraji cca tfetinu mista ve srovnani se
spoustéfem hvézda-trojuhelnik stejného vykonu. Setfi tak
mistem v rozvadéci a na montazni listé, naklady souvisejici se
zapojovanim spoustéce hvézda-trojuhelnik se redukuji na pfipo-
jeni napajeni a vyvodu k motoru. To hraje vyznamnou roli u mo-
tort vétSich vykon0, protoZe pro né jsou kompletni sestavy
poustécu nabizeny pouze vyjimecné. Zaroven se snizuje pocet
pfipojovacich vodi¢l motoru z Sesti na tfi.

Kompaktni konstrukce, jednoducha montaz i zapojovani,
a snadné uvadéni do provozu - se projevi ve vysledku jako
jednoznacéna Uspora nakladu.

Premostovaci kontakty (bypass) softstartérli 3RW40 jsou za
provozu chranény vestavénym elektronickym zhasenim oblouku,
které zamezuje poskozeni téchto kontaktl v pripadé poruchy.
Ta mlze byt zplsobena kratkodobymi vypadky napéti v Fidicim
obvodu nebo mechanickymi otfesy, popf. zavadou na civce
elektromagnetu nebo starnutim pruziny hlavnich kontaktu.

Softstartéry 3RW

Predevsim pohony vétSich vykon( mohou pretéZovat mistni
napajeci sit. Softstartéry 3RW40 snizuji strmost narlstu
rozbéhového proudu pfiblizné podle zvolené rozb&hové
napétoveé rampy. DalSi odleh€eni napajeci sité umoznuje
nastavitelné omezeni proudu b&hem rozb&hu. Pfitom se fizeni
rozbéhu odchyluje od zvolené napétové rampy, jejiz strmost

je dana poc¢atecnim napétim a dobou trvani rampy. Jakmile je
proud motoru roven nastavené hodnoté omezeni proudu,
softstartér fidi napéti na svorkach motoru tak, aby proud motoru
byl konstantni. Proudové omezeni trva, dokud se pohon neto¢i
jmenovitymi otackami - v tom pfipadé je ukon€en sepnutim
premostovacich kontaktd (bypass), nebo rozbéh skonéi
pred€asné vypnutim motoru vestavénou ochranou motoru,
popf. softstartéru. Rozb&h motoru (zvySovani otacek) muze diky
proudovému omezeni trvat mnohem déle nez pouze s napéto-
vou rampou, a proto ¢asto dochazi k vypnuti pfi pretézovani
softstartéru nebo vestavéné ochrany motoru.

Ochrana motoru pfi pretizeni odpovidajici IEC 60947-4-2 je
soucast softstartéru a neni nutné ji realizovat dodate¢né napf.
externim nadproudovym relé. Jmenovity proud motoru, vypinaci
charakteristika class 10, 15 nebo 20 (lehky nebo téZky rozbéh)
a zplsob resetu po vypnuti motoru pfi pfetizeni se nastavuji
jednoduse a pfehledné& dvéma potenciometry a jednim tlaitkem.
Pokud se jedna o té€ZSi rozbéh nez class 20, vestavéna ochrana
motoru pfi pfetizeni se necha vypnout (deaktivovat). V tomto
pripadé musi byt motor pfi pfetizeni jiStén jinym zafizenim,

pro tézké rozbéhy do class 40 pfichazi v ivahu SIMOCODE pro
s moznosti komunikace PROFIBUS-DP.

Pro motory s vykonem do 55 kW (pfi 400 V) jsou k dispozici
softstartéry s vestavénym termistorovym relé, k némuz muaze byt
pfipojen termistor PTC typu A nebo kontakt s bimetalem. Kromé
méfeni teploty pfimo ve vinuti motoru se vyhodnocuje rovnéz
preruSeni a zkrat vedeni méficiho obvodu. Je-li motor tepelné
pretizen nebo vyhodnocena porucha v méficim obvodu,
softstartér motor vypina. Potom musi byt proveden reset jednim
z moznych zpUsobl: ruéni tlaCitkem na €elnim panelu
softstartéru, automaticky nebo dalkovy kratkym pferuSenim
fidiciho napajeciho obvodu.

Softstartéry 3RW40 fidi rozbéh motoru metodou ,Polarity Bal-
ancing’, kera zamezuje vzniku stejnosmérnych slozek proudu
béhem rozbéhu motoru fizeného ve dvou fazich. Hodnota
proudu v nefizené fazi je dana vektorovym souétem proudu
obou fizenych fazi. Tim vznika fyzikalné podminéné asymetrické
rozloZeni proudu v jednotlivych fazich béhem rozbéhu motoru.
Tomu nelze sice zcela zabranit, tato skute¢nost vSak neni

ve vétsiné aplikaci kriticka.

Kromé této proudové nesymetrie jsou fyzikalnim dusledkem
fizeni ve dvou fazich jiz zminéné stejnosmérné slozky proudu,
které pfi po¢atecnim napéti mensim nez 50 % mohou zpuUsobit
jinou zvukovou kvalitu pfi rozb&éhu motoru.

Polarity Balancing spolehlivé eliminuje stejnosmérné slozky
proudu béhem rozb&hu a zamezuje vzniku brzdiciho momentu,
ktery vznika pGsobenim stejnosmeérnych slozek proudu ve vinuti
motoru. Tim je zajistén rovnomérny narlst otacek, tocivého
momentu a proudu. Rozb&h motoru fizeny ve dvou fazich
softstartéry 3RW40 je tedy zarukou pozvolného spousténi
motoru, pfi némz se akusticka kvalita béhem rozbéhu pfiblizuje
rozbéhu se softstartéry 3RW44, které fidi rozbéh ve vSech tfech
fazich.
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Softstartéry 3RW

Pokud jsou vykonové tyristory softstartéru jiSteny pfedepsanymi
pojistkami SITOR, splfiuje motorovy vyvod poZzadavky na typ
koordinace 2 a softstartér je po vypnuti zkratu t€mito pojistkami
schopen dalSiho provozu. 3 LED signalizuji provozni stavy
a poruchova hlaseni, napf. nevhodné zvolenou vypinaci
charakteristiku (CLASS) vzhledem k nastavenému pracovnimu
proudu, Uplny vypadek napajeci sité nebo vypadek jedné z fazi,
nepfipojenou zatéz nebo preruSené vedeni k zatézi, tepelné
pretizeni motoru nebo softstartéru, atd.
* pozvolny rozbéh napétovou rampou; nastaveni po¢ate¢niho
napéti Ug v rozsahu 40 az 100 %, doba rampy tg je nastavitelna
od0do20s

* pozvolny dobé&h napétovou rampou; doba rampy pro dob&h ty
se nastavuje od 0 do 20 s

« elektronicka ochrana motoru a softstartéru pfi pretizeni
* pfipojeni termistoru (pouze do velikosti S3, 55 kW)
« dalkovy reset (vestavén az do velikosti S3, od S6 pfislusenstvi)

Technické udaje

* nastavitelné omezeni proudu

» pfemostovaci kontakty (bypass) ke snizeni ztratového vykonu
* nastavovani potenciometry

* jednoducha montaz a uvadéni o provozu

» monitorovani provoznich a poruchovych stavd

* pracovni napéti 200 az 600 V, 50/60 Hz,

* pracovni napéti fidicich obvodu
- velikosti SO az S3:
AC/DC 24 V nebo
AC/DC 110 az 230V
- Velikosti S6 az S12:
AC 115V nebo AC 230 V.
K ovladani se doporucuje pouzit napéti DC 24 V z interniho
zdroje napajeni. Rizeni pfimo z PLC je rovnéz mozné.
* pracovni rozsah teploty okoli -25 az +60 °C

» pomocné kontakty dovoluji dal$i zpracovani signal(
softstartéru v zafizeni (viz stavovy diagram na strané 35)

Typ 3RW40 2. 3RWA40 3., 3RW40 4.
Ridici obvody
Jmenovité hodnoty Svorky
Jmenovité napdjeci napéti A1/A2 \% 24 110 ... 230 24 110 ... 230
* pracovni rozsah % +20 -15/+10 +20 -15/+10
Jmenovity proud Fidiciho obvodu
* v rezimu pfipraven k provozu (STANDBY) mA <150 < 50 < 200 < 50
* zapinaci mA <200 <100 < 5000 <1500
* v rezimu ZAP bez ventilatoru mA <250 < 50 < 200 < 50
* vrezimu ZAP s ventilatorem mA <300 < 70 < 250 < 70
Jmenovity kmitocet Hz 50/60
* pracovni rozsah % +10
Ridici vstupy
IN ZAP / VYP
Jmenovity pracovni proud
*« AC mA ca. 12 3/6 ca. 12 3/6
- DC mA ca. 12 1,5/3 ca. 12 1,5/3
Reléové vystupy
Vystup 1 reZim ON-/RUN ) 13/14 signalizace provozniho stavu rozbéh / chod (zapinaci kontakt)
Vystup 2 BYPASSED 23/24 signalizace premosténi (bypass, zapinaci kontakt)
Vystup 3 OVERLOAD/FAILURE 95/96/98 signalizace pfetizeni / poruchy (pfepinaci kontakt)
Jmenovity pracovni proud A 3 AC-15/AC-14 pro 230 V,

A 1DC-13 pro 24 V

Ochrana proti pfepéti
Jisténi pfi zkratu

1) Tovarni nastaveni: ON-Mode.

varistor paralelné k pfemostovacimu kontaktu

4 A, charakteristika gL/gG;
6 A rychla (jisténi neni soucast dodavky softstartéru)

Typ 3RW40 5. 3RW407.
Ridici obvody
Jmenovité hodnoty Svorky
Jmenovité napdjeci napéti A1/A2 ACV 115 230 115 230
* pracovni rozsah % -15/+10 -15/+10
Jmenovity proud Fidiciho obvodu v rezimu STANDBY mA 15 15
Jmenovity proud Fidiciho obvodu v rezimu ZAP mA 440 200 660 360
Jmenovity kmitocet Hz 50/60 50/60
* pracovni rozsah % +10 +10
Ridici vstupy
IN ZAP / VYP
Jmenovity pracovni proud mA cca 10 podle DIN 19240
Jmenovité pracovni napéti DCV 24 zinterniho zdroje napéti, vyvedeno na svorku “dc+”, nebo externi zdroj ste-
jnosmérného napéti (podle DIN 19240) se pfipojuje ke svorkam “-” a “IN”
Reléové vystupy
Vystup 1 rezim ON-/RUN 2) 13/14 signalizace provozniho stavu rozbéh / chod (zapinaci kontakt)
Vystup 2 BYPASSED 23/24 signalizace pfemosténi (bypass, zapinaci kontakt)
Vystup 3 OVERLOAD/FAILURE 95/96/98 signalizace pretizeni / poruchy (pfepinaci kontakt)
Jmenovity pracovni proud A 3 AC-15/AC-14 pro 230 V,
A 1DC-13 pro 24 V

Ochrana proti prepéti
Jisténi pfi zkratu

0 Hodnoty odbéru proudu civky pro +10 % U,,, 50 Hz.
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varistor paralelné k pfemostovacimu kontaktu
4 A charakteristika gL/gG;
6 A rychla (jisténi neni souc¢ast dodavky softstartéru)

2) Tovarni nastaveni: rezim ON.



Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40

pro standardni aplikace

Typ 3RW40 2., 3RW40 3., 3RW40 4.

Ridici obvody zafizeni stav/premosténi/porucha pretizeni
Provozni hlaseni LED DEVICE STATE/BYPASSED/FAILURE OVERLOAD
VYP sviti zelené nesviti nesviti

Rozbéh sviti zelené blika zelené nesviti
Pfemosténi (bypass) sviti zelené sviti zelené nesviti

Dobéh sviti zelené blika zelené nesviti
Vystrazna hlaseni

Nedovolené nastaveni | vgi zvolené vypinaci charakteristice CLASS sviti zelené neni relevantni blika ¢ervené
Spousténi (zapnuti) blokovano / pretizeni tyristort blika Zluté neni relevantni nesviti
Poruchova hlaseni

* 24 V: U <0,75 x Ug nebo U > 1,25 x Ug nesviti sviti Cervené nesviti

*+ 110 ...230V: U<0,75x Ug nebo U > 1,15 x Ug nesviti sviti cervené nesviti
Nedovolené nastaveni |, vagi zvolené vypinaci charakteristice CLASS

pfi vzestupné hrané (0 —> 1) na vstupu IN (povel ZAP) sviti zelené sviti Cervené blika ¢ervené
PretiZzeni motoru (nadproudové relé / termistor) sviti zelené nesviti sviti cervené
Zavada v obvodu termistoru (pferu$eni obvodu, zkrat) sviti zelené nesviti mihota ¢ervené
Tepelné pretizeni tyristord sviti Zluté sviti Cervené nesviti

Hlavni obvod bez napéti, vypadek fazel, nezapojena zatéz sviti zelené sviti Cervené nesviti

Porucha pfistroje sviti Cervené sviti Gervené nesviti

Typ 3RW40 5. und 3RW40 7.

Ridici obvody zafizeni stav/pfemosténi porucha pretizeni
Provozni hlaseni LED DEVICE STATE/BYPASSED FAILURE OVERLOAD
VYP sviti zelené nesviti nesviti nesviti
Rozbéh sviti zelené blika zelené nesviti nesviti
Pfemosténi (bypass) sviti zelené sviti zelené nesviti nesviti
Dobéh sviti zelené blika zelené nesviti nesviti
Vystrazna hlaseni

Nedovolené nastaveni | vagi zvolené vypinaci charakteristice CLASS sviti zelené neni relevantni neni relevantni blika cervené
Spousténi (zapnuti) blokovano / pretizeni tyristort blika Zluté neni relevantni neni relevantni nesviti
Poruchova hlaseni

U <0,75x Ug oder U > 1,15 x Ug nesviti nesviti sviti ervené nesviti
Nedovolené nastaveni | vigi zvolené vypinaci charakteristice CLASS

pfi vzestupné hrané (0 —> 1) na vstupu IN (povel ZAP) sviti zelené nesviti sviti ervené blika cervené
PretiZzeni motoru sviti zelené nesviti nesviti sviti Cervené
Tepelné pretiZeni tyristord sviti zluté nesviti sviti Cervené nesviti
Hlavni obvod bez napéti, vypadek fazel, nezapojena zatéz sviti zelené nesviti sviti Gervené nesviti
Porucha pfistroje sviti cervené nesviti sviti cervené nesviti
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40
pro standardni aplikace

Typ 3RW40 ..
Tovarni nastaveni

Véstavéné och

Ochrana motoru
Odpoji motor pfi tepelném pretizeni motoru

Vypinaci charakteristika podle IEC 60947-4-1 Class 10/15/20 10

Citlivost na vypadek faze % > 40

Vystraha pfi pfetizeni neni

Termistorova ochrana podle IEC 60947-8, Typ A/IEC 60947-5-1 ano ")

Reset pfi zaptisobeni ochrany ruéni/automaticky/dalkovy reset 2)
(MAN/AUTO/REMOTE 2 )

Doba do opétné pfipravenosti k provozu min 5

Ochrana softstartéru

Vypina pfi tepelném pretiZzeni tyristorl nebo

pfemostovacich kontaktd

Reset pfi zaplsobeni ochrany ruéni/automaticky/dalkovy reset 2)
(MAN/AUTO/REMOTE 2))

Doba do opétné pfipravenosti k provozu

* pfi pfetizeni tyristor( s 30

« pfi pretizeni pfemostovacich kontaktl (bypass) s 60

Parametry fidicich a pomocnych obvodii

Doba odezvy na fidici signaly

Zpozdéni pfi zapnuti (s pfipojenym napajecim napétim) ms <50

Zpozdéni pfi zapnuti (rezim automaticky / se sitovym stykacem) ms <300

Doba pfipravenosti k provozu (povel zapnout béhem fizeného dobéhu) ms 100

Doba preklenuti vypadku napéti napajeci sité

Ridici obvody ms 50

Doba preklenuti vypadku napéti napajeci sité

Obvod zatéze ms 500

Blokovani opétného zapnuti po vypnuti pfi pretizeni

Vypnuti ochranou motoru min 5

Vypnuti ochranou softstartéru

* pfi pretizeni tyistort s 30

* pii pretizeni pfemostovacich kontaktd (bypass) s 60

Parametery pro rozbéh

Doba rozbéhu s 0..20 7,5
Poc¢ate¢ni napéti % 40 ... 100 40
Omezeni proudu 1,3...5xle 5xlg
Parametery pro dobéh

Doba dobéhu s 0..20 0

Rezimy zpétného nastaveni (reset)
pro vypnuti pfi pretizeni motoru / softstartéru

Ruéni reset LED nesviti nesviti

Automaticky reset LED sviti Zluté

Dalkovy reset (REMOTE) 2) LED sviti zelené

Vyhodnoceni ukonéeni rozbéhu ano

Rezimy vystupu 13/14

Vzestupna hrana (Uroveri 0 —> 1) pro povel START

Sestupna hrana (Urover 1 —> 0) pro povel STOP ON ON
ukonéeni rozbéhu chod (RUN)

) Termistor Ize pfipojit pouze u pfistroju do 55 kW (do velikosti S3). Pro vétsi
vykony doporu¢ujeme pouzit typovou fadu softstartérd 3RW44, ktera je
vybavena vyhodnocenim termistort standardné.

2) Dalkovy reset (REMOTE) je standardné vestavén u velikosti 3RW40 2.
az 3RW40 4.; pro 3RW40 5. a 3RW40 7. je k dispozici pfisluSenstvi
k dodate¢né montazi na €elni panel pfistroje.

3) Ochrana premostovacich kontaktd az do 55 kW (do velikosti S3).
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40

pro standardni aplikace

Typ 3RW40 2.-..B.4, 3RW402.-..B.5, 3RW405.-.BB.4, 3RW40 5.-.BB.5,
3RW40 3.-..B.4, 3RW403.-..B.5, 3RW407.-.BB.4 3RW407.-.BB.5
3RW404.-..B.4 3RW404.-..B.5

Hlavni obvod (vykonova ¢ast)

Jmenovité pracovni napéti ACV 200 ...480 400 ... 600 200 ... 460 400 ... 600

pracovni rozsah % -15/+10 -15/+10 -15/+10 -15/+10

Maximale zavérné napéti tyristort ACV 1600 1400 1800

Jmenovity kmitocet Hz 50/60

pracovni rozsah % +10

Trvaly provoz pro 40 °C (% z lg) % 115

Minimalni zatizeni (% z minimaini nastavitelné hodnoty proudu % 20 (minimalné 2 A)

motoru ly)

Maximalni délka vodi¢t od softstartéru k motoru m 300

Dovolena nadmoiska vyska instalace m 5000

(snizeni zatizeni od 1000, viz charakteristiky); vétsi vySka na dotaz

Dovolena montazni poloha
* s pfidavnym ventilatorem (3RW40 2. az 3RW40 4.)

22,5°225° o
90° 1=y 90° ’\gi g,
=
P ey 2
* bez pfidavného ventilatoru (3RW40 2. az 3RW40 4.) e 100 1004 11‘O° -- (ventilator vestavén standardné)
A
Dovolena teplota okoli
provoz °C -25 ... +60; (snizeni zatiZzeni od +40)
skladovani °C -40 ... +80
Stupen ochrany krytem 1P20 pro 3RW40 2.; 1POO

IPO0 pro 3RW40 3. a 3RW40 4.

Typ 3RW40 24 3RW40 26 3RW40 27 3RW40 28

Hlavni obvod (vykonova ¢ast)

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
+ podle IEC a UL/CSA 1), samostatna montaz v rozvadéci, AC-53a

- pro40°C A 12,5 253 32,2 38
- pro 50 °C A 1 23 29 34
- pro 60 °C A 10 21 26 31

Minimalni nastavitelny proud motoru Iy
pro véstavénou ochranu motoru pfi pretizeni

Ztratovy vykon

* za provozu po ukonéeném rozbé&hu (bypass), plati pro trvaly jmenovity W 2 8 13 19
pracovni proud a 40 °C, cca.

* b&hem rozb&hu a pro omezeni proudu nastavené na 300 % |y, 40 °C W 17 47 55 64

Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi
¢ Normalni (lehky) rozbéh SCIass 10)

- Jmenovity proud motoru ly;2), doba rozb&hu 3 s A 12,5 25 32 38
- Cetnost spousténi %) 1h 50 23 23 19
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 4 s A 12,5 25 32 38
- Cetnost spousténi %) 1h 36 15 16 12
* Tézky rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 4,5 s A 1" 23 30 34
- Cetnost spousténi 3) 1h 49 21 18 18
- Jmenovity proud motoru 1y;2%), doba rozb&hu 6 s A 11 23 30 34
- Cetnost spoustani 3 1h 36 14 13 13
« Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 6 s A 10 21 27 31
- Cetnost spouéténl’3) 1/h 47 21 20 18
- Jmenovity proud motoru 12!, doba rozbéhu 8 s A 10 21 27 31
- Cetnost spouéténi3) 1/h 34 15 14 13

1)
2)

UL/CSA nevyzaduji méfeni pro 60 °C.
Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 300 % ly.

3) Plati pro pferuSovany provoz S4 se zatéZovatelem 30 %, T, =40 °C,

a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené ¢etnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako styka¢” (automaticky rezim).
Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proud motoru Iy, zavisi

na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.

4)
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Softstartéry 3RW

Typ 3RW40 36 3RW40 37 3RW40 38 3RW40 46 3RW40 47

Hlavni obvod (vykonova ¢ast)

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
* podle IEC a UL/CSA 1), samostatnd montaz v rozvadéci, AC-53a

- bei40°C A 45 63 72 80 106
- bei 50 °C A 42 58 62,1 73 98
- bei 60 °C A 39 53 60 66 90

Minimalni nastavitelny jmenovity proud motoru Iy

pro véstavénou ochranu motoru pfi pfetizeni A 23 26 35 43 46

Ztratovy vykon

* za provozu po ukon€eném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity W 6 12 15 12 21
pracovni proud a 40 °C, cca.

* b&hem rozbé&hu, pro omezeni proudu nastavené na 300 % Iy, (40°C) W 79 1M1 125 144 192

Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)

- Jmenovity proud motoru l,?), doba rozb&hu 3 s A 45 63 72 80 106
- Cetnost spousténi 3 1/h 38 23 22 22 15
- Jmenovity proud motoru 1y?!), doba rozbéhu 4 s A 45 63 72 80 106
- Cetnost spousténi 3 1h 26 15 15 15 10
* Tézky rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 4,5 s A 42 50 56 70 84
- Cetnost spousténi ¥ 1/h 30 34 34 24 23
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 6 s A 42 50 56 70 84
- Cetnost spousténi 3 1h 21 24 24 16 17
* Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 6 s A 38 46 50 64 77
- Getnost spousténi 9 1h 30 31 34 23 23
- Jmenovity proud motoru IMZ)‘”, doba rozbéhu 8 s A 38 46 50 64 77
- Cetnost spoustani %) 121 22 24 16 16

1) uL/CSA nevyzaduji méfeni pro 60 °C.
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 300 % Iv-

3) Plati pro pferuSovany provoz S4 se zatéZovatelem 30 %, T,, = 40 °C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené Eetnosti

spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako styka¢” (automaticky rezim).
4) Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proud motoru Iy zavisi
na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.

Typ 3RW4055 3RW4056 3RW4073 3RW4074 3RW4075 3RW40 76

Hlavni obvod (vykonova ¢ast)

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
* podle IEC a UL/CSA 1), samostatna montaz v rozvadéci, AC-53a

- pro 40 °C A 134 162 230 280 356 432
- pro 50 °C A 117 145 205 248 315 385
- pro 60 °C A 100 125 180 215 280 335

Minimalni nastavitelny jmenovity proud motoru Iy

pro véstavénou ochranu motoru pfi pfetizeni A 59 87 80 130 131 207

Ztratovy vykon

* za provozu po ukonéeném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity W 60 75 75 90 125 165
pracovni proud a 40 °C, cca.

* b&hem rozbé&hu, pro omezeni proudu nastavené na 350 %2) Iy (40°C) W 1043 1355 2448 3257 3277 3600

Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi

* Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 10 s A 134 162 230 280 356 432
- Cetnost spousténi 3 1h 20 8 14 20 16 17
- Jmenovity proud motoru 1,21, doba rozb&hu 20 s A 134 162 230 280 356 432
- Cetnost spousténi %) im7 1,4 3 8 5 5

* Tézky rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 15 s A 134 152 210 250 341 402
- Cetnost spoustani %) 1/h 11 8 1 13 1 12
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 30 s A 134 152 210 250 341 402
- Cetnost spousténi ¥ 1/h 1,2 1,7 1 6 2 2

« Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru Ii2), doba rozbshu 20 s A 124 142 200 230 31 372
- Cetnost spousténi 3 1/h 12 9 10 10 10 10
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 40 s A 124 142 200 230 311 372
- Cetnost spousténi 1/h 2 2 1 5 1 1

1) UL/ICSA nevyzaduji mé&Feni pro 60 °C.
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 350 % ly.

3) Plati pro pferuSovany provoz S4 se zatéZovatelem 70 %, T, =40 °C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené Eetnosti

spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako styka¢” (automaticky rezim).

Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proud motoru Iy, zavisi
na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.

4)
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40

pro standardni aplikace

Softstartér Typ 3RWA40 2. 3RW40 3. 3RW40 4.
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu
zapojen predni svorkovy < plny vodi¢ mm? 2x(1,5...2,5); 2x(1,5...16) 2x(25..16)
dilec 2x (2,5 ... 6) podle
IEC 60947;
m max. 1 x 10
§ « s dutinkou mm? 2x(1,5...2,5); 1x(0,75 ... 25) 1x(2,5...35)
2 2x(25...6)
« slanény vodi¢ mm2 -- 1x(0,75 ... 35) 1x(4..70)
« vodie AWG
- piny vodi¢ AWG 2x(16...12)
- plny nebo slanény vodi¢ AWG  2x(14..10) 1x(18...2) 2x(10... 1/0)
- slanény vodi¢ AWG 1x8 - -
zapojen zadni svorkovy -« piny vodi¢ mm2 -- 2x(1,5...16) 2x(2,5...16)
dilec « s dutinkou mm? - 1x(1,5 ... 25) 1% (2,5 ... 50)
- « slanény vodi¢ mm? - 1x(1,5...35) 1x(10 ... 70)
g - vodide AWG
2 - plny nebo slanény vodi¢ AWG - 1x(16...2) 2x(10 ... 1/0)
zapojeny oba svorkové < piny vodi¢ mm? -- 2x(1,5...16) 2x(25..16)
dilce « s dutinkou mm? - 2%x(1,5... 16) 2% (2,5 ... 35)
« slanény vodi¢ mm2 -- 2x(1,5...25) 2x(10 ... 50)
2 « vodite AWG
% - plny nebo slanény vodi¢ AWG - 2x(16...2) 1x(10 ... 2/0)
z
« utahovaci moment Nm 2..25 4,5 6,5
Ib.in 18 ...22 40 58
Naradi Pz 2 Pz 2 Inbus 4 mm
Stupen ochrany krytem 1P20 P20 1P20
(PFivody 1P00) (Pfivody 1P00)
Pruzinové svorky Vodice hlavniho obvodu
« pny vodié mm2  1..10 =
* jemné lanko s dutinkou mm? 1 ... 6 dutinky bez -
plastového zakonéeni
* vodi¢e AWG
- plny nebo slanény vodi¢ (plny vodi¢) AWG 16 ... 10 -
- slanény vodi¢ AWG 1x8 -
Naradi DIN ISO 2380-1A0; 5x 3 --
Stupen ochrany krytem 1P20 -
Plochy vyvod Vodice hlavniho obvodu

« s kabelovym okem DIN 46234, popf.
max. Sitka 20 mm

- slanény vodi¢ mm - 2x(10...70)
- plny vodig mm? - 2x (10 ... 50)
« vodice AWG, piny nebo slanény vodi¢  AWG  -- 2x(7...1/0)
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40
pro standardni aplikace

Softstartér Typ 3RW40 5. 3RW40 7.
Prarezy pripojovacich vodicu
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu:
3RT19 55-4G (55 kW) 3RT19 66-4G
zapojen predni svorkovy * jemné lanko s dutinkou mm2 16 ...70 70 ... 240
dilec * jemné lanko bez dutinky mm? 16 ... 70 70 ... 240
« slanény vodi& mm?2 16 .70 95 ... 300
2 « plochy pasovy vodi¢ (pocet x Sitka x mm min. 3x9x0,8, min. 6 x9x0,8
g tloustka) max. 6 x 15,5x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
] « vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG 6..2/0 3/0 ... 600 kemil
zapojen zadni svorkovy dilec « jemné lanko s dutinkou mm? 16 ... 70 120 ...185
« jemné lanko bez dutinky mm?2 16 ... 70 120 ... 185
3 « slanény vodi¢ mm 16 ... 70 120 ... 240
% « plochy pasovy vodi¢ (pocet x $itka x mm min. 3x9x0,8, min.6x9x0,8
2 tloustka) max. 6 x 15,5 x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG 6..2/0 250 ... 500 kemil
zapojeny oba svorkové dilce * jemné lanko s dutinkou mm2 max. 1x50,1x70 min. 2 x 50; max. 2 x 185
* jemné lanko bez dutinky mm? max. 1 x50, 1x70 min. 2 x 50; max. 2 x 185
« slanény vodi¢ mm? max. 2 x 70 max. 2 x 70; max. 2 x 240
2 « plochy pasovy vodi¢ (pocet x Sitka x mm max. 2 x (6 x 15,5 x 0,8) max. 2 x (20 x 24 x 0,5)
8 tloustka)
5 « vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG  max.2x 1/0 min. 2 x 2/0; max. 2 x 500 kcmil
« Srouby svorek M10 (Inbus, SW4) M12 (Inbus, SW5)
- utahovaci moment Nm 10 ...12 20...22
Ib.in 90 ... 110 180 ... 195
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu:
3RT19 56-4G
zapojen predni a zadni « jemné lanko s dutinkou mm?2 16 ... 120
svorkovy dilec * jemné lanko bez dutinky mm? 16 ... 120
« slanény vodi¢ mm?2 16 ... 120
2 8 « plochy pasovy vodi¢ (pocet x Sitka x mm min. 3x9x0,8
3 g tloustka) max. 6 x 15,5x 0,8
2 2 « vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG 6 ... 250 kemil
zapojeny oba svorkové dilce « jemné lanko s dutinkou mm?2 max. 1x 95, 1x 120
« jemné lanko bez dutinky mm? max. 1x95,1x 120
« slanény vodi¢ mm? max. 2 x 120
) « plochy pasovy vodi¢ (pocet x Sitka x mm max. 2 x (10 x 15,5 x 0,8)
3 tloustka)
2 « vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG  max. 2 x 3/0
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu:
Bez tfmenovych svorek / plochy pfivod
« plny vodi¢ s kabelovym okem mm2  16..95" 50 ... 2402
« slanény vodi¢ s kabelovym okem mm? 25 ... 120" 70 ... 2409
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil
* plochy pfivod (max. $itka) mm 17 25
* Srouby svorek M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17)
- utahovaci moment Nm 10... 14 14 ... 24
Ib.in 89 ...124 124 ... 210

1) Jsou-li kabelovymi oky podle DIN 46235 pfipojeny vodice s prufezem

V&tSim nez 95 mm2, je nutné pouzit kryt pfivodt 3RT19 56-4EA1, aby byly

dodrzeny rozte¢e mezi fazemi.

2)

Jsou-li kabelovymi oky podle DIN 46234, popf. DIN 46235 pfipojeny vodice
s prifezem vétSim nez 240 mm2, popf. 185 mm2, je nutné pouzit kryt
privodl 3RT19 66-4EA1, aby byly dodrzeny roztece mezi fazemi.

Softstartér Typ

Prurezy pripojovacich vodici
Vodic¢e pomocnych obvod (pfipojit Ize 1 nebo 2 vodice):
Sroubové svorky

3RW40 ..

- plny vodi& mm2  2x(0,5...2,5)
* jemné lanko s dutinkou mm? 2x(0,5...1,5)
« vodite AWG

- plny nebo slanény vodi¢ AWG  2x(20...14)

- jemné lanko s dutinkou AWG  2x(20...16)
« Srouby svorek

- utahovaci moment Nm 0,8..1,2

Ib.in 7..103

Pruzinové svorky
* plny vodi¢

- 3RW40 2. ... 3RW40 4. mm?  2x(0,25...2,5)

- 3RW40 5., 3RW40 7. mm?2  2x(0,25...1,5)
+ jemné lanko s dutinkou mm?  2x(0,25..1,5)
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG  2x(24 ... 14) pro BRWA40 2. ... 3RW40 4.;

il SiemensLV1T-2009

2 x (24 ... 16) pro 3RW40 5. a 3RW40 7.



Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40

pro standardni aplikace

Norm Parameter
Elektromagneticka kompatibilita podle EN 60947-4-2
Odolnost proti ruseni
Vyboj statické elektiiny (ESD) EN 61000-4-2 +4 kV vyboj dotykem, 8 kV vyboj ve vzduchu
Vysokofrekvencni magneitcka pole EN 61000-4-3 Frekvenéni rozsah: 80 ... 1000 MHz s 80 % pfi 1 kHz,
zku$ebni troveni 3, 10 V/im
Vysokofrekvenéni ruseni vedenim EN 61000-4-6 Frekven¢ni rozsah: 150 kHz ... 80 MHz s 80 % pfi 1 kHz,

ovlivnéni 10 V

Vysokofrekvenéni napéti a proudy ve vedeni
* Burst EN 61000-4-4 +2 kV/5 kHz

* Surge EN 61000-4-5 +1 kV mezi vodici
+2 kV mezi vodi¢em a zemi

Emitované ruseni

EMC - emitované radiofrekvencni ruseni EN 55011 Mezni hodnota tfidy A pfi 30 ... 1000 MHz,
mezni hodnota tfidy B pro 3RW40 2.; AC/DC 24 V
Rusivé radiofrekvencéni napéti EN 55011 Mezni hodnota tfidy A pfi 0,15 ... 30 MHz,

mezni hodnota tfidy B pro 3RW40 2.; AC/DC 24 V

Je nutny odrusovaci filtr?
Stupeini rusivého vyzarovani A (zafizeni v primyslu) odru$ovaci filtr neni nutny

Stupen rusivého vyzarovani B (zafizeni ve vefejnych sitich)
Napéti fidiciho napajeciho obvodu

« AC/DC 110 ... 230 V neni mozné ")
« AC 115/230 V neni mozné ")
« AC/DC 24V neni nutné pro 3RW40 2.;

nutné pro 3RW40 3. a 3RW40 4. (viz tabulka)

N Stuperi rusivého vyzarovani B nelze pomoci filtrt zajistit.

Softstartér Jmenovity proud Doporuceny filtr 1

softstartéru Rozsah pracovniho napéti 200 ... 430 V
Typ filtru Jmenovity proud filtru Prifez pfipojovacich vodicu
A A mm?
3RW40 36 45 4EF1512-1AA10 50 16
3RW40 37 63 4EF1512-2AA10 66 25
3RW40 38 72 4EF1512-3AA10 90 25
3RW40 46 80 4EF1512-3AA10 90 25
3RW40 47 106 4EF1512-4AA10 120 50

") Filtr slouzi k odstranéni rugeni, které se ifi po vedeni v hlavnim obvodu.
Rusivé vyzafovani vazené na elektromagnetické pole spliiuje stuperi
ruSivého vyzarovani B. Tabulka prov ybér filtru plati za standardnich
podminek:

Cetnost spousténi 10/hod, doba rozbéhu 4 s a pfetiZzeni 300% lg

Siemens LV 1T-2009 | /)



Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40

pro standardni aplikace

Doporucené jisténi
Volba typu koordinace pro motorovy vyvod se softstartérem

zavisi na pozadavcich aplikace. Zpravidla vyhovuje vyvod
bez pojistek (kombinace jisti¢ + softstartér). Maji-li byt

splnény pozadavky na typ koordinace 2, musi byt pouzity pojistky

pro jisténi polovodicu.

Zapojeni bez pojistek (ochrana softstartéru pfi zkratu neni zajisténa)

(D3
Softstarteér Jistic 1)
Toc Jmenovity 400 V +10 % 400V +10 % Jmenovity proud 575V +10 % Jmenovity proud
proud
Q11 Q1 Q1 Iq i Q1 Iq e
Typ A Typ Typ kA A Typ kA A
Typ koordinace 12
3RW4024 125 3RV1 021-1KA10 3RV1 321-1KC10 55 16 - - -
3RW4026 25 3RV1 021-4DA10 3RV1 321-4DC10 55 25 - - -
3RW40 27 32 3RV1 031-4EA10 3RV1 331-4EC10 55 32 - - -
3RW4028 38 3RV1 031-4FA10 3RV1 331-4FC10 55 40 - - -
3RW4036 45 3RV1 031-4GA10 3RV1 331-4GC10 20 45 - - -
3RW4037 63 3RV1 041-4JA10 3RV1 341-4JC10 20 63 - - -
3RW4038 72 3RV1 041-4KA10 3RV1 341-4KC10 20 75 - - -
3RW4046 80 3RV1 041-4LA10 3RV1 341-4LC10 11 90 = - -
3RW40 47 106 3RV1 041-4MA10 3RV1 341-4MC10 11 100 - - -
3RW4055 134 3VL3 720-2DC36 35 200 3VL3 720-1DC36 12 200
3RW40 56 162 3VL3 720-2DC36 35 200 3VL3 720-1DC36 12 200
3RW40 73 230 3VL4 731-2DC36 65 315 3VL5 731-3DC36 35 315
3RW40 74 280 3VL4 731-2DC36 65 315 3VL5 731-3DC36 35 315
3RW40 75 356 3VL4 740-2DC36 65 400 3VL5 740-3DC36 35 400
3RW40 76 432 3VL5 750-2DC36 65 500 3VL5 750-3DC36 35 500

Zapojeni s pojistkami - jiSténi vedeni

at1| 4|

NSBO0_01904

Softstartér Pojistka - jiSténi vedeni, Sit'ovy stykac¢
max. hodnota
Toc Jmenovity Jmenovity Veli-  (nepovinny)
proud proud kost
Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Typ koordinace 1 2): I, = 65 kA pro 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NA3 820-6 50 00 3RT10 24
3RW4026 25 3NA3 822-6 63 00 3RT10 26
3RW40 27 32 3NA3 824-6 80 00 3RT10 34
3RW4028 38 3NA3 824-6 80 00 3RT10 35
3RW4036 45 3NA3 130-6 100 1 3RT10 36
3RW4037 63 3NA3 132-6 125 1 3RT10 44
3RW4038 72 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45
3RW4046 80 3NA3 136-6 160 1 3RT10 45
3RW40 47 106 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46
3RW4055 134 3NA3 244-6 250 2 3RT10 55-6A.36
3RW40 56 162 3NA3 244-6 250 2 3RT10 56-6A.36
3RW40 73 230 2 x 3NA3354-6 2x355 3 3RT10 65-6A.36
3RW40 74 280 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3 3RT10 66-6A.36
3RW40 75 356 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 75-6A.36
3RW40 76 432 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 76-6A.36

" Pro vybér pfistroju je rozhodujici jmenovity proud motoru, nikoliv jeho 2)

vykon. Jisti¢e 3RV 13 (nejisti pfi pfetizeni) jsou uréeny pro spoustéce,
u nichz je jiSténi pfi pretizeni realizovano jinym zplisobem, v tomto pfipadé
softstartérem 3RW40.

6/30

Typy koordinace jsou vysvétleny na strané 6/17.
Typ koordinace 1 plati pro softstartér v kombinaci s uvedenym jiSténim
(jisti€ / pojistky), nikoliv vSak pro ostatni ¢asti motorového vyvodu.
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40
pro standardni aplikace

Zapojeni s pojistkami SITOR 3NE1 - ji§téni polovodiéu i vedeni
T Doporucené pojistkové odpinace jsou uvedeny v katalozich LV 90, LV 1 nebo BETA ET B1,
F1

popf. rychlé pojistky na www.siemens.com/sitor

Q1

NSB0_01905

Softstartér Pojistka - jiSténi polovodicu a vedeni Sit'ovy stykac
Jmenovity Jmenovity Veli-  (nepovinny)
proud proud kost
Q11 F1 Q21
Typ A Typ A
Typ koordinace 2"): I, = 65 kA pro 600 V + 5 %
3RW4024 12,5 3NE1 814-0 20 000  3RT1024
3RW4026 25 3NE1 803-0 35 000 3RT1026
3RW40 27 32 3NE1 020-2 80 00 3RT10 34
3RW4028 38 3NE1 020-2 80 00 3RT10 35
3RW4036 45 3NE1 020-2 80 00 3RT10 36
3RW4037 63 3NE1 820-0 80 000 3RT1044
3RW4038 72 3NE1 820-0 80 000 3RT1045
3RW4046 80 3NE1 021-0 100 00 3RT10 45
3RW40 47 106 3NE1 022-0 125 00 3RT10 46
3RW40 55 134 3NE1 227-2 250 1 3RT10 55-6A.36
3RW40 56 162 3NE1 227-2 250 1 3RT10 56-6A.36
3RW40 73 230 3NE1 331-2 350 2 3RT10 65-6A.36
3RW40 74 280 3NE1 333-2 450 2 3RT10 66-6A.36
3RW40 75 356 3NE1 334-2 500 2 3RT10 75-6A.36
3RW40 76 432 3NE1 435-2 560 3 3RT10 76-6A.36

1) Koordinace s pfistroji chranicimi proti zkratu vyZaduje, aby pfi zkratu

spoustéc nezplsobil nebezpeci pro obsluhu nebo instalaci. Pfitom
spoustéc¢ s typem kordinace 1 nemusi byt schopen dalsi ¢innosti

bez opravy nebo vymény ¢asti. Spousté¢ s typem koordinace 2 musi byt
schopen dal$i ¢innosti, pficemz se pfipousti riziko kontaktniho svaru.

Typ koordinace 2 plati pro softstartér v kombinaci s uvedenym jisténim
(jisti€ / pojistky), nikoliv v8ak pro ostatni ¢asti motorového vyvodu.

=]  Typ koordinace 1

3 Typ koordinace 2

Pristroje, kterych se typ koordinace tyka jsou
v tabulce podbarveny oranzovou barvou.
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Softstartéry 3RW

Zapojeni s pojistkami SITOR 3NE3 (ji§téni polovodiéa pojistkami, ji$téni vedeni pojistkami nebo jisticem; alternativné je mozna kombinace

stykace a jisticiho nadproudového relé)

Doporuéené pojistkové odpinace jsou uvedeny v katalozich LV 90,
- F1 LV 1 nebo BETA ET B1, popf¥. rychlé pojistky
na www.siemens.com/sitor

Q1

[
an ot
i ()3
Softstartér Pojistka - jiSténi polovodic¢t, min. Pojistka - jiSténi polovodiét, max. Pojistka - jisténi polovodiéu, min.
ngc Jm. proud Jmenovity proud Velikost Jmenovity proud Velikost Jmenovity proud Velikost
Q11 F3 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A

Typ koordinace 2"): Iq=65kA pro 600V +5 %

3RW4024 125 - - - - - - 3NE4 101 32 0
3RW40 26 25 - - - 3NE3 221 100 1 3NE4 102 40 0
3RW40 27 32 - - - 3NE3 224 160 1 3NE4 118 63 0
3RW4028 38 - - - 3NE3 224 160 1 3NE4 118 63 0
3RW4036 45 - - - 3NE3 224 160 1 3NE4 120 80 0
3RW4037 63 - - - 3NE3 225 200 1 3NE4 121 100 0
3RW4038 72 3NE3 221 100 1 3NE3 227 250 1 - - -
3RW4046 80 3NE3 222 125 1 3NE3 225 200 1 - - -
3RW40 47 106 3NE3 224 160 1 3NE3 231 350 1 - - -
3RW40 55 134 3NE3 227 250 1 3NE3 335 560 2 - - -
3RW40 56 162 3NE3 227 250 1 3NE3 335 560 2 - - -
3RW40 73 230 3NE3 232-0B 400 1 3NE3 333 450 2 - - -
3RW40 74 280 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2 - - -
3RW40 75 356 3NE3 335 560 2 3NE3 336 630 2 - - -
3RW40 76 432 3NE3 337-8 710 2 3NE3 340-8 900 2 - - -
Softstartér Pojistka - jiSténi polovodi¢ti max Pojistka - jiSténi polovodi¢u min. Pojistka - jiSténi polovodi¢ii max. Valcové pojistky

o Jm. proud Jmen. proud Vel Jmen. proud Vel. Jmen. proud  Vel. Jmen. proud
Q11 F3 F3 F3 F3
Typ A Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordinace 2"): Iq= 65 kA pro 600V + 5 %
3RW4024 125 3NE4 117 50 0 3NE8 015-1 25 00 3NE8 017-1 50 00 3NC2 240 40
3RW4026 25 3NE4 117 50 0 3NE8 017-1 50 00 3NE8 021-1 100 00 3NC2 263 63
3RW40 27 32 3NE4 118 63 0 3NE8 018-1 63 00 3NE8 022-1 125 00 3NC2 280 80
3RW40 28 38 3NE4 118 63 0 3NE8 020-1 80 00 3NES8 024-1 160 00 3NC2 280 80
3RW40 36 45 3NE4 120 80 0 3NE8 020-1 80 00 3NE8 024-1 160 00 3NC2 280 80
3RW4037 63 3NE4 121 100 0 3NE8 021-1 100 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW4038 72 - - - 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW4046 80 - - - 3NE8 022-1 125 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW40 47 106 - - - 3NE8 024-1 160 00 3NE8 024-1 160 00 - -
3RW40 55 134 - - - - - - - - - - -
3RW40 56 162 - - - - - - - - - - -
3RW40 73 230 - - - - - - - - - - -
3RW40 74 280 - - - - - - - - - - -
3RW40 75 356 - - - - - - - - - - -
3RW40 76 432 - - - - - - - - - - -
Softstartér Sit'ovy stykac Jisti¢ Pojistka - jisténi vedeni, max.

kX Jm. proud  (nepovinny) 400V +10 % Jmen. proud 575V +10 % Jmen. proud Jmen. proud  Velikost
Q1 Q21 Q1 Q1 F1
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordinace 2"): I, = 65 kA pro 600 V + 5 %
3RW4024 125 3RT10 24 3RV1021-4KA10 55 - - 3NA3 820-6 50 00
3RW40 26 25 3RT10 26 3RV1021-4DA10 55 - - 3NA3 822-6 63 00
3RW40 27 32 3RT10 34 3RV1 031-4EA10 55 - - 3NA3 824-6 80 00
3RW40 28 38 3RT10 35 3RV1031-4FA10 55 - - 3NA3 824-6 80 00
3RW40 36 45 3RT10 36 3RV1031-4GA10 20 - - 3NA3 130-6 100 1
3RW4037 63 3RT10 44 3RV1041-4JA10 20 - - 3NA3 132-6 125 1
3RW4038 72 3RT10 45 3RV1041-4KA10 20 - - 3NA3 132-6 125 1
3RW4046 380 3RT10 45 3RV1041-4LA10 11 - - 3NA3 136-6 160 1
3RW4047 106 3RT10 46 3RV1041-4MA10 11 - - 3NA3 136-6 160 1
3RW4055 134 3RT10 55-6A.36 3VL3720 200 3VL3 720 200 3NA3 244-6 250 2
3RW4056 162 3RT10 56-6A.36 3VL3 720 200 3VL3 720 200 3NA3 244-6 250 2
3RW4073 230 3RT10 65-6A.36 3VL4 731 315 3VL5 731 315 2 x3NA3354-6 2x355 3
3RW4074 280 3RT10 66-6A.36 3VL4 731 315 3VL5 731 315 2x 3NA3354-6 2x355 3
3RW4075 356 3RT10 75-6A.36  3VL4 740 400 3VL5 740 400 2 x3NA3365-6 2 x500 3
3RW4076 432 3RT10 76-6A.36  3VL5 750 500 3VL5 750 500 2 x3NA3365-6 2 x500 3
D Typy koordinace jsou vysvétleny na strané 6/17. (jisti¢ / pojistky), nikoliv v§ak pro ostatni ¢asti motorového vyvodu.

Typ koordinace 2 plati pro softstartér v kombinaci s uvedenym jisténim
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40
pro standardni aplikace

I Charakteristiky

Vypinaci charakteristiky vestavéné ochrany motoru Vypinaci charakteristiky vestavéné ochrany motoru
(pro symetrické zatizeni (pro asymetrické zatizeni
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Pro instalaci v nadmofiské vysce vétsi nez 2000 m se sniZuje maximalni
dovolena hodnota pracovniho napéti na 460 V.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW40
pro standardni aplikace

" Dalsi udaje

Priklady nastaveni parametrt pro typické aplikace - normalni (lehky) rozbéh (Class 10)

Normailni (lehky) rozbéh Class 10 (do 20 s s pfetizenim 350 % I, motor):
proud softstartéru muze byt stejné velky jako proud motoru.

Aplikace Dopravnik Valeckovy Hydraulické
dopravnik Kompresor Maly ventilator Cerpadlo cerpadlo

Parametry pro rozbéh

* Napétova rampa
s omezenim proudu

- Poc¢ate¢ni napéti % 70 60 50 40 40 40

- Doba rozbéhu s 10 10 10 10 10 10

- Omezeni proudu 5x Iy 5x Iy 4 xly 4 x Iy 4x 1y 4x Iy
Doba dobéhu s 5) 5 0 0 10 0

Priklady nastaveni parametri pro typické aplikace - téZky rozbéh (Class 20)

TéZky rozbéh Class 20 (do 40 s s pfetizenim 350 % I, motor):
musi byt zvolen softstartér alespori o jeden vykonovy stupen vétsi, nez je vykon navrzeného motoru.

Aplikace Michadlo Odstredivka
Parametry pro rozbéh

* Napétova rampa
s omezenim proudu

- Pocgate¢ni napéti % 40 40

- Doba rozbéhu s 20 20

- Omezeni proudu 4x 1y 4x Iy
Doba dobéhu 0 0
Upozornéni:

Vyse uvedené tabulky uvadéji typické dimenzovani a priklady nastaveni parametrt, které se osvédg¢ili v praxi v jednotlivych
aplikacich. Maji proto pouze informativni charakter a nejsou zavazné pro jiné aplikace se stejnymi zatézemi. Uvedené
hodnoty slouzi k prvnimu orientaénimu nastaveni pri uvadéni do provozu a musi byt optimalizovany.

K dimenzovani softstartéru pro vasi aplikaci doporuc¢ujeme software Win Soft Starter, pfedevsim pro tézké rozbéhy
a velkou cetnost spousténi.
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Projektovani

Dimenzovani softstartérll 3RW44 na zakladé jmenovitého
proudu je mozné jen tehdy, pokud se jedna o normalni (lehky) ro-
zbéh. Pro tézké rozbéhy nebo vétsi Cetnost spousténi musi byt
zvolen vykonéjsi softstartér. K dimenzovani softstartéri slouzi
software Win-Soft Starter V3.0.

Pro tézké rozbéhy se da vestavéné jistici nadproudové relé
vyradit z ¢innosti. V tom pfipadé je nutné jistit motor pfi pretizeni
externim pfistrojem. Doporucuje se pouziti termistord zabudova-
nych ve vinuti motoru. TotéZ plati také pro fizeny pozvolny
dobéh, protoze béhem ného je softstartér zatéZzovan vice nez
pfi nefizeném dobéhu setrvacnosti.

Rovnéz pfi cyklickém zatézovani v rezimu S4 se doporucuje
vyhonocovat teplotu pfimo ve vinuti motoru pomoci termistora.
Softstartéry 3RW40 do 55 kW (do velikosti S3) a 3RW44 maji
vestavéno termistorové relé a umoznuiji tedy pfipojeni termistoru
pfimo.

V motorovém vyvodu mezi softstartérem a motorem nesmi byt
zapojeny obvody kapacitniho charakteru, napf. kondenzatory za-
fizeni pro kompenzaci jalového vykonu. Kromé toho nesmi byt
bé&hem spousténi nebo zastavovani softstartérem v ¢innosti ani
statické systémy ke kompenzaci jalového vykonu ani dynamické
systémy PFC (Power Factor Correction). Jinak se nedaji vyloucit
poruchy kompenzaéniho zafizeni anebo softstartéru.

V3&echny ostatni pfistroje zapojené v hlavnim obvodu se objed-
navaji samostatné (pojistky, stykace, atd.) a dimenzuji pro pfimé
spousténi a na zkratové proudy v misté montaze motorového
vyvodu.

Pfemostovaci kontakty (bypass) a elektronické jistici nadprou-
dové relé jsou v softstartéru 3RW40 jiz zabudovany. Proto neni
nutné je objednavat ani zapojovat samostatné externi pfistroje.

PFi vybéru a nastavovani spousteé jistiCe musi byt zohlednéno
mozné ovlivnéni vy§Simi harmonickymi béhem rozbéhu, popf.
fizeného dobéhu.

Upozornéni:

PFi zapinani motoru dochazi zpravidla k poklesum napéti
nezdvisle na zplisobu spousténi (pfimé, hvézda-trojuhelnik,
softstartér). Transformator, ktery motor napdji musi byt
zasadné dimenzovan tak, aby hodnota napéti béhem
rozbéhu motoru (pfi poklesu napéti) byla v dovoleném
pracovnim rozsahu. Pokud neni tento transformator
dimenzovan s dostatec¢nou rezervou, doporucuje se napdjet
fidici obvody napétim ze samostatného napadjeciho zdroje,
ktery neni zavisly na napéti hlavniho obvodu.

Tim se predejde nezadoucimu vypinani softstartéru.

Hlavni obvod (vykonova cast)
L1 L2 iLs

NSB0_001485a

IT1 IT2 113

Premost'ovaci kontakty (bypass) a elektronické jistici nadprou-
dové relé jsou v softstartérech 3RW40 vestavény, a proto nemusi
byt instalovany a objednavany jako samostatné pristroje.

Softstartéry 3RW

Provozni stavy softstartéru 3RW40

U
Un

Us

RUN 13/14- ¢ ‘ L
BYPASSED 23/24 —1 1 :
—-| tr on et— — tr off —=| ¢

NSB0_01486

'
7

Software Win-Soft Starter

Tento software slouzi k dimenzovani vSech softstartérd 3RW3
a 3RW4. Zohledriuje riizné provozni a okrajové podminky jako
napf. parametry napajeci sité, udaje o motoru a zatézi, jakoz

i pozdavky aplikace. Vystupem je objednaci Cislo softstartéru,
ktery odpovida pozadavkim vaseho zadani a grafické zna-
zornéni charakteristik vybranych veli€in v zavislosti na ¢ase

a otackach. Cely projekt se da exportovat ve formatu pdf

a prilozit k nabidce.

Software za vas provede zdlouhavé ruéni vypocty souvisejici
s dimenzovanim softstartéru.

Program Win-Soft Starter mdzete stdhnout na internetovych
strankach: www.siemens.cz/sirius > Spousténi > Softstartéry
> zalozka Ke stazeni.

DalSi dokumetaci tykajici se softstartér(i najdete na strankach
Product Support, stai zadat alespori prvni 3 znaky objed-
naciho Cisla:

http://www.automation.siemens.com/support
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Softstartéry 3RW

Prehled
Softstartéry SIRIUS 3RW44 nabizi kromé pozvolného dobéhu

do 710 kW (400 V) ve standardnim zapojeni, popf. do 1200 kW
(400 V) v zapojeni uvnitf trojuhelniku.

Softstartéry SIRIUS 3RW44 se vyznacuji kompaktni konstrukci,
ktera je predpokladem pro Usporu mista v rozvadéci a pro jeho
prehledné uspofadani. Softstartéry SIRIUS 3RW44 pro optimalni
rozbéh a zastavovani pohon( jsou se svymi parametrizaénimi
moznostmi atraktivni alternativou frekvenénich ménica v ap-
likacich s konstantnimi otackami. Regulace to¢ivého momentu
a nastavitelné omezeni proudu b&hem rozb&hu umozriuji pouzit
softstartéry 3RW44 jako spoustéc ve vétsiné aplikaci. 3RW44
spousti a zastavuji motor bez momentovych razua a velkych prou-
dovych Spicek. To je spojené s Usporou nakladl - pofizovacich
pfi dimenzovani strojniho / technologického zafizeni a
provoznich pfi udrzbé.

Vestavéné premostovaci kontakty (bypass) premosti tyristory,
pokud bylo vyhodnoceno ukonéeni rozbéhu motoru. Tim

se znacné snizi ztratovy vykon softstartéru a s tim souvisejici
otepleni rozvadéce.

Bohaté parametrizani moznosti softstartér 3RW44 zarucuji
pfizpUsobeni vasi aplikaci. Nastavovani parametrt a uvadéni
do provozu se provadi pomoci ¢tyr tlacitek a menu na grafickém
vicefadkovém podsviceném displeji. Na displeji mohou byt
rovnéz zobrazeny hodnoty mérenych veli¢in, jako napf. fazova
nebo sdruzena napéti, fazové proudy, to€ivy moment motoru,
atd. Samoziejmosti je zobrazeni provoznich stav(, poruchovych
hlaseni, denik poruch

Souvisejici normy
+ |IEC 60947-4-2
* UL/CSA.

Software Soft Starter ES

Soft Starter ES slouzi k parametrovani, uvadéni do provozu,
monitorovani méfenych veli¢in a k diagnostice v pfipadé
servisniho zasahu.

Viz katalog LV 1 kapitola 12 ,Software k projektovani

a parametrizovani pfistroji SIRIUS”

Funkce

Softstartéry SIRIUS 3RW44 jsou vybaveny modernim,
ergonomickym menu, které umoznuje jednoduché a rychlé
uvadéni do provozu pomoci tlacitek a vicefadkového
podsviceného grafického displeje. Optimalni rozbéh a dobéh
motoru Ize nakonfigurovat rychle, spolehlivé a jednoduse —
nastavenim nékolika parametrt v pfedem zvoleném jazyce.
Ctyfi tlacitka k ovladani a srozumitelné nazvy polozek menu
zarucuji pfehlednost pfi nastavovani parametr(i i pfi obsluze

za provozu. Pokud je pfipojeno napajeci napéti fidicich obvodu,
displej zobrazuje nejen aktualni hodnoty méfenych veli€in, ale
také vystrazna a poruchova hlaseni. K softstartéru mize byt
propojovacim kabelem pfipojen externi zobrazovaci a ovladaci
modul, Udaje zobrazené na displeji softstartéru jsou potom

k dispozici “na dvefich rozvadéce”.

Softstartéry SIRIUS 3RW44 jsou vybaveny optimalnim
souborem funkci. Integrovany systém pfemostovacich kontaktd
shizuje ztratovy vykon softstartéru za provozu. Tim se snizuje
otepleni rozvadéce.

Softstartéry SIRIUS 3RW44 maji vestavénou ochranu

pfi pfetizeni, ktera chrani tyristory vykonové ¢asti softstartéru
pred tepelnym pretizenim. To mize byt zpusobeno napf.
nedovolenym zatizenim nebo ¢astym spousténim pohonu.

Odpadaji tak naklady souvisejici s montazi a zapojovanim
externiho jisticiho nadproudového relé, protoze softstartéry
SIRIUS 3RW44 jsou touto funkci vybaveny. Kromé toho maji
nastavitelnou vypinaci charakteristiku (CLASS 5 az 30) a vstup
k pfipojeni termistoru PTC pro vyhodnoceni otepleni vinuti nebo
lozisek motoru. Proti zkratu se doporucuje jistit tyristory
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pojistkami SITOR, které jsou konstruovany k jisténi polovodica.
Spoustéc pfitom splfiuje pozadavky na typ koordinace 2.
NastaviteIné omezeni proudu umoznuje stanovit maximalni
hodnotu proudu pfi rozbéhu.

Softstartéry SIRIUS 3RW44 se daji vybavit komunikaénim
rozhranim PROFIBUS DP. Diky parametrovatelnym Fidicim
vstupim a reléovym vystuptm se daji velmi jednoduse zaclenit
do systému automatického Fizeni provozu nebo technologie.

K dispozici je funkce “pomaly chod” v obou smérech otaceni,
ktera slouzi k polohovani a sefizovani za snizeného toc¢ivého
momentu a nastavitelnych malych otackach.

K rychlému zastaveni pohonu s velkymi setrva¢nymi hmotami
slouzi brzdéni stejnosmérnym proudem.

Charakteristické viastnosti

* plynuly a pozvolny rozbéh s rozbéhovym (utrhavacim)
impulzem, regulace toCivého momentu nebo napétova rampa,
nastavitelné omezeni to¢ivého momentu nebo proudu, popf.
ridzné kombinace téchto moznosti podle druhu zatéze

* integrované prfemostovaci kontakty snizuji ztratovy vykon

* nastaveni parametr( pro rozbéh, jako napf. po¢ate¢ni tocivy
moment, pocatecni napéti, doba rozbéhu i dobéhu atd. - az tfi
samostatné sady parametr(i

+ automatické vyhodnoceni ukon&eni rozbéhu

* zapojeni “uvnitf trojuhelniku” znamena mensi velikost
softstartéru, a tim Gsporu pofizovacich nakladi

+ volba zpusobu dobéhu: dobéh setrvac¢nosti, dobéh s regulaci
toCivého momentu, dobéh Cerpadla, stejnosmérné brzdéni

» ochrana motoru a softstartéru pfi pretizeni

+ termistorova ochrana motoru

* nastavovani tlaCitky na vicefadkovém podsviceném grafickém
displeji s prehlednym menu

* rozhrani pro komunikaci s poCitatem pro pfehledné&jsi
a rychlejsi nastaveni parametr(i a diagnostiku.

* jednoduché zaclenéni do motorového vyvodu

* jednoducha montaz a uvadéni do provozu

* zobrazovani provoznich stavd a poruchovych hlaseni

« volitelné pfipojeni k PROFIBUS

« externi zobrazovaci a ovladaci modul

* napéti hlavniho obvodu od 200 V do 690 V, 50 az 60 Hz

» teplota okoli do 60 °C, od 40 °C snizeni zatizitelnosti



Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

B rechnické udaje

Typ 3RW44 ..-.BC3. 3RW44 ..-.BC4.
Svorky

Ridici obvody

Jmenovité hodnoty

Jmenovité napéjeci napéti A1/A2/PE \% AC 115 AC 230
* pracovni rozsah % -15/+10 -15/+10
Jmenovity proud fidiciho obvodu v rezimu STANDBY mA 30 20

(pfipraven k provozu)
Jmenovity proud Fidiciho obvodu v rezimu ZAP

(zapnuto)
+ 3RW44 2. mA 300 170
+ 3RW44 3. mA 500 250
+ 3RW44 4. mA 750 400
+ 3RW44 5. mA 450 200
+ 3RW44 6. mA 650 300
Maximalni proud (sepnuti pfemostovacich kontakt()
+ 3RW44 2. mA 1000 500
+ 3RW44 3. mA 2500 1250
* 3RW44 4. mA 6000 3000
+ 3RW44 5. mA 4500 2500
+ 3RW44 6. mA 4500 2500
Jmenovity kmitocet Hz 50 ... 60 50 ... 60
* pracovni rozsah % +10 +10
Typ 3RW44 ..
Svorky Tovarni nstaveni
Ridici obvody
Ridici vstupy
Vstup 1 IN1 Start chod vpravo - sada parametrd 1
Vstup 2 IN2 Zadna akce
Vstup 3 IN3 Zadna akce
Vstup 4 IN4 Reset pfi vypnuti pfetizenim
Napajeni L+/L-
+ Jmenovity pracovni proud mA cca 10 mA / 1 vstup podle DIN 19240
+ Jmenovité pracovni napéti L+ interni zdroj napéti: DC 24 V vyveden

na svorku L+ pro napdjeni fidicich
vstupd IN1 ... IN4. Maximalni zatizeni
vystupu L+ je 55 mA

L- Externi zdroj napéti: stejnosmérné
napéti (podle DIN 19240) se pfipojuje
ke svorkam L- a IN1 ... IN4
(min. DC 12 V, max. DC 30 V)

Vstup termistorové ochrany

Vstup T1/T2 PTC typu A oder termoklik (kontakt)  Deaktivovana
Reléové vystupy

(bezpotencialové pomocné kontakty)

Vystup 1 13/14 Doba zapnuti

Vystup 2 23/24 Zadna akce

Vystup 3 33/34 Zadna akce

Vystup 4 95/96/98 Souhrnné hlaseni poruchy

Spinaci schopnost reléovych vystupt
(bezpotencialové pomocné kontakty)

230 V/IAC-15 A 3 pro 240 V

24 V/DC-13 A 1 pro 24V

Ochrana pfi prepéti varistor paralelné ke kontaktu
Ochrana pfi zkratu 4 A charakteristika gL/gG;

6 A rychla (neni soucast dodavky softstartéru)

Vestavéné ochrany

Ochrana motoru
Odpoji motor pfi tepelném pretizeni motoru

Vypinaci charakteristika podle IEC 60947-4-1 Class 5/10/15/20/30 10
Citlivost na vypadek faze % >40

Vystraha pfi pfetizeni ano

Reset a opétné pripraveni k provozu ru¢né /automaticky Rucné
Reset pfi zapusobeni ochrany ru¢né /automaticky Ruéné
Doba do opétné pfipravenosti k provozu min. 1..30 1

Ochrana softstartéru

Vypina pfi tepelném pretiZeni tyristord

Reset pfi zaplsobeni ochrany ru¢né /automaticky Ruéné
Doba do opétné pfipravenosti k provozu min. 0,5

Ochrana pfemost'ovacich kontaktu

Vypina pfi tepelném pretizeni pfemostovacich kontaktt

Reset pfi zaplsobeni ochrany r
Doba do opétné pfipravenosti k provozu min. 1

uéné
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44
pro narocné aplikace (High-Feature)

Typ 3RW44 ..
Tovarni nastaveni

Parametry fidicich obvodu

Doba odezvy na fidici signaly

Zpozdéni pfi zapnuti (s pfipojenym napajecim napétim) ms <50

Zpozdéni pfi zapnuti (rezim automaticky / se sitovym stykacem) ms <4000

Doba pfipravenosti k provozu (povel zapnout béhem fizeného dobéhu) ms <100

Doba pieklenuti vypadku napéti napajeci sité

Ridici obvody ms 100

Doba preklenuti vypadku napéti napajeci sité

Obvod zatéze ms 100

Blokovani opétného zapnuti po vypnuti pfi pretizeni

Vypnuti ochranou motoru min. 1...30 1
Vypnuti ochranou softstartéru s 30

Parametry pro rozbéh

Pocatecni napéti (rampa napéti) % 20 ... 100 30
Regulace to¢ivého momentu, po¢ate¢ni moment % 10 ... 100 10
Regulace to¢ivého momentu, omezeni momentu % 20 ... 200 150
Doba rozbéhu s 0...360 20
Maximalni doba rozbé&hu s 1...1000 Deaktivovano
Hodnota omezeni proudu % 125 ..550 450
Napéti rozbéhového (utrhavaciho) impulzu % 40 ... 100 80
Doba rozbéhového (utrhavaciho) impulzu s 0..2 Deaktivovano
Vyhfivaci pfikon motoru % 1...100 20
Pomaly chod vlevo/vpravo

Soucinitel otacek F - (n = Njmen / Faktor) 3...21 7
Moment pomalého chodu ' % 20 ... 100 50
Parametry pro dobéh

Rizeni momentu - moment zastaveni % 10 ... 100 10
Doba dobéhu s 0...360 10
Dynamicky brzdici moment % 20 ... 100 50
Stejnosmérny brzdici moment % 20 ... 100 50

Provozni hlaseni
Ovéfuji napéti
Ovéfuji faze napajeci sité
Ptipraven k provozu
Rozbéh
Motor v chodu (jmenovité otacky)
Dobéh
Nouzové spouténi

Vystrazna a pruchova hlaseni
Neni pfiloZzeno napéti napajeci sité
Chyba fazového fizeni
Vypadek faze napdjeci sité ve fazi
. L2
- L3

Neni pfipojena zatéz k fazi
*T1

* T2
- T3

Porucha

* spinaci prvek 1 (tyristor)

* spinaci prvek 2 (tyristor)

» spinaci prvek 3 (tyristor)

Porucha interni paméti, napdj. napéti
* men$inez 75 %

* mens$inez 85 %

* vétSinez 110 %

Nedovolena asymetrie proudi
Tepelné pretizeni motoru

Vystraha - tepelné pretiZzeni motoru
« otepleni motoru
« Casova rezerva do vypnuti

Zavada pfemosténi (bypass)

Pfepéti v hlavnim obvodu

Méfici obvody nejsou cejchovany
Nedovoleny méfici rozsah proudu
Pretizeni pfemosténi (bypass)
Vykonova ¢ast

« tepelné pretizeni

* nedovolené otepleni

) Max. hodnota omezeni proudu pro 3RW44 53 az 3RW44 57 je 500 %,
pro 3RW44 58 az 3RW44 66 je 450 %.

2) Veligina zavisla na pouzitém motoru, ale v kazdém pfipadé je mensi nez
jmenovity moment motoru.

kil SiemensLV1T-2009



Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

Typ 3RW44 ..

Parametry fidicich a pomocnych obvodu

Vystrazna a pruchova hlaseni (pokracovani)

Tovarni nastaveni

Snimac teploty

* pretizeni

* preruseni vodice

* zkrat

Zemni spojeni

* vyhodnoceno

PFeru$eni pfipojeni v rezimu ru¢né

Nedovolena doba rozbéhu (vétsi nez nastavena max. hodnota)
Nedovolena mezni hodnota I

Snimac teploty chladice

* preruseni vodice

* zkrat

Rychlé zastaveni aktivovano

Vadny spinaci prvek (tyristor)

Nedovolené nastaveni |, vici zvolené vypinaci charakteristice Class 5 az 30

Externi parametry pro rozb&h nebyly pfijaty

Chyby PAA
Ridici vstupy
Vstup 1 Start chod vpravo - sada parametrt 1
Vstup 2 Zadna akce
Vstup 3 Zadna akce
Vstup 4 Reset pfi vypnuti pfetizenim
Ridici vstupy 1 aZ 4 se daji parametrovat: Zadna akce

Lokalni ruéni ovladani

Nouzovy start

Pomaly chod snizenym momentem
Rychlé zastaveni

Reset pfi pretizeni

Start chod vpravo - sada parametr( 1
Start chod vlevo - sada parametr(i 1
Start chod vpravo - sada parametrd 2
Start chod vlevo - sada parametrt 2 W)
Start chod vpravo - sada parametrd 3
Start chod vlevo - sada parametra 3 1)

Reléové vystupy

Vystup 1 Doba zapnuti (signal ZAP na IN)
Vystup 2 Zadna akce
Vystup 3 Zadna akce
Vystup 4 Souhrnné hlaseni poruchy
Reléové vystupy 1 az 3 se daji parametrovat: Zadna akce

PAA vystup 1

PAA vystup 2

Vstup 1

Vstup 2

Vstup 3

Vstup 4

Rozbéh

Provoz / bypass (jmenovité otacky)

Dobéh

Doba zapnuti (signal ZAP na IN)
Povel motor ZAP
Brzdici styka¢

Souhrnné hlaseni vystrahy
Souhrnné hlaseni poruchy
Porucha sbérnice

Porucha softstartéru

Zapnuti napajeni
Pfipraven k provozu

Snimac¢ teploty v motoru Deaktivovan
termoklik
termistor PTC typ A

1) Chod vlevo je mozny pouze v kombinaci s rezimem pomaly chod.
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Softstartéry 3RW

Typ 3RW44 ..-.BC.4 3RW44 ..-.BC.5 3RW44 ..-.BC.6
Hlavni obvod (vykonova ¢ast)
Jmenovité pracovni napéti ve standardnim zapojeni ACV 200 ...460 400 ... 600 400 ... 690
Pracovni rozsah % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Maximalni zavérné napéti tyristoru ACV 1400 1800 1800
Jmenovité pracovni napéti v zapojeni uvnitf trojahelniku ACV 200 ...460 400 ... 600 400 ... 600
Pracovni rozsah % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Jmenovity kmitocet Hz 50 ... 60
Pracovni rozsah % +10
Trvaly provoz pro 40 °C (% z l) % 115
Minimalni zatizeni (% z nastaveného proudu motoru ly;) % 8
Maximalni délka vodi&ti od softstartéru k motoru m 500 ")
Dovolena nadmofrska vyska instalace m 5000 (snizeni zatizeni od 1000 m, viz charakteristiky); vétSi vyska na dotaz
Dovolena montazni poloha 22,5,22,5° ¢
90° 1= 90° g
=t
Zpusob instalace Samostatna montaz <‘\L/>
do rozvadase, ktery 1% L ®=5mm(20.2in)
odolava pusobeni vlivl .
prostredi, Dodrzet Q.. 9,‘ @2 75mm (23 in)
odstupy - viz obrazek I & ©®2100mm (24 in)
vpravo. T
Dovolena teplota okoli
provoz °C 0 ... +60; (snizeni zatizeni od +40 °C)
skladovani °C -25 ...+
Stupen ochrany krytem 1POO
) Pfi navrhu a dimenzovani je nutné vzit v vahu Ubytek napéti na vedeni softstartér s vétSim jmenovitym pracovnim napétim, popf. proudem.
od softstartéru ke svorkovnici motoru. Pokud je to nutné, musi byt zvolen
Typ 3RW44 22 3RW44 23 3RW44 24 3RW44 25 3RW4426 3RW44 27
Hlavni obvod (vykonova ¢ast)
Jmenovity pracovni proud / 29 36 47 57 77 93
Zatizeni jmenovitym pracovnlm proudem /,
* podle IEC a UL/CSA ) samostatna montaz v rozvadéci, AC-53a
- pro40 °C A 29 36 47 57 77 93
- pro 50 °C A 26 32 42 51 68 82
- pro 60 °C A 23 29 37 45 59 72
Minimalni nastavitelny proud motoru Iy A 5 7 9 11 15 18
pro véstavénou ochranu motoru pfi pretizeni
Ztratovy vykon
* za provozu po ukonéeném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity
pracovni proud a 40 °C, cca. w 8 10 32 36 45 55
* b&hem rozbéhu a pro omezeni proudu nastavené na 350 % Iy, 40 °C =~ W 400 470 600 725 940 1160
Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 5)
- Jmenovity proud motoru Iy, 2), doba rozb&hu 5 s A 29 36 47 57 77 93
- Cetnost spousténi ¥ 1/h 41 34 41 41 41 41
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 10 s A 29 36 47 57 77 93
- Cetnost spousténi 3 1/h 20 15 20 20 20 20
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru IM doba rozbéhu 10 s A 29 36 47 57 77 93
- Getnost spousténi %) 1 20 15 20 20 20 20
- Jmenovity proud motoru IM ), doba rozb&hu 20 s A 29 36 47 57 77 93
- Cetnost spoustani %) 1/h 10 6 10 10 8 8
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru Iy, 2), doba rozbéhu 15 s A 29 36 47 57 77 93
- Cetnost spousténi 3) 1/h 13 9 13 13 13 13
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 30 s A 29 36 47 57 77 93
- Cetnost spousténi 3 1/h 6 4 6 6 6 6
* Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru IM2 doba rozbéhu 20 s A 29 36 47 57 73 88
- Cetnost spousténi ¥ 1/h 10 6 10 10 10 10
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 40 s A 29 36 47 57 73 88
- Cetnost spousténi 3 1/h 4 2 4 5 1,8 0,8
* Tézky rozbéh (Class 30)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 30 s A 29 36 44 57 65 77
- Getnost spousténi %) 1 6 4 6 6 6 6
- Jmenovity proud motoru IM ), doba rozb&hu 60 s A 29 36 44 57 65 77
- Getnost spoustani %) 1/h 1,8 0,8 33 1,5 2 1
) UL/CSA nevyzaduji méfeni pro 60 °C. 3) Plati pro pferuSovany provoz S4 se zatézovatelem 70 %, T, =40 °C,

a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené Cetnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako stykad” (automaticky rezim).

4) Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proudu motoru Iy Zévisi
na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.

2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 350 % Iv-
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

Typ 3RW44 34 3RW44 35 3RW44 36
Hlavni obvod (vykonova ¢ast)
Jmenovity pracovni proud /, 113 134 162

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
 podle IEC a UL/CSA 1), samostatna montaz v rozvadéci, AC-53a

- pro 40 °C A 113 134 162
- pro 50 °C A 100 117 145
- pro 60 °C A 88 100 125
Minimalni nastavitelny proud motoru Iy A 22 26 32
pro véstavénou ochranu motoru pfi pietizeni
Ztratovy vykon
* za provozu po ukon¢eném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity
pracovni proud a 40 °C, cca. w 64 76 95
» bé&hem rozbéhu, pro omezeni proudu nastavené na 350 % Iy, 40 °C W 1350 1700 2460
Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 5)
- Jmenovity proud motoru 12, doba rozb&hu 5 s A 113 134 162
- Cetnost spouéténi3 1/h 41 39 41
- Jmenovity proud motoru |M2)4), doba rozbéhu 10 s A 113 134 162
- Cetnost spousténi ° 1h 20 15 20
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru ly?), doba rozb&hu 10 s A 13 134 162
- Cetnost spouéténl’3) 1/h 20 15 20
- Jmenovity proud motoru 1,2}, doba rozb&hu 20 s A 113 134 162
- Cetnost spouéténi3) 1/h 9 6 7
¢ Normalni (lehky) rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru ly;2), doba rozb&hu 15 s A 113 134 162
- Cetnost spousténi 3 1 13 9 12
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 30 s A 13 134 162
- Cetnost spousténi 3 1/h 6 6 1
* Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru I, doba rozb&hu 20 s A 106 125 147
- Cetnost spoustani 3) 1/h 9 9 10
- Jmenovity proud motoru |M2)4), doba rozbéhu 40 s A 106 125 147
- Cetnost spousténi ) 1 15 2 1
* Tézky rozbéh (Class 30)
- Jmenovity proud motoru ly?), doba rozb&hu 30 s A 91 110 120
- Cetnost spousténi 3 1 6 6 6
- Jmenovity proud motoru 1,2}, doba rozb&hu 60 s A 91 110 120
- Cetnost spouéténi3) 1/h 2 2 2

1)
2)
3)

UL/CSA nevyzaduji méfeni pro 60 °C.
Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 350 % ly.

Plati pro pferuSovany provoz S4 se zatéZzovatelem 70 %, T,, = 40 °C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené ¢etnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako stykac” (automaticky rezim).

Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proudu motoru Iy zavisi
na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.

4)
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44
pro narocné aplikace (High-Feature)

Typ 3RW44 43 3RW44 44 3RW44 45 3RW44 46 3RW44 47
Hlavni obvod (vykonova ¢ast)
Jmenovity pracovni proud /, 203 250 313 356 432

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
* podle IEC a UL/CSA 1), samostatnd montaz v rozvadéci, AC-53a

- pro 40 °C A 203 250 313 356 432
- pro 50 °C A 180 215 280 315 385
- pro 60 °C A 156 185 250 280 335
Minimalni nastavitelny proud motoru Iy A 40 50 62 71 86
pro véstavénou ochranu motoru pfi pretizeni
Ztratovy vykon
* za provozu po ukon¢eném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity
pracovni proud a 40 °C, cca. w 89 110 145 174 232
» b&hem rozbéhu, pro omezeni proudu nastavené na 350 % Iy, a40°C W 3350 4000 4470 5350 5860
Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena ¢etnost spousténi
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 5)
- Jmenovity proud motoru ly,?), doba rozb&hu 5 s A 203 250 313 356 432
- Cetnost spouéténi3 1/h 41 41 41 Y| 39
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 10 s A 203 250 313 356 432
- Cetnost spousténi ° 1 20 20 19 17 16
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 10 s A 203 250 313 356 432
- Cetnost spousténi ®) 1h 20 20 19 17 16
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 20 s A 203 250 313 356 432
- Cetnost spousténi 3 19 10 6 4 5
¢ Normalni (lehky) rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru ly;2), doba rozb&hu 15 s A 203 240 313 325 402
- Getnost spousténi ° 1h 13 13 10 13 1
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 30 s A 203 240 313 325 402
- Cetnost spoustani *) 13 6 1 2 1
* Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru ), doba rozb&hu 20 s A 195 215 275 285 356
- Cetnost spoustani 3) 1h 10 10 10 10 10
- Jmenovity proud motoru IMZ)‘”, doba rozbé&hu 40 s A 195 215 275 285 356
- Cetnost spousténi % 11 5 1 3 1
« Tézky rozbéh (Class 30)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 30 s A 162 180 220 240 285
- Cetnost spousténi *) 1h 6 6 6 6 6
- Jmenovity proud motoru 1,2}, doba rozb&hu 60 s A 162 180 220 240 285
- Cetnost spouéténl’3) 1/h 8 8 3 2 1

1) UL/CSA nevyzaduji mé&Feni pro 60 °C.
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 350 % ly.

3) Plati pro prerusovany provoz S4 se zatéZovatelem 70 %, T, = 40 °C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené ¢etnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako styka¢” (automaticky rezim).

4) Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proud motoru Iy, zavisi
na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

Typ 3RW44 53 3RW44 54 3RW44 55 3RW44 56 3RW44 57 3RW44 58
Hlavni obvod (vykonova ¢ast)
Jmenovity pracovni proud /, 551 615 693 780 880 970

Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
 podle IEC a UL/CSA 1), samostatna montaz v rozvadéci, AC-53a

- pro40 °C A 551 615 693 780 880 970
- pro 50 °C A 494 551 615 693 780 850
- pro 60 °C A 438 489 551 615 693 760
Minimalni nastavitelny proud motoru Iy A 110 123 138 156 176 194
pro véstavénou ochranu motoru pfi pietizeni
Ztratovy vykon
* za provozu po ukon¢eném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity
pracovni proud a 40 °C, cca. w 159 186 220 214 250 270
» b&hem rozbéhu, pro omezeni proudu nastavené na 350 % Iy, a40°C W 7020 8100 9500 11100 13100 15000
Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena c¢etnost spousténi
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 5)
- Jmenovity proud motoru ly?), doba rozb&hu 5 s A 551 615 693 780 880 970
- Cetnost spousténi %) 1 41 41 37 33 22 17
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 10 s A 551 615 693 780 880 970
- Cetnost spoustani ) 1 20 20 16 13 8 5
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 10 s A 551 615 693 780 880 970
- Cetnost spousténi %) 1h 20 20 16 13 8 5
- Jmenovity proud motoru 1y2}*), doba rozb&hu 20 s A 551 615 693 780 880 970
- Cetnost spouéténi3) 1/h 10 9 6 4 0,3 0,3
¢ Normalni (lehky) rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru ly;2), doba rozb&hu 15 s A 551 615 666 723 780 821
- Cetnost spoustani 3 1 13 13 1 9 8 8
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozbéhu 30 s A 551 615 666 723 780 821
- Cetnost spoustani 3 1 6 4 3 1 0,4 0,5
* Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru ly?), doba rozb&hu 20 s A 551 591 633 670 710 740
- Cetnost spoustani °) 1h 10 10 7 8 8 9
- Jmenovity proud matoru Iy?!), doba rozbéhu 40 s A 551 591 633 670 710 740
- Cetnost spousténi ) 1 4 2 1 1 0.4 1
« Tézky rozbéh (Class 30)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 30 s A 500 525 551 575 600 630
- Cetnost spousténi %) 1 6 6 6 6 6 6
- Jmenovity proud motoru 1,2}, doba rozb&hu 60 s A 500 525 551 575 600 630
- Getnost spousténi 3 1 2 1 1 1 1,5 1

1) UL/CSA nevyzaduji m&Feni pro 60 °C.
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 350 % ly.

3) Plati pro prerusovany provoz S4 se zatézovatelem 70 %, T, = 40 °C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené ¢etnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako stykac” (automaticky rezim).

Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proudu motoru Iy zavisi
na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.

4)
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44
pro narocné aplikace (High-Feature)

Typ 3RW44 65 3RW44 66
Hlavni obvod (vykonova ¢ast)
Jmenovity pracovni proud /, 1076 1214
Zatizeni jmenovitym pracovnim proudem /,
* podle IEC a UL/CSA 1), samostatnd montaz v rozvadéci, AC-53a
- pro 40 °C A 1076 1214
- pro 50 °C A 970 1076
- pro 60 °C A 880 970
Minimalni nastavitelny proud motoru Iy A 215 242
pro véstavénou ochranu motoru pfi pretizeni
Ztratovy vykon
* za provozu po ukon¢eném rozbéhu (bypass), plati pro trvaly jmenovity
pracovni proud a 40 °C, cca w 510 630
* b&hem rozbéhu, pro omezeni proudu nastavené na 350 % ly;a40°C = W 15000 17500
Dovoleny jmenovity proud motoru a dovolena c¢etnost spousténi
¢ Normalni (lehky) rozbéh (Class 5)
- Jmenovity proud motoru Iy2), doba rozb&hu 5 s A 1076 1214
- Cetnost spouéténi3 1/h 30 20
- Jmenovity proud motoru IMZ)‘”, doba rozb&hu 10 s A 1076 1214
- Cetnost spousténi ° 1/h 10 6
* Normalni (lehky) rozbéh (Class 10)
- Jmenovity proud motoru ly,?), doba rozb&hu 10 s A 1076 1214
- Cetnost spousténi 3) 1/h 1" 6
- Jmenovity proud motoru 1,2}, doba rozb&hu 20 s A 1076 1214
- Cetnost spouéténl’3) 1/h 8 0,5
¢ Normalni (lehky) rozbéh (Class 15)
- Jmenovity proud motoru IMZ), doba rozbéhu 15 s A 1020 1090
- Getnost spousténi ° 1/h 7 5
- Jmenovity proud motoru 1,24, doba rozbéhu 30 s A 1020 1090
- Cetnost spousténi 3 1/h 1 1
* Tézky rozbéh (Class 20)
- Jmenovity proud motoru ), doba rozb&hu 20 s A 970 1030
- Cetnost spoustani 3) 17 5
- Jmenovity proud motoru IMZ)‘”, doba rozbé&hu 40 s A 970 1030
- Cetnost spousténi ° 1/h 1 1
* Tézky rozbéh (Class 30)
- Jmenovity proud motoru ly?), doba rozb&hu 30 s A 880 920
- Cetnost spousténi 3) 1/h 6 6
- Jmenovity proud motoru 1,2, doba rozb&hu 60 s A 880 920
- Cetnost spouéténl’3) 1/h 1 1

1) UL/CSA nevyzaduji mé&Feni pro 60 °C.
2) Omezeni proudu softstartérem nastaveno na 350 % ly.

3) Plati pro prerusovany provoz S4 se zatéZovatelem 70 %, T, = 40 °C,
a samostatnou montaz na svislém montaznim panelu. Uvedené ¢etnosti
spousténi neplati v zapojeni “ovladani jako styka¢” (automaticky rezim).

4) Maximalni nastavitelna hodnota jmenovitého proudu motoru Iy zavisi
na zvolené vypinaci charakteristice CLASS.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

Typ 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5.
3RW44 6.
Prurezy pripojovacich vodici
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu
3RT19 55-4G 3RT19 66-4G -
(55 kW)
zapojen predni * jemné lanko s dutinkou mm? 25..35 16...70 70 ... 240 --
svorkovy dilec * jemné lanko bez dutinky mm? 4..50 16...70 70 ... 240 --
* plny vodi¢ mm? 2,5...16 - - -
- * slanény vodi¢ mm? 4..70 16 ... 70 95 ... 300 --
% * plochy pasovy vodi¢ mm 6x9x0,8 min. 3x 9 x 0,8, min. 6 x9x 0,8 -
2 (pocet x $itka x tloustka) max. 6 x 15,5 x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG 10..2/0 6...2/0 3/0 ... 600 kcmil -
zapojen zadni * jemné lanko s dutinkou mm? 2,5..50 16...70 120 ... 185 -
svorkovy dilec * jemné lanko bez dutinky mm2 10 ... 50 16...70 120 ... 185 -
* plny vodi¢ mm? 2,5...16 - - -
- * slanény vodi¢ mm? 10...70 16 ... 70 120 ... 240 -
g * plochy pasovy vodi¢ mm 6x9x0,8 min. 3x9x 0,8, min. 6 x9x0,8 --
§ (pocet x $itka x tloustka) max. 6 x 15,5 x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG 10..2/0 6...2/0 250 ... 500 kcmil -
zapojeny oba * jemné lanko s dutinkou mm? 2x(25..35) max. 1 x50, 1x 70 min. 2 x 50; -
svorkové dilce max. 2 x 185
* jemné lanko bez dutinky mm? 2x(4..35) max. 1 x50, 1x 70 min. 2 x 50; -
max. 2 x 185
- « pny vodié& mm2  2x(25... 16) = = =
S * slanény vodi¢ mm? 2x(4..50) max. 2 x 70 max. 2 x 70; --
2 max. 2 x 240
« plochy pasovy vodi¢ mm 2x(6x9x0,8) max. 2 X max. 2 x -
(pocet x Sitka x tloustka) (6 x15,5x0,8) (20 x 24 x 0,5)
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG  2x(10...1/0) max. 2 x 1/0 min. 2 x 2/0; --
max. 2 x 500 kemil
« Srouby svorek M6 (Inbus, SW4)  M10 (Inbus, SW4) M12 (Inbus, SW5) --
- utahovaci moment Nm 4.6 10...12 20...22 -
Ib.in 36 ... 53 90 ... 110 180 ... 195 -
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu:
- 3RT19 56-4G - -
zapojen predninebo + jemné lanko s dutinkou mm? - 16 ... 120 - -
zadni svorkovy *+ jemné lanko bez dutinky mm?2 - 16 ... 120 - -
dilec * slanény vodi¢ mm? - 16 ... 120 - -
* plochy pasovy vodi¢ mm - min. 3x9x 0,8 -- --
2 2 (pocet x $itka x tloustka) max. 6 x 15,5x 0,8
g g - vodite AWG, plny nebo slanény vodi¢ AWG - 6 ... 250 kemil -- --
2 g
zapojeny oba * jemné lanko s dutinkou mm? -- max. 1 x 95, -- --
svorkové dilce 1x120
* jemné lanko bez dutinky mm? - max. 1 x 95, - -
1x120
= + slanény vodi¢ mm? - max. 2 x 120 - -
H « plochy pasovy vodi¢ mm - max. 2 X - -
2 (pocet x $itka x tloustka) (10x 15,5 x 0,8)
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG - max. 2 x 3/0 - -
Sroubové svorky Vodice hlavniho obvodu:
Bez tfmenovych svorek / plochy pfivod
« pny vodié& s kabelovym okem mm? - 16 ... 95" 50 ... 2402 50 ... 2402
+ slanény vodi& s kabelovym okem mm? - 25 ... 120" 70 ... 2402 70 ... 2402
« vodi¢e AWG, piny nebo slanény vodi¢ AWG - 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil 2/0 ... 500 kemil
* plochy pfivod (max. $itka) mm - 17 25 60
* Srouby svorek - M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17) M12 x 40
- utahovaci moment Nm -- 10...14 14 ... 24 20...35
Ib.in - 89 ...124 124 ... 210 177 ... 310
1) Jsou-li kabelovymi oky podle DIN 46235 pfipojeny vodice s prafezem
V&t3im nez 95 mm?2, je nutné pouzit kryt privodti 3RT19 56-4EA1, aby byly
dodrZeny rozte¢e mezi fazemi.
2) Ysou-li kabelovymi oky podle DIN 46234, popt. DIN 46235 pfipojeny vodice
s prafezem vétSim nez 240 mm#, popf. 185 mm<, je nutné pouzit kryt
privodu 3RT19 66-4EA1, aby byly dodrzeny roztece mezi fazemi.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naro¢né aplikace (High-Feature)

Softstartér Typ 3RW44 ..
Prarezy pripojovacich vodicu
Vodi¢e pomocnych obvodu (pfipojit Ize 1 nebo 2 vodice):
Sroubové svorky
* plny vodi¢ mm2 2x(0,5...2,5)
+ jemné lanko s dutinkou mm?  2x(0,5...1,5)
« vodite AWG
- plny nebo slanény vodi¢ AWG  2x(20...14)
- jemné lanko s dutinkou AWG  2x(20...16)
« Srouby svorek
- utahovaci moment Nm 0,8..12
Ib.in 7..10,3
Pruzinové svorky
- plny vodi& mm2  2x(025..1,5)
+ jemné lanko s dutinkou mm?  2x(0,25..1,5)
« vodi¢e AWG, pIny nebo slanény vodi¢ AWG  2x(24..16)
Norma Parametr

Elektromagneticka kompatibilita podle EN 60947-4-2

Odolnost proti ruseni

Vyboj statické elektiiny (ESD)

EN 61000-4-2 +4 kV vyboj dotykem, +8 kV vyboj ve vzduchu

Vysokofrekvenéni magneticka pole

EN 61000-4-3 Frekvenéni rozsah: 80 ... 1000 MHz s 80 % pfi 1 kHz,
zkusebni droven 3, 10 V/m

Vysokofrekvencni ruseni vedenim

EN 61000-4-6 Frekvenc¢ni rozsah: 150 kHz ... 80 MHz s 80 % pfi 1 kHz,
ovlivnéni 10 V

Vysokofrekvenéni napéti a proudy ve vedeni
* shluk
* raz

+2 kV/5 kHz
+1 kV mezi vodici
+2 kV mezi vodi¢em a zemi

EN 61000-4-4
EN 61000-4-5

Emitované ruseni

EMC - emitované radiofrekvencni ruseni

EN 55011 Mezni hodnota tfidy A pfi 30 ... 1000 MHz

Rusivé radiofrekvencéni napéti

EN 55011 Mezni hodnota tfidy A pfi 0,15 ... 30 MHz

Je nutny odrusovaci filtr?

Stupen rusivého vyzarovani A (zafizeni v primyslu)

L1 SiemensLV1T-2009
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

Doporucené jisténi

Volba typu koordinace pro motorovy vyvod se softstartérem
zavisi na pozadavcich aplikace. Zpravidla vyhovuje vyvod
bez pojistek (kombinace jisti¢ + softstartér). Ma-li vyvod
splhovat pozadavky na typ koordinace 2, musi byt pouzity
pojistky pro jisténi polovodich.

Standardni zapojeni bez pojistek (ochrana softstartéru pfi zkratu neni zajisténa)

T

Q1
(D3

]

2
Softstartér Jistic 1

kR Jmenovity proud 440V +10 % Jmenovity proud

Q11 Q1
Typ A Typ A
Typ koordinace 1 2): 3RW44 22 ... 3RW44 27: lq =32 kA; 3RW44 34 a 3RW44 35: Iq =16 kA; 3RW44 36 az 3RW44 66: Iq =65 kA
3RW44 22 29 3RV10 42-4HA10 50
3RW44 23 36 3RV10 42-4JA10 63
3RW44 24 47 3RV10 42-4KA10 75
3RW44 25 57 3RV10 42-4LA10 90
3RW44 26 77 3RV10 42-4MA10 100
3RwW44 27 93 3RV10 42-4MA10 100
3RW44 34 113 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 35 134 3VL17 16-2DD36 160
3RW44 36 162 3VL37 25-2DC36 250
3RW44 43 203 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 44 250 3VL47 31-3DC36 315
3RW44 45 313 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 46 356 3VL47 40-3DC36 400
3RW44 47 432 3VL57 50-3DC36 500
3RW44 53 551 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 54 615 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 55 693 3VL67 80-3AB36 800
3RW44 56 780 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 57 880 3VL77 10-3AB36 1000
3RW44 58 970 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 65 1076 3VL77 12-3AB36 1250
3RW44 66 1214 3VL77 12-3AB36 1250

) Pro vybér pistrojii je rozhoduijici jmenovity proud motoru, nikoliv jeho

vykon.

Koordinace s pfistroji chranicimi proti zkratu vyzaduje, aby pfi zkratu
spousté¢ nezplsobil nebezpedi pro obsluhu nebo instalaci. Pfitom
spousté¢ s typem kordinace 1 nemusi byt schopen dal$i ¢innosti

bez opravy nebo vymeény ¢asti. Spousté¢ s typem koordinace 2 musi
byt schopen dal$i ¢innosti, pficemz se pfipousti riziko kontaktniho svaru.

2)

wc]  Typ koordinace 1
] Typ koordinace 2

Pristroje, kterych se typ koordinace tyka jsou
v tabulce podbarveny oranzovou barvou.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44
pro narocné aplikace (High-Feature)

Standardni zapojeni s pojistkami (jiSténi vedeni)

2

NSBO0_01477b

Softstartér Pojistka - jisténi vedeni, max. hodnota Stykaé do 400 V Brzdici stykag 12
Jmenovity proud 690 V +5 % Jmenovity proud Velikost (nepovinny) (schéma zapojeni viz str. 6/61)

Q11 F1 Q21 Q91 Q92
Typ A Typ A Typ Typ Typ
Typ koordinace 1 3): Iq =65 kA
3RW44 22 29 3NA3 820-6 50 00 3RT10 34 3RT15 26 -
3RW44 23 36 3NA3 822-6 63 00 3RT10 35 3RT15 26 -
3RW44 24 47 3NA3 824-6 80 00 3RT10 36 3RT15 35 -
3RW44 25 57 3NA3 830-6 100 00 3RT10 44 3RT15 35 -
3RW44 26 77 3NA3 132-6 125 1 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35
3RW44 27 93 3NA3 136-6 160 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 113 3NA3 244-6 250 2 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NA3 244-6 250 2 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45
3RW44 36 162 3NA3 365-6 500 3 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45
3RW44 43 203 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF68 3RT10 64 3RT10 75
3RW44 55 693 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF69 3RT10 65 3RT10 75
3RW44 56 780 2 x3NA3 365-6 2 x 500 3 3TF69 3RT10 65 3RT10 75
3RW44 57 880 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3 3RT10 75 3RT10 76
3RW44 58 970 3x 3NA3365-6 3 x 500 3 3RT10 75 3RT10 76
3RW44 65 1076 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3 3RT10 75 3TF68
3RW44 66 1214 3x 3NA3 365-6 3 x 500 3 3RT10 76 3TF68
1) Funkce ,kombinované brzdéni* nevyzaduje pouZiti stykace. Pokud je 2) Pfidavné pomocné relé K4:

zvolena funkce ,stejnosmérné brzdéni“, musi se pouzit brzdici stykac (typ LZX:RT4A4T30

viz tabulka). Pro aplikace s velkymi setrvaénymi hmotami (J 4155 > Jmotor) (softstartéry 3RW44 s jmenovitym napajecim napétim fidicich obvodl

se doporucuje zvolit funkci ,stejnosmérné brzdéni“. AC 230 V), LZX:RT4A4S15

(softstartéry 3RW44 s jmenovitym napajecim napétim Fidicich obvodul
AC 115 V).

3) Koordinace s pistroji chranicimi proti zkratu vyZaduje, aby pfi zkratu

spousté¢ nezplsobil nebezpedi pro obsluhu nebo instalaci. Pfitom
spoustéc¢ s typem kordinace 1 nemusi byt schopen dals$i €innosti

bez opravy nebo vymeény ¢asti. Spoustéc¢ s typem koordinace 2 musi byt
schopen dal$i ¢innosti, pficemz se pripousti riziko kontaktniho svaru.
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Standardni zapojeni s pojistkami SITOR 3NE1 (ji$téni polovodicu i vedeni)

T Doporucené pojistkové odpinace jsou uvedeny v katalozich LV 90, LV 1 nebo BETA ET B1.
F1

Q21

2

I

NSBO_01478c

Softstartéry 3RW

Softstartér Pojistka - jisténi polovodiéti a vedeni Stykaé do 400 V Brzdici stykaé 1?2

Ex Jmenovity Jmenovity proud Napéti Velikost  (nepovinny) (schéma zapojeni viz str. 6/61)

proud

Q11 F1 Q21 Q91 Q92
Typ A Typ A \ Typ Typ Typ
Typ koordinace 2 3); Iq = 65 kA
3RW44 22 29 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 34 3RT15 26 --
3RW44 23 36 3NE1 020-2 80 690 +5 % 00 3RT10 35 3RT15 26 --
3RW44 24 47 3NE1 021-2 100 690 +5 % 00 3RT10 36 3RT15 35 -
3RW44 25 57 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 44 3RT15 35 --
3RW44 26 77 3NE1 022-2 125 690 +5 % 00 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35
3RW44 27 93 3NE1 024-2 160 690 +5 % 1 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36
3RW44 34 113 3NE1 225-2 200 690 +5 % 1 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44
3RW44 35 134 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45
3RW44 36 162 3NE1 227-2 250 690 +5 % 1 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45
3RW44 43 203 3NE1 230-2 315 600 +10 % 1 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54
3RW44 44 250 3NE1 331-2 350 460 +10 % 2 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55
3RW44 45 313 3NE1 333-2 450 690 +5 % 2 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 46 356 3NE1 334-2 500 690 +5 % 2 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56
3RW44 47 432 3NE1 435-2 560 690 +5 % 3 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64
3RW44 53 551 2 x 3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT10 66
3RW44 54 615 2 x 3NE1 334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT10 64 3RT1075
3RW44 55 693 2 x 3NE1 334-2 500 690 +10 % 2 3TF69 3RT10 65 3RT10 75
3RW44 56 780 2 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3TF69 3RT10 65 3RT1075
3RW44 57 880 2 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3RT10 75 3RT10 76
3RW44 58 970 2 x 3NE1 435-2 560 690 +10 % 3 3RT10 75 3RT10 76
3RW44 65 1076 3x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3RT10 75 3TF68
3RW44 66 1214 3 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3RT10 76 3TF68

1) Funkce ,kombinované brzdéni* nevyzaduje pouZiti stykace. Pokud je
zvolena funkce ,stejnosmérné brzdéni“, musi se pouzit brzdici styka¢ (typ
viz tabulka). Pro aplikace s velkymi setrvaénymi hmotami (J, 4185 > Imotor)

se doporucuje zvolit funkci ,stejnosmérné brzdéni*.

2) Pridavné pomocné relé K4:

3

LZX:RT4A4T30

(softstartéry 3RW44 s jmenovitym napajecim napétim fidicich obvodu
AC 230 V), LZX:RT4A4S15

(softstartéry 3RW44 s jmenovitym napajecim napétim Fidicich obvodl
AC 115 V).

Koordinace s pfistroji chranicimi proti zkratu vyZaduje, aby pfi zkratu
spousté¢ nezpusobil nebezpedi pro obsluhu nebo instalaci. Pfitom
spoustéc s typem kordinace 1 nemusi byt schopen dalsi ¢innosti

bez opravy nebo vymény ¢asti. Spoustéc¢ s typem koordinace 2 musi byt
schopen dal$i ¢innosti, pfi¢emz se pfipousti riziko kontaktniho svaru.
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Softstartéry 3RW

Standardni zapojeni s pojistkami SITOR 3NE nebo 3NC

(jisténi polovodicu pojistkami, jiSténi vedeni pojistkami nebo jisti¢em)

T

Q1

Q1|4+ |

NSB0_01019b

Q11| 4¢-|

NSB0_01479b

Doporuéené pojistkové odpinace jsou uvedeny v katalozich
LV 90, LV 1 nebo BETA ET B1.

Softstartér Pojistka - jisténi polovodiéu, Pojistka - jiSténi polovodiéu, Pojistka - jiSténi polovodiéu (valcova)
min. hodnota max. hodnota
Ex Jmenovity 690V +10 % Jmenovity Velikost 690 V +10 % Jmenovity Velikost Jmenovity Velikost
proud proud proud proud
Qi1 F3 e i
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordinace 2 3z Iq =65 kA
3RW44 22 29 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22 x 58
3RW44 23 36 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 24 47 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x58
3RW44 25 57 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 77 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 93 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2
3RW44 34 113 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW4435 134 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 162 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 203 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 250 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 313 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 356 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 432 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 551 2 x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 54 615 2x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 693 2x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 780 2x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 880 2x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 970 2 x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 65 1076 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
3RW44 66 1214 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x3NE3 338-8 800 2
Softstartér Stykaé do 400 V Brzdici styka& 12 Jistié Pojistka - jist&ni vedeni,
max. hodnota
Tol Jmenovity (nepovinny) (schéma zapojeni viz str. 6/61) 440V +10 % Jmenovity 690V +5 % Jmenovity Veliko
proud proud proud st

Q11 Q21 Q91 Q92 Q1 F1
Typ A Typ Typ Typ Typ A Typ A
Typ koordinace 2 %): Iq =65 kA
3RW44 22 29 3RT10 34 3RT15 26 - 3RV10 41-4HA10 50 3NA3 820-6 50 00
3RW44 23 36 3RT10 35 3RT15 26 - 3RV10 41-4JA10 63 3NA3 822-6 63 00
3RW44 24 47 3RT10 36 3RT15 35 - 3RV10 41-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 25 57 3RT10 44 3RT15 35 - 3RV10 41-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 26 77 3RT10 45 3RT10 24 3RT10 35 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 27 93 3RT10 46 3RT10 25 3RT10 36 3RV10 41-4MA10 100 3NA3 136-6 160 1
3RW44 34 113 3RT10 54 3RT10 34 3RT10 44 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 35 134 3RT10 55 3RT10 36 3RT10 45 3VL17 16 160 3NA3 244-6 250 2
3RW44 36 162 3RT10 56 3RT10 44 3RT10 45 3VL37 25 250 3NA3 365-6 500 3
3RW44 43 203 3RT10 64 3RT10 44 3RT10 54 3VL47 31 315 2 x 3NA3 354-6 2 x 355 3
3RW44 44 250 3RT10 65 3RT10 44 3RT10 55 3VL47 31 315 2 x3NA3 354-6 2 x 355 3
3RW44 45 313 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 46 356 3RT10 75 3RT10 54 3RT10 56 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 47 432 3RT10 76 3RT10 55 3RT10 64 3VL57 50 500 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 53 551 3TF68 3RT10 64 3RT10 66 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 54 615 3TF68 3RT10 64 3RT10 75 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 55 693 3TF69 3RT10 65 3RT10 75 3VL67 80 800 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 56 780 3TF69 3RT10 65 3RT1075 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 57 880 3RT10 75 3RT10 76 3VL77 10 1000 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 58 970 3RT10 75 3RT10 76 3VL77 12 1250 3 x3NA3365-6 3 x500 3
3RW44 65 1076 3RT10 75 3TF68 3VL77 12 1250 3 x3NA3365-6 3 x 500 3
3RW44 66 1214 3RT10 76 3TF68 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3

1) Funkce ,.kombinované brzdéni“ nevyzaduje pouziti stykace. Pokud je
zvolena funkce ,stejnosmérné brzdéni“, musi se pouzit brzdici stykac (typ
viz tabulka). Pro aplikace s velkymi setrvaénymi hmotami (J,ats3 > Imotor)
se doporucuje zvolit funkci ,stejnosmérné brzdéni*.
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2) Pfidavné pomocné relé K4:
LZX:RT4A4T30 (pro 3RW44 s jmen. napajecim napétim AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (pro 3RW44 s jmen. napajecim napétim AC 115 V).

3) Koordinace s pfistroji chranicimi proti zkratu - viz str. 6/45 poznamka 3).



Softstartéry 3RW

Zapojeni uvnitr trojuhelniku s pojistkami SITOR 3NE nebo 3NC
(jisténi polovodicu pojistkami, jiSténi vedeni pojistkami nebo jisticem)

R

Qi F1

Doporucené pojistkové odpinace jsou uvedeny v katalozich
LV 90, LV 1 nebo BETA ET B1.

Q21
3]
Q11| 4g- F3 "
Q1| 44

NSBO_01596b

NSBO0_01597b

Softstartér Pojistka - jiSténi polovodiéu, Pojistka - jisténi polovodiéu, Pojistka - jiSténi polovodiéi (valcova)
min. hodnota max. hodnota
o Jmenovity 690V +10 % Jmenovity Velikost 690 V +10 % Jmenovity Velikost Jmenovity Velikost
proud proud proud proud

Q11 F3 e £
Typ A Typ A Typ A Typ A
Typ koordinace 2 )
3RW44 22 50 3NE4 120 80 0 3NE4 121 100 0 3NC2 280 80 22 x 58
3RW44 23 62 3NE4 121 100 0 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 24 81 3NE4 121 100 0 3NE4 122 125 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 25 99 3NE4 122 125 0 3NE4 124 160 0
3RW44 26 133 3NE4 124 160 0 3NE4 124 160 0
3RW44 27 161 3NE3 224 160 1 3NE3 332-0B 400 2
3RW44 34 196 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 35 232 3NE3 225 200 1 3NE3 335 560 2
3RW44 36 281 3NE3 227 250 1 3NE3 333 450 2
3RW44 43 352 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 44 433 3NE3 230-0B 315 1 3NE3 333 450 2
3RW44 45 542 3NE3 233 450 1 3NE3 336 630 2
3RW44 46 617 3NE3 333 450 2 3NE3 336 630 2
3RW44 47 748 3NE3 335 560 2 3NE3 338-8 800 2
3RW44 53 954 2x3NE3335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 54 1065 2 x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 55 1200 2x3NE3 335 560 2 3 x 3NE3 334-0B 500 2
3RW44 56 1351 2 x3NE3 336 630 2 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 57 1524 2x3NE3336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 58 1680 2 x3NE3 336 630 2 3 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 65 1864 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
3RW44 66 2103 2 x 3NE3 340-8 900 2 3 x 3NE3 338-8 800 2
Softstartér Stykac do 400 V Jisti¢ Pojistka - jiSténi vedeni, max. hodnota

Tof Jmenovity  (nepovinny) 440V +10 % Jmenovity proud 690 V +5 % Jmenovity proud Velikost

proud

Q11 Q21 Q1 F1
Typ A Typ Typ A Typ A
Typ koordinace 2 w0
3RW44 22 50 3RT10 36-1AP04 3RV10 42-4KA10 75 3NA3 824-6 80 00
3RW44 23 62 3RT10 44-1AP04 3RV1042-4LA10 90 3NA3 830-6 100 00
3RW44 24 81 3RT10 46-1AP04 3RV10 42-4MA10 100 3NA3 132-6 125 1
3RW44 25 99 3RT10 54-1AP36 3VL27 16 160 3NA3 136-6 160 1
3RW44 26 133 3RT10 55-6AP36 3VL27 16 160 3NA3 240-6 200 2
3RW44 27 161 3RT10 56-6AP36 3VL37 20 200 3NA3 244-6 250 2
3RW44 34 196 3RT10 64-6AP36 3VL37 25 250 3NA3 360-6 400 3
3RW44 35 232 3RT10 65-6AP36 3VL47 31 315 3NA3 360-6 400 3
3RW44 36 281 3RT10 66-6AP36 3VL47 40 400 2 x 3NA3 360-6 2 x400 3
3RW44 43 352 3RT10 75-6AP36 3VL47 40 400 2 x 3NA3 365-6 2 x 500 3
3RW44 44 433 3RT10 76-6AP36 3VL57 50 500 2 x 3NA3 365-6 2 x500 3
3RW44 45 542 3TF68 44-0CM7 3VL57 63 800 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 46 617 3TF68 44-0CM7 3VL67 80 800 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 47 748 3TF69 3VL67 80 800 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 53 954 3VL77 10 1000 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 54 1065 3VL77 12 1250 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 55 1200 3VL87 16 1600 3 x 3NA3 365-6 3 x 500 3
3RW44 56 1351 3VL87 16 1600 3 x 3NA3 372 3x630 3
3RW44 57 1524 3VL87 16 1600 3 x 3NA3 372 3x630 3
3RW44 58 1680 3WL12 20 2000 2 x 3NA3 480 2 x 1000 4
3RW44 65 1864 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2 x 1250 4
3RW44 66 2103 3WL12 25 2500 2 x 3NA3 482 2 x 1250 4

1

Typ koordinace 2 plati pro softstartér v kombinaci s doporu¢enym jisténim,
nikoliv vSak pro ostatni komponenty zapojené v motorovém vyvodu.
Koordinace s pfistroji chranicimi proti zkratu vyzaduje, aby pfi zkratu

spousté¢ nezpusobil nebezpedi pro obsluhu nebo instalaci. Pfitom

spoustéc s typem kordinace 1 nemusi byt schopen dalsi ¢innosti

bez opravy nebo vymeény ¢asti. Spoustéc s typem koordinace 2 musi byt
schopen dalsi ¢innosti, pficemz se pfipousti riziko kontaktniho svaru.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44
pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

. Charakteristiky
Viypinaci charakteristiky vestavéné ochrany motoru Viypinaci charakteristiky vestavéné ochrany motoru
(pro symetrické zatizeni) (pro asymetrické zatizeni)

1 03 . 103 ©
—_— gl 6 %
) z @ 2
=4 \ =4
° \ ®
N N
Ee) Ee) I\

g 2 g2
102 N N \\ 102 \\\
N NN SN
) W NN N AN AN
6 \ A N SN 6 NN\ N
N N N NN
\ \\ \ 4 \ \\\ \\
4 N AN
, \ \ \~ ) \ \ \‘
~ N\
™
101 \\ d 101 N N
N N
\‘\ N

6 ~ 6

4 4

2 2

10° 100
1 2 4 6 10 0,1 1,0 10
XIg —» xIg —=

= Class 5 ====Class 10 == Class 15 === Class 20 - Class 30 = Class 5 === Class 10 == Class 15 === Class 20 -~ Class 30

Dovolena nadmorska vyska instalace
105 .

?100 o
& 2
£ 95 N
2 \\
S 90 S
%85
2 N
g 80 N
[}
275
2
3 70
E 0 1000 2000 3000 4000 5000
o

Aufstellhdhe in m —=

Pro instalaci v nadmorské vySce vétsi nez 2000 m se snizuje max.
dovolena hodnota pracovniho napéti na 460 V.
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

. Dalsi informace

Priklady nastaveni parametrd pro typické aplikace - normalni (lehky) rozbéh (Class 10)

Normaini (lehky) rozbéh Class 10 (do 20 s s pfetizenim 350 % I, motor):
Proud softstartéru mize byt stejné velky jako proud motoru.

Aplikace Dopravnik Valeckovy Kompresor Maly ventilator Cerpadlo Hydraulické
dopravnik cerpadlo

Parametry pro rozbéh
* Napétova rampa

s omezenim proudu

- pocatecni napéti % 70 60 50 30 30 30

- doba rozbéhu s 10 10 10 10 10 10

- omezeni proudu deaktivovano deaktivovano 4x Iy 4 x Iy deaktivovano deaktivovano
* Momentova rampa

- pocate¢ni moment 60 50 40 20 10 10

- koncovy moment 150 150 150 150 150 150

- doba rozbéhu 10 10 10 10 10 10
« Utrhavaci impulz deaktivovano deaktivovano deaktivovano deaktivovano deaktivovano deaktivovano

(0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms)

Zpusob dobéhu pozvolny dobé&h pozvolny dobé&h

Priklady nastaveni parametri pro typické aplikace - téZky rozbéh (Class 20)

dobéh setrvacnosti dobéh setrvaénosti

dobéh Eerpadla

dobéh setrva¢nosti

Tézky rozbéh Class 20 (do 40 s s pretizenim 350 % I, motor),
Musi byt zvolen softstartér alespori o jeden vykonovy stupen vétsi, nez je vykon navrzeného motoru.

Aplikace Michadlo Odstredivka Fréza
Parametry pro rozbéh
* Napétova rampa

s omezenim proudu

- pocatecni napéti % 30 30 30

- doba rozbéhu s 30 30 30

- omezeni proudu 4 x Iy 4 X1y 4 Xy
* Momentova rampa

- pocate¢ni moment 30 30 30

- koncovy moment 150 150 150

- doba rozbéhu 30 30 30

« Utrhavaci impulz deaktivovano (0 ms) deaktivovano (0 ms)

deaktivovano (0 ms)

Zpusob dobéhu dobéh setrvaénosti dobéh setrvaénosti

Priklady nastaveni parametri pro typické aplikace - téZky rozbéh (Class 30)

dobéh setrvaénosti nebo DC brzdéni

TéZky rozbéh Class 30 (do 60 s s pfetizenim 350 % I, motor):
Musi byt zvolen softstartér alespori o dva vykonové stupen vétsi, nez je vykon navrzeného motoru.

Aplikace Velky ventilator Mlyn Drti¢ Okruzni / pasova pila
Parametry pro rozbéh
* Napétova rampa

s omezenim proudu

- pocatecni napéti % 30 50 50 30

- doba rozbéhu s 60 60 60 60

- omezeni proudu 4 x Iy 4 x Iy 4 Xy 4 x 1y
* Momentova rampa

- pocate¢ni moment 20 50 50 20

- koncovy moment 150 150 150 150

- doba rozbéhu 60 60 60 60

« Utrhavaci impulz deaktivovano (0 ms) 80 %; 300 ms

80 %; 300 ms

deaktivovano (0 ms)

Zpusob dobéhu dobéh setrvaénosti dobéh setrvaénosti

Upozornéni:

dobéh setrvaénosti

dobéh setrvaénosti

Vyse uvedené tabulky uvadéji typické dimenzovani a priklady nastaveni parametrud, které se osvédcili v praxi v jednotlivych
aplikacich. Maji proto pouze informativni charakter a nejsou zdvazné pro jiné aplikace se stejnymi zatéZzemi. Uvedené
hodnoty slouZi k prvnimu orientaénimu nastaveni pfi uvadéni do provozu a musi byt optimalizovany.

K dimenzovani softstartéru pro vasi aplikaci doporucujeme software Win-Soft Starter, predevsim pro tézké rozbéhy

a velkou cetnost spousténi.
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Softstartéry 3RW

Zpusoby zapojeni

Softstartéry SIRIUS 3RW44 mohou byt provozovany ve dvou
odliSnych zapojenich.
« Standardni zapojeni
Motor je k softstartéru pfipojen 3 vodici. Ostatni pfistroje
k odpojeni a jiSténi motoru jsou zapojeny 3polové do série
se softstartérem.
» Zapojeni uvnitf trojuhelniku
Toto zapojeni je podobné zapojeni pfi spousténi hvézda-
trojuhelnik. Jednotlivé faze softstartéru jsou zapojeny do série
s jednotlivymi vinutimi motoru. Motor je tedy pfipojen 6 vodici
a softstartér je zatéZovan pouze cca 58 % jmenovitého proudu
motoru.

Porovnani obou zplisobi zapojeni

L1 NSBO_00424

Standardni zapojeni:
Jmenovity proud | odpovida jmenovitému proudu motoru I,
motor je pfipojen 3 vodici

L1 NSB0_00425
L2
L3
N

PE

T 12
V1
L1 V2

W2-W1 T3 L3

Zapojeni uvnit trojuhelniku:

Jmenovity proud |, odpovida cca 58 % jmenovitého proudu motoru |,
motor je pfipojen 6 vodici (obdobné jako pfi spousténi hvézda-trojuhelnik)
Které zapojeni zvolit?

Standardni zapojeni nabizi nizsi pracnost i naklady z hlediska
zapojovani. Toto zapojeni by mélo dostat prednost, pokud je
motor instalovan ve vétsi vzdalenosti od rozvadéce

se softstartérem.

V zapojeni uvnitf trojuhelniku jsou sice naklady na zapojovani
2nasobné, ale pro stejny vykon motoru mize byt pouzit vykonovée
mensi softstartér.

Odlisné zpusoby zapojeni poskytuje zakaznikovi moznost, zvolit
vzdy nejvyhodnéjsi FeSeni.

Brzdéni stejnosmérnym proudem se da relizovat pouze

ve standardnim zapojeni.

Siemens LV 1 T - 2009

Projektovani

Dimenzovani softstartér 3RW44 na zakladé jmenovitého
proudu je mozné jen tehdy, pokud se jedna o normalni (lehky) ro-
zbéh. Pro tézké rozbéhy nebo velkou ¢etnost spousténi musi byt
zvolen vykongjSi softstartér.

Je-li doba rozbéhu dlouha, doporucéuje se vyhodnocovat teplotu
pfimo ve vinuti motoru pomoci termistoru PTC zabudovaného
vyrobcem. To plati rovnéz pro fizeny dobéh, napf. pozvolny do-
béh, dobéh Cerpadla a pfedevSim brzdéni stejnosmérnym
proudem, protoze béhem fizeného dobéhu dochazi k zatézovani
motoru i softstartéru proudem - na rozdil od dobéhu setrvacnosti.

V motorovém vyvodu mezi softstartérem a motorem nesmi byt
zapojeny obvody kapacitniho charakteru, napf. kondenzatory za-
fizeni pro kompenzaci jalového vykonu. Kromé toho nesmi byt
bé&hem spousténi nebo zastavovani softstartérem v ¢innosti ani
statické systémy ke kompenzaci jalového vykonu ani dynamické
systémy PFC (Power Factor Correction). Jinak se nedaji vyloucit
poruchy kompenzacniho zafizeni anebo softstartéru.

VSechny ostatni pfistroje zapojené v hlavnim obvodu se objed-
navaji samostatné (pojistky, stykace, atd.) a dimenzuji pro pfimé
spousténi a na zkratové proudy v misté montaze motorového
vyvodu.

Premost'ovaci kontakty (bypass) a elektronické jistici nadprou-
dové relé jsou v softstartéru 3RW44 iz zabudovany. Proto neni
nutné je objednavat ani zapojovat samostatné externi pfistroje.

PFi vybéru a nastavovani spousté jistiCe musi byt zohlednéno
mozné ovlivnéni vy88imi harmonickymi b&hem rozbé&hu, popf.
fizeného dobé&hu.

Upozornéni:

P¥i zapinani motoru dochazi zpravidla k poklestim napéti
nezavisle na zplsobu spousténi (pfimé, hvézda-trojuhelnik,
softstartér). Transformator, ktery motor napaji musi byt
zasadné dimenzovan tak, aby hodnota napéti béhem
rozbéhu motoru (pri poklesu napéti) byla v dovoleném
pracovnim rozsahu. Pokud neni tento transformator
dimenzovan s dostatecnou rezervou, doporucuje se napajet
Fidici obvody napétim ze samostatného napdjeciho zdroje,
ktery neni zavisly na napéti hlavniho obvodu. Tim se
predejde nezadoucimu vypinani softstartéru.

Systémové rozhrani, komunikacni rozhrani PROFIBUS DP, soft-
ware Soft Starter ES

Softstartéry 3RW44 jsou vybaveny systémovym rozhranim
pro komunikaci s PC, na kterém je instalovan software

Soft Starter ES. Toto rozhrani slouzi také k pfipojeni externiho
zobrazovaciho a ovladaciho modulu.

Komunikaci 3RW44 v pramyslové siti PROFIBUS se realizuje
prostfednictvim komunikaéniho rozhrani PROFIBUS DP, které
je ur€eno k dodate¢né montéazi do slotu na ¢elnim panelu
pristroje. Ke komunikaci v siti PROFIBUS je nutny GSD soubor
a STEP 7 (verze 5.1 a vys$Si + hotfix 2), komunikace s PC pomoci
softwaru Soft Starter ES Premium.

ZkusSebni licence Soft Starter ES na 14 dni Ize stahnout na inter-
netovych strankach www.siemens.com/softstarter > Soft-
ware.

Dal$i informace o Soft Starter ES jsou uvedeny v kapitole 12
katalogt LV 90 a LV 1.



Spoustéce motorl do rozvadéce

Priruc¢ka SIRIUS 3RW44

PFiru¢ka obsahuje Udaje nezbytné k projektovani a uvadéni
do provozu v¢etné schémat zapojeni, provoznich i poruchovych
hlaseni a technickych udaju vSech softstarérd 3RW44.

Software Win-Soft Starter

Tento software slouzi k dimenzovani vSech softstartérd 3RW3
a 3RW4. Zohledriuje rizné provozni a okrajové podminky jako
napf. parametry napajeci sité, udaje o motoru a zatézi, jakoz

i pozdavky aplikace. Vystupem je objednaci €islo softstartéru,
ktery odpovida pozadavkdm vaseho zadani a grafické zna-
zornéni charakteristik vybranych veli¢in v zavislosti na ¢ase

a otackach. Cely projekt se da exportovat ve formatu pdf

a prilozit k nabidce.

Software za vas provede zdlouhavé ruéni vypoéty souvisejici
s dimenzovanim softstartéru.

Program Win-Soft Starter muzete stahnout na internetovych
strankach: www.siemens.cz/sirius > Spousténi > Softstartéry
> zdlozka Ke stazeni.

Dal$i dokumetaci tykajici se softstartér( najdete na strankach
Product Support, stai zadat alespon prvni 3 znaky objed-
naciho Cisla:

http://www.automation.siemens.com/support

Softstartery 3RW

3RW44

pro naroc¢né aplikace (High-Feature)

Skoleni SIRIUS Softstartéry 3RW4

Individualni seznameni s naSimi softstartéry pro pracovniky vasi
firmy je mozné na zakladé vzajemné dohody. Tyka se projek-
tovani a uvadéni do provozu.
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

. Rozméry

3RW30 pro standardni aplikace
3RW30 1. ... 3RW30 4.
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Typ/rozmér (mm) a b c d e f g h i k | m
3RW301.-1. 95 45 62 146 126 14,4 63 5) 6,5 35 85 95
3RW30 1.-2. 95 45 62 146 126 14,4 63 5) 6,5 35 85 117,2
3RW30 2.-1. 125 45 92 146 126 14,4 63 5) 6,5 35 115 125
3RW30 2.-2. 125 45 92 146 126 14,4 63 5) 6,5 35 115 150
3RW30 3. 160 55 110 163 140 18 63 5) 6,5 30 150 144
3RW30 4. 170 70 110 181 158 22,5 85 5) 10 60 160 160
Vzdalenost od uzemnénych ¢éasti (mm)  zboku zhora zdola Srouby k upevnéni Utahovaci moment (Nm)
3RW30 1. 5 60 40 M4 1
3RW30 2. 5 60 40 M4 1
3RW30 3. 30 60 40 M4 1
3RW30 4. 30 60 40 M4 2
3RW30 03-1. (Sroubové svorky) 3RW30 03-2. (Pruzinové svorky)
o1 x y
1 n A [ T r’ s
(PASrI H 000000
M NSC00482
ACZA AN Y | ‘Cﬁmw
L [
O g 0
Sy e 21 38 a @
- ==~ - 1)
[ -
— Ve
sk I
R Celostes
L CLITCIITL
| e : L
‘\Ol i i L l § Hole7o {5l
g2t |5k 28,5262~ |3 ~ 225 I 120
o 225 ke 120 2

1) Upevnéni na montazni listu TH 35 podle EN 60715.

2) Upeviiovaci rozte€ pfi upevnéni Srouby.
K upevnéni 3RW30 03 Srouby na panel jsou nutné 2 ks 3RP1 903.
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

3RW40 pro standardni aplikace
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Typ/rozmér (mm) a b c d e f g h i k | m
3RW40 2.-1. 125 45 92 149 126 14,4 63 5 6,5 35 115 125
3RW40 2.-2. 125 45 92 149 126 14,4 63 5 6,5 35 115 150
3RW40 3. 170 55 110 165 140 18 63 5 6,5 30 150 144
3RW40 4. 170 70 110 183 158 22,5 85 5 10 60 160 160
Vzdalenost od uzemnénych ¢éasti (mm) zboku zhora zdola Srouby k upevnéni Utahovaci moment (Nm)
3RWA40 2. 5 60 40 M4 1
3RW40 3. 30 60 40 M4 1
3RWA40 4. 30 60 40 M4 2
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Typ/rozmér (mm) a b c d e f g h i k 1 m n o p q
3RW40 5. 180 120 37 17 167 100 223 250 180 148 6,5 153 7 198 9 M6, 10 Nm
3RW40 7. 210 160 48 25 190 140 240 278 205 166 10 166 9 230 1 M8, 15 Nm
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani
3RWA44 2., 3RW44 3. a 3RW44 4. pro narocné aplikace (High Feature)
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Typ/rozmér (mm) a b c d e f g h i k 1 m n o P q r

3RW44 2. 180 170 37 11 167 100 240 270 174 148 75 153 7 184 6,6 M6, 10 Nm 10
3RW44 3. 180 170 37 17 167 100 240 270 174 148 75 153 7 198 9 M6, 10 Nm 10
3RW44 4. 210 210 48 25 190 140 269 298 205 166 16 166 9 230 M M8,15Nm 10
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani
3RWA44 5. a 3RW44 6. pro narocné aplikace
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1) Pro roub M12, utahovaci moment max. 35 Nm (310 Ib.in).
Typ/rozmér (mm) a b c d e f g h i k | m
3RW44 5. 76 40 14 20 15,5 638,5 590 - 44 470 510 16,5
3RW44 6. 85 50 14 - - 667 660 160 37,5 535 576 16,5
Typ/rozmér (mm) n o p q r s t u v w ad
3RW44 5. 105 253 623 -- -- - 249 162 152 -- 290
3RW44 6. 103 251 693 43,5 40 20 249 162 1514 123 290
Externi zobrazovaci a ovladaci modul Otvor v panelu pro externi zobrazovaci a ovladaci modul
3RW49 00-0AC00 3RW49 00-0AC00
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Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

N Schémata zapojeni
Priklad zapojeni oviadaciho obvodu 3RW30 ..
Ovladani aretovanymi ovladaci
N(L-) L1(L+) N(L-) I_|1(L+)

ON/OFF"

NSB0_01914
NSB0_01895

Ovladani jako stykaé (automaticky rezim)

Us
ON 5
>5 min g
> 2
OFF >
Ovladani vratnymi ovladaci Ovladani stykace v hlavnim obvodu

N(L-) L(L+)

I
Q21
N(L-) L1(L+)

ON/ "
OFF

A2 A1 1 13|NO 14

A2 A1 113|NO 14

ON

an QM

NSB0_01942
NSB0_01997

P¥iklad zapojeni hlavniho obvodu 3RW30 ..2

3RW30 - 3fazovy motor:
jisténi pojistkami 3NA/3NE jisténi jisticem 3RV

3NA/3NE

Q21 3RT 3RV
at 3RW30 ar 3RW30
Q <

NSBO_019
NSBO_0194:

1) Upozornéni: Nebezpeéi automatického spusténi pfi resetu!

V zapojeni s aretovanym vypinaéem ZAP/VYP (ve schématu ON/OFF)
je motor znovu automaticky spustén povelem reset, protoze na vstupu
fidiciho obvodu IN (svorka 1) pfiveden signal ZAP.

2) Jistani motorovych vyvodd mdze byt navrzeno bud' s pojistkami nebo
bez pojistek - typ koordinace 2 nebo 1. Pfifazeni pojistek ke spinacim
pfistrojum viz tabulky v tomto katalogu.

Znazornéna schémata uvadéji pfiklady moznych zapojeni.

Siemens LV 1 T - 2009
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

Priklady zapojeni ovladaciho obvodu 3RWA40 2. az 3RWA40 4.
Ovladani aretovanymi ovladacéi  Ovladani jako styka¢ (automaticky rezim) Ovladani véetné dalkového resetu
N(L-) L1 (L+) N(L-) |_|1(|_+) N(L-) L1(L+)

ON/OFF" ON/OFF"

NSB0_01914
NSB0_01895
NSB0_01892

U, Us A
ON N 100 % §
>5 min g‘ >1,5s ]
2 ¢ >
OFF > >t
Ovladani vratnymi ovladaci Ovladani stykace v hlavnim obvodu

3RW40 2. az 3RW40 4.

N(L-) L(L+)

I
Q21\—
N(L-) L1(L+)

oN/Y
J "V‘\OFF 1
A2 A1 1 13|NO 14|24 NO[23 [95 96|NC NO[98 A2 A1 1 13&0 14[24 NoO|23 [95 96|NC NO|98
ON RUN
OVERLOAD
Qn FAILURE Qn %EEI%E)AD

Priklad zapojeni 3RW40 2. az 3RW40 4.
véetné vyhodnoceni teploty (termistorova ochrana motoru)

Termoklik (kontakt) PTC Typ A

NSBO 02007
NSB0_02008

T1/T21 T12 T22

T1/T21 T12 T2

NSB0_01893
NSB0_01894

) Upozornéni: Nebezpe&i automatického spusténi pfi resetu!
V zapojeni s aretovanym vypinac¢em ZAP/VYP (ve schématu ON/OFF)
je motor znovu automaticky spustén povelem reset, protoze na vstupu
fidiciho obvodu IN (svorka 1) pfiveden signal ZAP.

Siemens LV 1 T - 2009




Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

Priklady zapojeni ovladaciho obvodu 3RW40 5. a 3RW40 7.

Ovladani aretovanymi ovladaci:
z interniho zdroje DC 24 V

on/orr 1)

z externiho zdroje napéti

NSBO_01481a
NSBO_01482a

OVERLOAD
FAILURE

NSB0_01483b

021\Y

L1 N  ON/OFF™"

OVERLOAD
FAILURE

NSB0_01484b

D Upozornéni: Nebezpeci automatického spusténi pfi resetu!
V zapojeni s aretovanym vypinacem ZAP/VYP (ve schématu ON/OFF)

je motor znovu automaticky spustén povelem reset (poruchového stavu),

protozZe na vstupu fidiciho obvodu IN (svorka 1) pfiveden signal ZAP.
3RWA40 5.. s pfipojenym ventilatorem je nutné uzemnit.

Jisténi motorovych vyvodu maze byt navrzeno bud' s pojistkami nebo
bez pojistek - typ koordinace 2 nebo 1. Prirazeni pojistek a spinacich
pFistroju viz technické Udaje v tomto katalogu.

Znazornéna schémata uvadéji pfiklady moznych zapojeni.
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Priklady zapojeni hlavniho obvodu 3RW40 )

3RW40 - 3fazovy motor:

jisténi pojistkami 3NA/3NE jisténi jistici 3RV/3VL

3NA/3NE

3RT 3RV/3VL

NSB0_01489b

NSB0_01487c



Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

Priklady zapojeni hlavniho a ovladaciho obvodu 3RW44

Hlavni obvod Ovladaci obvod
Moznost 1a: Moznost 1:
Standardni zapojeni, jisténi pojistkami SITOR a jisticem Ovladani vratnymi ovladaci
(jisténi polovodicu pfi zkratu pojistkami)
L1 3/N/PE 400 V AC, 50 Hz L1 1/N/PEAC 230V "), 50 Hz
L2
L3 |
I T

L W A\
AEAE

:r,
Ldrs>s | 1>> I>>
Stopp E*?L PTC TypA
(optionale S1 oder
. Thermoclick
Halbleiter-
F3 [] [] [] schutz- 2 E-\ £-\ wan
Sicherung) ~E s S \78/
35 £ > 2
L1 L2| L3 Bl % < 2
BT < £ @
Q11 _li | a1
_) Q1| A1 L+ L- IN IN2 IN3 IN4 T1 T2
T1| T2[ T3 |7 PE
. - 96 +9
I A2 13[ 14] 23 |'/27| 33|'/37| |§b\|'~—|98
S o X 8 ! — keine keine Sammel- NSBO 014940
s PE —4—-- Befehl Aktion Aktion fehler
mM1or g N —-—-—-—-- Motor EIN
PE = 2

Hlavni obvod

MozZnost 1b: MozZnost 1c:

Standardni zapojeni s pojistkami  Standardni zapojeni, jiSténi vedeni
SITOR, jisténi vedeni i polovodi€l  pojistkami, jisténi polovodicu

pojistkami pojistkami SITOR
L1 3/N/PE400VAC')50Hz  L1_3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz
L2 L2
L3 L3

P

F3 I

L1 12| L3 L1 2| L3

L1 A o L]

Q11 i@ Q11 % {ﬁ
T 12| T3 T T2[ T3

s g

O O 3 2 0 O3 S

R S - )

M1 T = Mo o

PE = 2 PE = 2

) Dovolené hodnoty napéti hlavniho a ovladaciho obvodu viz technické udaje
v tomto katalogu.

2) Upozornéni: nebezbeci spusténi pfi resetu!

Signaliza¢ni vystup na svorkach 13-14 parametrovany na “motor ZAP”
je sepnuty, dokud je signal na vstupu IN (ve schématu ,Motor ON“).
Motor je proto automaticky znovu spustén povelem reset.

Pozor, v pfipadé vypnuti pfi pfetizeni motoru.

Z bezpecnostnich divodl se doporuéuje zapojit signalizaéni kontakt
“souhrnna porucha” (svorky 95/96) do série s vystupem, ktery

je parametrovan na “motor ZAP”.

Znazornéna schémata uvadeéji pfiklady moznych zapojeni.

Siemens LV 1T-2009 | :/x!



Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

Hlavni obvod Ovladaci obvod
Moznost 2: MozZnost 2:
Standardni zapojeni se stykacem Ovladani stykace a ovladani z PLC
L1 3/N/PE AC 400 V1), 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V1), 50 Hz
L2
L3 |
I T +24V DC
Q1FB‘}W\TW\»——\ FZX | SPS-Ausgang SPS-Eingénge
I
SCEGH |
1> | I>> | 1> 2 I
(optionale M Start?) Reset
Halbleiterschutz- PTC Typ A oder
F3 [] [] [] Sicherung) Thermoclick
(optionales Netz- @ c c —A
Q21 schiitz, wenn Motor 5 £ £ o/
potentialfrei geschaltet @ < < —
L1| L2| L3| werden soll) Sl ¢ 2 °
] £ £
an | E6l6%) i? ] SR 2 g &
%{@ J Q11| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 INd  T1 T2
T T2 73 1" PE Einschaltdauer Sammelfehler
1 —
i A2 13[~14] 23[-24] 33[-34 55\'@98
<o 8 ; keine Aktion keine Aktion NSBO_01496b
< I
M 5 ZE__“_'__"_._ _____ Q21T (optionales Netzschiitz
i § wenn Motor potentialfrei
PE = z geschaltet werden soll)

) Dovolené hodnoty napéti hlavniho a ovladaciho obvodu viz technické udaje
v tomto katalogu.

2) Upozornéni: Nebezbeci spusténi pri resetu!
Signaliza¢ni vystup na svorkach 13-14 parametrovany na “motor ZAP”
je sepnuty, dokud je signal na vstupu IN (ve schématu ,Motor ON®).
Motor je proto automaticky znovu spustén povelem reset.
Pozor, v pfipadé vypnuti pfi pfetizeni motoru!
Z bezpecnostnich diivodi se doporucéuje zapojit signaliza¢ni kontakt
“souhrnna porucha” (svorky 95/96) do Fidiciho obvodu na vstupu IN”.
Znazornéna schémata uvadeéji pfiklady moznych zapojeni.
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Spoustéce motorl do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

Hlavni obvod Ovladaci obvod

MozZnost 3a: MozZnost 3a:

Standardni zapojeni s brzdénim stejnosmérnym Ovladani brzdiciho stykace 3)
proudem

(pro 3RW44 22 az 3RW44 25)

L1 3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V1) 50 Hz
L2
L3 l '
L W +24V DC
Qwa‘} \ \ sz | SPS-Ausgang
15 1A |
1> | I>> I1>> I |
(optionale M Start2) Reset PTC Typ A
E3 [] [] [] Halbleiter- oder
schutz- Thermoclick
L1| L2| L3| Sicherung)
L1 2 B Qo1/ g g
o [ j24]13 P
= 2 7
T 2 g e
IN2 IN3 IN4 T T2

ﬁ—| Q11| A1 L+ L- IN1
Q91,!Q91

-PE DC Bremsschiitz 3)

1) | — 96 0
| a2 | 1a[ia] o3[ o4 ss[ a4l 5t les

2 Einschaltdauer |Q91 keine Aktion Sammelfehler NSB0_01502a
_ pE-4---
M1 T ] N — b
! o
PE = 2
Hlavni obvod Ovladaci obvod
MozZnost 3b: Moznost 3b:
Standardni zapojeni s brzdénim stejnosmérnym Ovladani brzdiciho stykace 3)
proudem
(pro 3RW44 26 az 3RW44 47)
L1 3/N/PE AC 400 V') 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V1) 50 Hz
L2
L3 |
I T
,,,,,,,,, +24 V DC
Q%B}} \ \ \ FZX | SPS-Ausgang
S CACEL |
L I>> | I>> | I>> | ]
(optionale M Start2) Reset PTC Typ A
E3 [] [] Halbleiter- oder
schutz- Thermoclick
L1| L2| L3| Sicherung) "
c c
Py g £ 2
a d{”@{@i}j = I S S
s- ¢ & 3
T T2[ T3 ] SR g 3 &
1 Q11| A1 L+ L- IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
Q91 Q92 Ka [ Ka
3 3j 1PE DC Bre_nﬁschmz3) %
i +v
Qo2/ Qo1 | a2 | 1s[ i@l 2a[ 22| ss[ da] 5 los
S 6 X 8 Qo1] Qo2 ; Einschaltdauer Kjl keine Aktion Sammelfehler NSBC-01504a
n I
2 PE-+--
M1 2 - —— —-— N
! o
PE = 2

) Dovolené hodnoty napéti hlavniho a ovladaciho obvodu viz technické tidaje 3) Pokud je zvolena funkce “kombinované brzdéni”, neni brzdici styka¢ nutny.
v tomto katalogu. Je-li vybrano brzdéni stejnosmérnym proudem, musi byt navic pouzit

brzdici stykac - viz Pfifazeni pojistek (standardni zapojeni) v tomto

katalogu.

Brzdéni stejnosmérnym proudem je vhodné pro aplikace s velkymi

setrvaénymi hmotami zatéze (J,4155 > Imotor)- VYStup 2 pfitom musi byt

parametrovan pro Fizeni brzdiciho stykace (DC braking contactor).

2) Upozornéni: Nebezbeci spusténi pfi resetu!
Povel ke startu (napf. z PLC) musi byt zrusen dfive, nez bude proveden
reset, jinak bude motor znovu spustén automaticky povelem reset.
Pozor, v pfipadé vypnuti pfi pfetizeni motoru!
Z bezpecnostnich diivodl se doporuduje zapojit signalizaéni kontakt
“souhrnna porucha” (svorky 95/96) do Fidiciho obvodu na vstupu IN. 4) Pomocné relé K4, napf.:
LZX:RT4A4T30 (jmenovité ovladaci napéti AC 230 V),
LZX:RT4A4S15 (jmenovité ovladaci napéti AC 115 V).

Siemens LV 1T-2009 | 5/



Spoustéce motoru do rozvadéce
Softstartéry 3RW

Podpora projektovani

Hlavni obvod Ovladaci obvod
Moznost 4a: Moznost 4b: MozZnost 4:
Zapojeni uvnitf trojuhelniku Zména sméru otaceni v zapojeni  Ovladani z PLC

uvnitf trojuhelniku

L1 3/N/PE AC 400 V1) 50 Hz L1 3/N/PE AC 400 V') 50 Hz L1 1/N/PE AC 230 V") | 50 Hz
2
L3 |
I +24 V DC
Q- -\ FZX | SPS-Ausginge SPS-Eingéinge
- g |
I
Ldrs> | I>> | I>> T 2 I
@ ¥ v | M start 2 Reset
PTC Typ A/
Thermoclick
o 00 g 8 <,
L] 2] L3 o I S -
L1 1 g 2 2 3
art Sﬁaigﬂ% g g g &
Q11 A1 L+ L- INT IN2_ IN3 N4 T1 T2
"1 PE Sammelfehler 52—
H 9
i A2 13[~14] 23[~24] 33[-34] [95~t96|98
2 8 ; Einschaltdauer keine Aktion keine Aktion NSB0_01498b
g S PE-é—ee-
o o N =i
2 2

) Dovolené hodnoty napéti hlavniho a ovladaciho obvodu viz technické tidaje
v tomto katalogu.

2) Upozornéni: Nebezbeci spusténi pfi resetu!
Povel ke startu (napf. z PLC) musi byt zrusen dfive, nez bude proveden
reset, jinak bude motor znovu spustén automaticky povelem reset.
Pozor, v pfipadé vypnuti pfi pfetizeni motoru!
Z bezpecnostnich diivodi se doporucduje zapojit signaliza¢ni kontakt
“souhrnna porucha” (svorky 95/96) do Fidiciho obvodu.

/:5) Siemens LV 1T -2009
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